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Bosch Rexroth AG domina en el mundo
entero todas las tecnologias relevantes
sobre accionamiento, control y movimiento.
En accionamientos y controles eléctricos le
ofrecemos ademas un valor afadido Unico:
ino importa dénde se encuentre y qué
quiera automatizar!
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01 | Accionamientos competitivos

Accionamientos innovadores

Desde varias décadas los accio-
namientos de Rexroth son una
referencia en los ambitos de la
tecnologia del accionamiento
eléctrico. Nuestra motivacion y
obligacion se basan en demos-
trar una y otra vez nuestra condi-
cion de lider tecnolégico.

Trabajamos desde hace mucho
tiempo en las mas prometedoras
tendencias de la automatizacién
de procesos, dando una solucién a
las exigencias futuras de los accio-
namiento en distintos campos de
la industria. La estricta dedicacion
a la necesidades de nuestros clien-
tes es para nosotros una eviden-
cia. Los resultados son innovado-
res accionamientos que posibili-
tan a nuestros clientes ofrecer
nuevas soluciones de mdquina e
instalaciones.

Siempre hemos seguido continua-
mente el camino revolucionario en
la tecnologia de accionamientos.
Un claro ejemplo de ello es el pri-
mer servomotor exento de mante-
nimiento. Sus ventajas de uso
suponen un cambio de generacién
en la tecnologia de accionamientos
de la construcién de méquinas.
Primero fueron las maquinas
transfer para la industria del
automo6vil, y posteriormente se
desarrolaron el primer accionami-
ento de cabezal para el posiciona-

miento o conceptos de automatiza-

cién descentralizados con acciona-

mientos digitales inteligentes para
conceptos de maquina modulares.

Rexroth también es lider en la
innovadora y ultramoderna tecno-
logia de motores lineales, con
mayor experiencia que cualquier
otra compania en el mundo.

Actualmente, un concepto de vital
importancia es la técnica de seguri-
dad integrada en el accionamiento.

Rexroth ha demostrado una y otra
vez, que a largo plazo, la innova-
cién y el éxito en el mercado van
cogidos de la mano. En el mundo
entero hay mds de un mill6n de
accionamientos de Rexroth en fun-
cionamiento en un amplio y diver-
so rango de aplicaciones.

Rexroth IndraDrive, la dltima
generacion de accionamientos, y
Rexroth IndraDyn, la completa
gama de motores, son el resultado

de la dedicacién de Rexroth a la
innovacion en la técnica de accio-
namiento.

Con una plataforma completa-
mente integrada, una técnica de
seguridad innovadora y unas fun-
ciones inteligentes predestinan a
Rexroth IndraDrive e IndraDyn
tanto para aplicaciones inteligentes
de un-eje como para complejas
aplicaciones de multiples ejes. Esta
innovacion en el dmbito de la téc-
nica de accionamiento volverd a
marcar pautas en el mercado; en
beneficio de todos los usuarios.
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Una innovadora integracion —

nuestra casa de automatizacion

En nuestra casa de automatizacion,
disenado de forma unica, se agru-
pan todos los componentes y siste-
mas necesarios para el éxito en el
campo de la automatizacion.
Desde los sistemas de accionamien-
to y control hasta el entorno de
software de alta funcionalidad y
facil manejo para trabajos estdnda-
res de ingenieria. Esta innovacién
le ofrece todos los privilegios aso-
ciados a la técnica de automatiza-
cién moderna: integracién, inteli-
gencia e inversion para el futuro.

IndraDrive e IndraDyn

La solucién de accionamiento inte-
ligente y la gama de motores com-
pleta para la médxima dindmica

IndraControl

La plataforma de control y hard-
ware de visualizacién para una
mayor transparencia en la produc-
cién

IndralLogic
La solucién PLC conforme a I[EC
para la automatizacion inteligente

IndraMotion

La plataforma software de sistemas
escalables para aplicaciones
Motion-Control de alta funcionali-
dad

IndraWorks

El paquete integrado de software
de ingenieria para la realizacion de
proyectos, programacion, visuali-
zacién y diagnéstico
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01 | IndraDrive

Rexroth IndraDrive y
Rexroth IndraDyn revolucionan
el mercado de accionamientos

Este nuevo concepto
vuelve a marcar nuevas pautas
en la técnica de accionamiento.

Completos en hardware y soft-
ware, seguros en aplicaciones e
inteligentes en funcionalidad.
IndraDrive e IndraDyn le permi-
ten solucionar sus tareas de auto-
matizacién de forma econémica,
inteligente y con futuro: jno
importa el sector en el que
trabaje!

La combinacién de tres caracteris-
ticas proporciona a IndraDrive su
cardcter unico y pionero:

* Plataforma uniforme

* Inteligencia integrada

+ Concepto innovador de seguridad

De este modo, IndraDrive ofrece
una multitud de ventajas en aplica-
ciones practicas como:

* Safety on Board segtin EN 954-1,
categoria 3, para parada segura y
movimiento seguro

+ Amplia gama de potencia de
1 kW a 160 kW

« Interfaces normalizadas
internacionalmente

* Motion-Logic integrada, con
PLC segun IEC 61131-3

+ Maximo rendimiento y precision

+ Potencia y funcionamiento
escalable

* Conexion directa a la red

* Realimentacién a la red para el
ahorro de energia
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Safety on Board

La técnica de seguridad certificada
segin EN 954-1, categoria 3, ase-
gura la proteccién de las personas
incluso en el movimiento de los
ejes. En comparacién con los con-
ceptos convencionales de seguri-
dad, con este nuevo concepto no
seran necesarios mds protecciones
de motor, control adicional de velo-
cidad y desconexién de la potencia
a través de las protecciones de red.

Motion-Logic integrada en el PLC
segun IEC 61131-3

Motion-Logic puede ser integrada
como opcién en el PLC segin IEC
61131-3, que apuesta por los estdn-
dares abiertos. Esto facilita la
enseflanza de conocimientos técni-
cos al cliente y ahorra gastos en
controles de nivel superior y for-
macién de personal.

Funciones tecnoldgicas integradas
Las funciones tecnoldgicas se pue-
den configurar basados en Motion-
Logic, de forma que se puedan rea-
lizar una amplia y diversa gama de
tareas orientados segiin procesos.
Para este fin, el usuario no necesita
tener ningdn tipo de conocimien-
tos de programacion.

Interfaces estandar

Para la comunicacién con contro-
les de nivel superior se dispone

de interfaces estdndares internacio-
nalmente reconocidos:

Interface SERCOS, PROFIBUS DP,
PROFInet IO, CANopen,
DeviceNet, interface analdgico y
paralela.

Una sola herramienta de inge-
nieria para todas las tareas

La herramienta de ingenieria
IndraWorks le lleva por todos los
pasos requeridos para la configura-
cién de proyectos, programacion,
parametrizacién, manejo y diagnds-
tico.

Plataforma unica

Con el objetivo de poder satisfacer

sus necesidades individuales hemos

desarrollado dos variantes de

IndraDrive:

+ IndraDrive C; convertidor
compacto

« IndraDrive M; inversor modular

A partir de las unidades de control

comunes y la combinacién de dis-

tintas versiones se pueden realizar

soluciones de accionamiento muy

econdmicas.

Gama completa de motores

La nueva generacién de motores

IndraDyn engloba todas las presta-

ciones requeridas para la moderna

automatizacién de las fabricas, a

través sus multiples configuracio-

nes y su funcionalidad:

+ Servomotores sincronos y asin-
cronos los cuales son mds com-
pactos y potentes

+ Servomotores para aplicaciones
potencialmente explosivos segin
ATEX y UL/CSA

* Motores sincronos y asincronos
para aplicaciones de alta veloci-
dad, p. ej. husillos motorizados

IndraDrive convence!

No importa los requisitos que exija a su accionamiento:
IndraDrive le ofrece una serie de ventajas Unicas:

| Plataforma de hardware integrada

| Funcionalidad escalable

| Concepto de seguridad incomparable

Automatizacion

Maquinas de impresion
y procesamiento

Sistemas de transporte y
almacenamiento

Maquinas para trabajar el vidrio

Sistemas de manipulacion
y montaje

Maquinas para trabajar
la madera

Maquinas de produccion
de materias plasticas

Maquinas para el sector de

alimentacion y embalaje

Maquinas de textil

Técnica de conformacion

Maquina herramienta
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8 01 | Gama completa

Presentacion del nuevo sistema IndraDrive
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IndraDrive es sinénimo de innova-

cién en todos los aspectos. De este
modo, seleccionando la nueva
generacion de accionamientos de
Rexroth todos sus deseos quedaran
totalmente cumplidos.

Las principales caracteristicas de
IndraDrive son:

+ Convertidores compactos e
inversores modulares en una
plataforma comtn

Accionamientos competitivos

+ Motion-Logic integrada en el
PLC conforme a IEC

+ Seguridad integrada en el
accionamiento

+ Funciones tecnolégicas
inteligentes

+ Entorno de ingenieria para la
configuraciéon de proyectos,
programacion, visualizaciéon y
diagnéstico

+ Gama completa de motores
sincronos y asincronos
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02 | Descripcion general del sistema

No deje sus deseos sin cumplir
Rexroth IndraDrive — el sistema completo

Unidades de potencia

Convertidores
HCS02

pagina 18/19
HCS03 e
HCS04

Pagina 20/21

A

Posibilidad de combinar
convertidores e inversores

v

Inversores

HMS

(equipo de un-eje)
HMD

(equipo de doble-eje)
Pagina 22/23

<

Posibilidad de combinar fuentes de
alimentacion e inversores

Fuentes de

alimentacion
de potencia
HMV

Pagina 24-26

Unidades de control

Para convertidores e inversores

Soluciones completas para
aplicaciones estandar

BASIC OPEN LOOP
CSB...FC
Pagina 32

BASIC ANALOG
CSB...AN
Pagina 33

BASIC PROFIBUS
CSB...PB
Pagina 34

BASIC SERCOS
CSB...SE
Pagina 35

Configuracion individual
para aplicaciones estandar
y de gama alta

BASIC UNIVERSAL
CSB

(unidad de control de
un-eje)

Pagina 36

BASIC UNIVERSAL
CDB

(unidad de control de
doble-eje)

Pagina 37

ADVANCED
CSH
Pagina 38

Firmware

Paquete basico

OPEN LOOP /
CLOSED LOOP

El paquete basico contiene todas las
funciones necesarias para aplicaciones
estandar.

Paquetes de ampliacion

SERVO

Compensacion de par de rozamiento e
inversion de juego, correccion de error
de eje y de sensor, palpador, etc.

SINCRONIZACION

Engranaje electronico, disco de levas
electrénico, etc.

CABEZAL

Posicionamiento del cabezal,
conmutacion del reductor, etc.

IndraMotion MLD

Motion-Logic segun I[EC 61131-3

Paquetes tecnoldgicos
basados en
IndraMotion MLD

Productivity-Agent (mantenimiento pre-
dictivo), bloques de funciones, mecani-
zado simultaneo, mecanismos de levas
especiales, funcion de accionamiento
ampliada, libreria PLCopen, etc.

Pagina 42/43
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Ingenieria y manejo

Cables

Panel de control
estandar
Pagina 39

Panel de control
sofisticado
Pagina 39

Paneles de con-
trol adicionales
VCP

Pagina 39

MultiMediaCard
PFM
Pagina 39

IndraWorks
Entorno de ingenieria
para la puesta en
marcha, programa-
cion, etc.

Pagina 50/51

Cables de
potencia
RKL

Pagina 96

Cables de
feedback
RKG
Pagina 96

Cable de fibra
optica, conecto-
res de bus, etc.

Motores y reductores

Servomotores
sincronos
IndraDyn S
MSK, MKE
Pagina 56-59

Servomotores
asincronos
IndraDyn A
MAD, MAF
Pagina 60-63

Motores lineales
sincronos
IndraDyn L
MLP/MLS

Pagina 64/65

Motores
sincronos de
alta velocidad
IndraDyn H
MSS/MRS
Pagina 66/67

Motores de par
sincrono
IndraDyn T
MST/MRT

Pagina 68/69

Reductores para
servomotores
GTE, GTM

Pagina 70-73

Motores estandar
y motores
reductores

Pagina 74/75

Ingenieria y servicio
| Sistema integrado

| Potencia escalable

I Blogues de funciones flexibles

| Comunicacién estandar

| Maxima seguridad para el futuro

Componentes adicionales

Filtro de red
HNF, NFD
Pagina 78

Filtro de red con
inductancia de red
integrada

HNK

Pagina 79

Inductancias
de red

HNL

Pagina 80/81

Filtro de motor
HMF
Pagina 82

Resistencias
de frenado
HLR

Pagina 83-85

Unidades de freno
HLB
Pagina 86

Capacidades
DC Bus

HLC

Pagina 87

Ventilador
adicional
HAB

Pagina 88
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12 03 | Ayuda para la seleccién

En cinco pasos
su solucion de accionamiento
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Paso Ejemplo Ayuda
Especificacion de los requisitos | Servoaccionamiento para un eje Programa para el
del accionamiento de manipulador dimensionado del
* Par, velocidad, potencia ... ¢ Par efectivo 4,5 Nm accionamiento
* Prestaciones (calidad de * Par maximo 8 Nm IndraSize
regulacion ...) * Velocidad 2.500 rpm Pagina 52/53
« Interfaces, funciones « Interface PROFIBUS
* Accionamiento de un-eje o ejes * Funcionalidad simple del servo
multiples v
Seleccion de la combinacion de | IndraDrive C con IndraDyn S Unidades
la unidad de potencia y motor HCS02.1E-W0028-A-03-NNNN de potencia
MSK050C-0300-NN-S1-UGO-NNNN Pagina 14-27
* Par a rotor parado 5 Nm
* Par maximo 9 Nm Motores
* Velocidad maxima 3.000 rpm Pagina 54-75
Definicion de las prestaciones | BASIC PROFIBUS Unidades
de la unidad de control y de las CSBO01.1N-PB-ENS-NNN-NN-S-NN-FW de control
interfaces * Funcionalidad estandar P4gina 28-41
+ Sistema de control de nivel superior * PROFIBUS
« Feedback  Feedback IndraDyn estandar
* Entradas y salidas * Panel de control estandar
* Seguridad * Sin opciones adicionales
Definicion de la funcion firmware | Paquete basico CLOSED LOOP Firmware
» Paquete basico OPEN LOOP FWA-INDRV*-MPB-03VRS-D5-1-NNN-NN Pagina 42/43
o CLOSED LOOP * Sin paquetes de ampliacion
* Paquetes de ampliacion
* Motion-Logic
 Funciones tecnologicas
Seleccion de los accesorios | Filtro de red NFD03.1-480-016 Componentes
» Filtros e inductancias de red | Cable de potencia RKL4302/005,0 adicionales
* Resistencias de frenado, | Cable de feedback RKG4200/005,0 Pagina 76-97
unidades de freno | Accesorios basicos HAS01.1-065-NNN-CN
* Capacidades DC bus | Placa de conexién protegida Software
« Cables HAS02.1-002-NNN-NN de ingenieria
* Software | Software SWA-IWORKS-D**-xxVRS-D0-CD650-COPY IndraWorks
Pagina 50/51
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14 04 | Unidades de potencia

Rexroth IndraDrive —
unidades de potencia
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Hecho a medida para distintos
numeros de ejes y niveles de

potencias

| Amplio rango de potencias, para todas las
aplicaciones

| Combinacioén de convertidores e inversores:
ideal para grupos de ejes pequefos

| Combinacion de fuentes de alimentacion e
inversores: ideal para grupos de ejes grandes

IndraDrive C - convertidores compactos

* Rango de potencias de 1,5 kW a 160 kW con intensidades maximas de
11 Aa500A
* Alta capacidad de sobrecarga
* Estructura compacta para aplicaciones de un-eje
* Posibilidad de conectar inversores para soluciones econémicas
* Conexion directa a la red de 200 V a 500 V 15

0

=

A

Posibilidad de combinar convertidores e inversores

v

IndraDrive M - inversores modulares

* Inversor de un-eje con intensidades maximas de 20 A a 210 A

Unidades de potencia

* Inversor de doble-eje con intensidades maximas de 12 A a 36 A
* Estructura compacta para aplicaciones de ejes multiples

* Alimentacion a través de fuentes de alimentacion o convertidor
* Intercambio de energia a través del DC Bus comun

* Posibilidad de conectar convertidores para soluciones econémicas

Posibilidad de combinar fuentes de
alimentacion e inversores

IndraDrive M - fuentes de alimentacion modulares

* Rango de potencias de 18 kW a 120 kW

» Conexion directa a la red de 400 V a 480 V

* Realimentacion a la red para el ahorro de energia
* Contactor de red integrado

* Resistencia de frenado integrada
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16 04 | Unidades de potencia

IndraDrive —
combinacién inteligente
de unidades de potencia

Solucién de un-eje con 3 AC 200V .. 500V Solucién de ejes multi- 3 AC 400V .. 500V

convertidor ples con convertidores
Los convertidores de la serie e inversores

IndraDrive C integran el inver- La combinacion de conver-
sor y a la fuente de alimenta- tidores IndraDrive C y los
cién en una Unica unidad. La inversores modulares
construccion compacta contie- IndraDrive M permite reali-
ne componentes adicionales zar de forma especialmente
para la conexion a la red; de tal economica grupos de ejes
forma que hacen que el sistema pequefios.

sea ideal para aplicaciones de

un-eje. El convertidor del primer

eje alimenta al mismo tiem-
po a los inversores de los

demas ejes. Para este fin, I ———
es necesaria la seleccion

de un convertidor con una
potencia suficientemente
elevada para poder alimen-
tar también a los inversores
adicionales.

Solucion de ejes muiltiples con fuente de 3AC400V .. 480V
alimentacion e inversores

Las aplicaciones de ejes multiples son ido-

neos para del sistema modular IndraDrive M.

Las fuentes de alimentacién suministran la

tension DC necesaria para los inversores.

Los inversores de un-eje o doble-eje com-

pactos y unidades de alimentacion con com-

ponentes de conexion a la red integrados,

permiten realizar soluciones compactas para

grupos de ejes grandes. Tension de mando

El maximo rendimientg de engrgia se con§i- Bus de médulos

gue con fuentes de alimentacion con reali- S E——————. SR—
mentacion. Ademas de la realimentacion a la e R T =
red en el modo de trabajo regenerativo de DC Bus

los accionamientos, estas fuentes se distin-
guen por su circuito en lazo cerrado del DC

Ta -@—%
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IndraDrive C IndraDrive M
Unidades de potencia Convertidores Convertidores Convertidores Inversores Fuentes de Fuentes de
alimentacion realimentacion
HCS02 HCS03 HCS04 HMS01/HMDO1 HMVO1.1E HMVO01.1R
1 AC200...250V 3 AC 400 00V
Tension de red V. |3AC200...500V 400...5 - 3 AC 400 ... 480 V (+10 %/-15 %)
(+10 %/-15 %)
(£10 %)
Frecuencia de red Hz 48 ... 62 - 48 ... 62
Potencia continua del circuito
) ] kW 21..14 13...137 200 - 18...120
intermedio
Potencia continua mecanica " kw 1,5... 11 15... 110 160 15...75 -
Capacidad de sobrecarga 2,5 veces 1,5 ... 2 veces 1,5 veces 1,5 ... 2,5 veces 1,5 veces 1,5 ... 2,56 veces
- 2/200 - -
. ., 4/400 4/400 4/400 -
Frecuencia de conmutacion/
) . . kHz/Hz 8/800 8/800 8/800 -
Max. frecuencia de salida
12/1.200 12/1.200 12/1.200 2 -
16/1.600 2 - 16/1.600 2 -
0 ... 335 (con tension de DC Bus — DC 475 V)
Tension de salida \' 0 ... 400 (con tensién de DC Bus — DC 570 V) -
0 ... 530 (con tension de DC Bus — DC 750 V)
Apto para una profundidad de
. . mm 300 400 400
armario de distribucion
Contactor de red externo - interno
Chopper de freno interno - interno
Resistencia de frenado interno externo - interno
(opcional externo)
Opcion de combinar . , . .
si si si si -
convertidor/inversor
Tension de mando DC 24 V externo interno o externo externo
(opcional interno)
Proteccién IP20
Altitud de instalacion m Altitud 1.000 m sobre el nivel del mar, derating a partir de 4.000 m
Temperatura ambiente °C 0 ... +40, con derating hasta +55
Humedad relativa del aire % 5 ... 95 (segun EN 61800-5-1), sin condensacion permitida

Grado de contaminacion

2 (segun EN 61800-5-1)

Refrigeracion

X

. . por aire

Refrigeracion - -

Refrigeracion

) - con HCS03.1-W0350 X -

liquida
Marca CE cumple la Normativa de Baja Tension 73/23/CEE y la Normativa de Compatibilidad Electromagnética 89/336/CEE
Certificacion UL, cUL
CEM segun EN 61800-3

Todos los datos para el régimen nominal con una tension de red de 3 AC 400 V y una frecuencia de conmutacion de 4 kHz (HCS04: 2 kHz)
" Referido al Servicio-S1 de los motores estandar de 4-polos para 3 AC 400 V/50 Hz para una frecuencia de commutacion de 4 kHz

(para HCS04: 2 kHz) y frecuencia de giro > 4 Hz
2HCS03.1E-x0350 solo hasta 12 kHz/1.200 Hz, HMDO1 solo hasta 8 kHz/800 Hz
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IndraDrive C -
convertidores compactos HCS02

Convertidores
Modelo HCS02.1E-W0012 HCS02.1E-W0028 HCS02.1E-W0054 HCS02.1E-W0070
Con alimentacion de tension de mando integrada -A-03-NNNV -A-03-NNNV -A-03-NNNV -A-03-NNNV
Sin opciones adicionales -A-03-NNNN -A-03-NNNN -A-03-NNNN -A-03-NNNN
Datos de potencia
Corriente continua A 4.5 11,3 20,6 28,3
Corriente maxima A 11,56 28,3 54 70,8
Potencia continua del circuito intermedio kW 2,1/2,1 5,1/5,1 7/10 9/14
sin/con inductancia
Potencia maxima sin/con inductancia kW 5/5 8/10 12/16 14/19
Tension de red Vv 3 AC 200 ... 500, 1 AC 200 ... 250 (+ 10 %)
Corriente continua entrante de red A 6 13 19 | 30
Dependencia de la potencia con U\ <400 V: 1 % reduccion de potencia por 4 V
de la tension de red con Uy > 400 V: 1 % aumento de potencia por 5 V
Conexion del DC Bus " - ] [ °
Capacidad del DC Bus uF 135 270 405 675
Resistencia de frenado
Resistencia de frenado interno interno interno/externo interno/externo
Max. consumo de energia de frenado kWs 1 5 9 13
Potencia continua de frenado kw 0,05 0,15 0,35/3,8 0,5/5,5
Potencia maxima de frenado kW 4 10 18 25
Datos de tension de mando
Tensién de mando, interna Vv DC 24 (no para la alimentacion del motor para retener el freno)
Tension de mando, externa \' DC 24 + 20 % (DC 24 £ 5 % en el caso que se alimente el motor para retener el freno)
Consumo de potencia, sin elemento W 19 14 03 03
de control ni freno de motor
Corriente continua sin elemento A 0,5 0,6 1,0 1,0
de control y freno de motor
Datos mecanicos
Anchura W mm 65 65 | 105 | 105
Altura H mm 290 352
Profundidad D (incl. conector) mm 265
Peso kg 29 3,8 [ 6,7 [ 6,8

Todos estos datos son validos para el funcionamiento nominal, con una tension de red 3 AC 400 V y una frecuencia de conmutacion de 4 kHz

" Para la conexion de unidades adicionales como HMS, HCS, HLB o HLC
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1AC 200 ... 250 V
O 2 3 AC 200 ... 500 V
L1213

Filtro de red -
HNF,NFD | L1.1 121 L3.1

ut vi Wi

Inductancia —-

de red HNL U2 v2 w2

Contactor de red |Z|—J\J\

X3 Conexion de red

I e @@7

L1 [L2(L3

Capacidad del
—I I]f DC Bus HLC

Unidad de freno
HLB

Resistencia de

frenado X9
externa HLR

[
|

)

Il "Agl

Unidad de control
| L

Alimentacion

=] interna
24V | O 0|24V
Tension de mando oV o| OV
.
Conexién del DCBus L+ |0 L+
L- |oO
L—

Xi 0_m—<

X1

Bus de médulos o 3 Bus de médulos
— Q o N>
- 3~ £ E + o
S8 oo
= = c c
Q9o ¢ 0
= = W

{A1 > A20 A30 L O
Conexién del motor X5 f
|

|:| Componente adicional opcional

La conexion X9 no se necesita con HCS02.1E-W0012 y -W0028
Sin conexion de DC Bus con HCS02.1E-W0012
En caso de utilizar los filtros de red HNF y NFD, la maxima tension de entrada es de 3 AC 480 V.

19

0

=

Unidades de potencia

Comercial Andaluza de Técnicas y Suministros, S.L. (CATS, S.L.) Malaga (Espafa). Telf: +(34) 952 24 61 37 www.cats.es comercial@cats.es



20 04 | Unidades de potencia

IndraDrive C —

convertidores compactos HCS03

Convertidores

Modelo HCSO03.1E- HCS03.1E- HCS03.1E- HCSO03.1E- HCS03.1E- HCS04.2E-
Con alimentacion de Wo070 wo100 Wo150 wo210 wo350" W0500"
tension de mando integrada -A-05-NNNV -A-05-NNNV -A-05-NNNV -A-05-NNNV
Con chopper de freno y alimentacion -A-05-NNBV -A-05-NNBV -A-05-NNBV -A-05-NNBV -A-05-NNBV -A-05-NNBV
de tension de mando integrados
Datos de potencia
Corriente continua A 45 73 95 145 210 300
Corriente maxima A 70 100 150 210 350 500
Potencia continua del circuito KW 13/95 04/49 34/56 49/85 en preparacion/ en preparacion/
intermedio sin/con inductancia 137 180
Potencia maxima sin/con inductancia | kW 20/40 33/59 54/89 68/124 en preparacién/ | - en preparacion/

228 300
Tension de red \Y 3 AC 400 ... 500 (+10 %/-15 %)
Corriente continua entrante de red A 50 80 106 146 235 309
Dependencia de la potencia con U <400 V: 1 % reduccion de potencia por 4 V de reduccion de tension
de la tensién de red
Conexion del DC Bus 2 ] [ [ ° ) °
Capacidad del DC Bus uF 940 1.440 1.880 4.700 4.950 6.600
Chopper de freno
Potencia continua de frenado kW 13,2 18,9 25,2 42,6 55 80
Potencia maxima de frenado kW 42 63 97 137 180 265
Datos de tension de mando
Tension de mando, interna \Y DC 24 (no para la alimentacion del motor para retener el freno)
Tension de mando, externa \ DC 24 % 20 9% (DC 24 % 5 % en el caso que se alimente el motor para retener el freno)
Consumo de potencia, sin unidad W 225 25 25 30 en preparacion en preparacion
de control ni motor de freno
Corriente continua sin elemento de A 0,9 1,0 1,0 1,3 en preparacion en preparacion
control y freno de motor
Datos mecanicos
Anchura W mm 125 225 225 350 en preparacion 350
Altura H mm 440 440 440 440 440 900
Profundidad D (incl. conector) mm 315 315 315 315 315 315
Peso kg 13 20 20 38 en preparacion en preparacion

Todos estos datos son validos para el funcionamiento nominal, con una tensién de red 3 AC 400 V y una frecuencia de conmutacion de 4 kHz (HCS04: 2 kHz)

Y Con refrigeracion liquida: -F0350 ¢ -FO500

2 Para la conexion de unidades adicionales como HMS o HCS

M
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HCS03
HCS04

de red

Filtro de red HNK
con inductancia
de red integrada

Proteccion —

3 AC 400 ... 500 V

Chopper de freno \E

Resistencia
de frenado
externa HLR
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}_‘

Alimentacion
interna

Proteccién |Z| A
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X3 Conexion de red

Unidad de control

Filtro de red HNF

Inductancia
de red HNL

24V | O
Tension de mando

oV |o

1

Conexion del B ©
DC Bus

L- o

X1
Bus de
modulos

Conexion del motor X5

Filtro del motor HMF

|:| Componente adicional opcional

MotTemp +

MotTemp -
Freno + 24 V
Freno O V

bl

En caso de utilizar el filtro de red HNF, la maxima tension de entrada es de 3 AC 480 V.

alternativo

L1 L2 L3
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L1.1 L2.1 L34

ut vi wi

-

U2 v2 w2

0|24V
Tensién de mando
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IndraDrive M —
Inversores modulares
HMSO01 y HMDO1

Inversor de un-eje Inversor de doble-eje

Modelo HMSO01.1N- HMSO01.1N- HMSO01.1N- HMSO01.1N- HMSO01.1N- HMSO01.1N- HMSO1.1N- | HMDO1.1N- HMDO1.1N- HMDO1.1N-

W0020-A-07 | WO036-A-07 | W0054-A-07 | W0070-A-07 | WO110-A-07 | WO150-A-07 | W0210-A-07 | WO012-A-07 | W0020-A-07 | W0036-A-07
Sin opciones adicionales -NNNN -NNNN -NNNN -NNNN -NNNN -NNNN -NNNN -NNNN -NNNN -NNNN
Datos de potencia
Corriente continua A 12,1 21,3 35 49,4 68,5 100 150 7 10 20
Corriente maxima A 20 36 54 70 110 150 210 12 20 36
Datos de tension de mando
Tension d do, .

ension de mando Vv DC 24 + 20 % (DC 24 = 5 % en el caso que se alimente el motor para retener el freno)

externa

Consumo de potencia on
sin elemento de control | W 10,1 15,1 9,6 16,1 ., 22,8 72,0 16,6 16,6 10,8
. preparacion
ni freno de motor

Corriente continua sin en
elemento de control A 0,4 0,6 0,4 0,7 ., 1,0 3,0 0,7 0,7 0,5
preparacion

y freno de motor

Datos mecanicos
Anchura W mm 50 50 75 100 125 150 200 50 50 75
Altura H mm 440

Profundidad D

(incl. conector)

mm 309

Peso kg 53 53 6.7 7.9 en 12,7 184 55 57 7,5
preparacion

Todos estos datos son validos para el funcionamiento nominal, con una tension de red 3 AC 400 V y una frecuencia de conmutacion de 4 kHz

\_|_‘
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(o]

® =
04
.
3]
c
L
24V [o 0|24V 24V 0|24V 9
Tensiéon de mando Tensiéon de mando ®
oV |O O| 0V oV|o O| 0V o
)
L+ |O O | L+ Lt L+ %
Conexién del DC Bus Conexion del DC Bus %
L- |O O O | L- L= < < L= ‘£
-]

X1 = ri3 X1 = f13 = Z X1

Bus de 3~ g2i3 Bus de 3~ g2v32 3~ 2%z Bus de
maédulos £ 20 médulos e 2o médulos
@z"é’&’u‘%’ @é’é’EE @§§$$
ATQA20A30 L0 m}: A10A20 A30 L O A10 A20 A3
X5 : - X5.1 : X5.2
Conexion | ' Conexion | Conexion
del motor :._ ' del motor . ! del motor

Comercial Andaluza de Técnicas y Suministros, S.L. (CATS, S.L.) Malaga (Espafa). Telf: +(34) 952 24 61 37 www.cats.es comercial@cats.es



24 04 | Unidades de potencia
.
IndraDrive M —
f . .y,
uentes de alimentacion
modulares HMVO1
Fuente de alimentacion sin realimentacion Fuente de alimentacion con realimentacion
Modelo HMVO1.1E- HMVO1.1E- HMVO1.1E- HMVO1.1R- HMVO01.1R- HMVO1.1R- HMVO1.1R-
WO0030-A-07 W0075-A-07 WO0120-A-07 W0018-A-07 WO0045-A-07 WO0065-A-07 W0120-A-07
Sin opciones adicionales -NNNN -NNNN -NNNN -NNNN -NNNN -NNNN -NNNN
Datos de potencia
Potencia continua del circuito KW 18/30 45/75 72/120 18 -145 -165 -/120
intermedio sin/con inductancia
Potencia maxima kW 45 112 180 45 112 162 180
Tensioén de red Y 3 AC 400 ... 480 (+10/-15 %)
Corriente continua entrante de red | A 51 | 125 [ 200 26 | 65 | 94 | 181
Dependencia de la potencia con U <400 V: 1 % reduccion de potencia por 4 V
de la tension de red con U > 400 V: 1 % aumento de potencia por 4 V bei U > 400 V: sin aumento de potencia
Capacidad del DC Bus uF 1410 [ 3760 | 5640 705 | 1880 | 2820 | 4950
Rango de tension del DC Bus Vv DC 435 .. 710 DC 750 (regularizado)
Resistencia de frenado
Resistencia de frenado interno externo
Consumo maximo de energia KWs 100 250 500 80 100 150 _
de frenado
Potencia continua de frenado kw 1,6 2,0 2,5 0,4 0,4 0,4 -
Potencia maxima de frenado kW 36 90 130 36 90 130 -
Datos de tension de mando
Tension de mando, externa \Y DC 24 £ 20 % (DC 24 £ 5 % en el caso que se alimente el motor para retener el freno)
Consumo de potencia W 25 30 55 31 41 108 224"
Corriente continua A 1,0 1,3 2,3 1,3 1,9 4.5 13,0"
Datos mecanicos
Anchura W mm 150 | 250 | 30 [ 175 | 250 [ 30 | 350
Altura H mm 440?
Profundidad D (incl. conector) mm 309
Peso kg 135 | 22 | 32 [ 135 ] 20 | 31 [ 345
En el caso del modelo HMV01.1R, los datos de potencia continua y maxima son también validos para el modo de trabajo en realimentacion regenerativa.
Todos estos datos son validos para el funcionamiento nominal, con una tension de red 3 AC 400 V.
Posibilidad de conexién de unidades adicionales como HLB o HLC
Dlncluido el ventilador adicional HAB
2 Altura total del HMVO1.1R-W0120 con el ventilador adicional HAB: 748 mm
i
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Con HMVO01.1R la inductancia de red HNL es siempre necesaria
Conexion X14 sélo con HMVO1.1R
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HMVO1

=
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Derating bajo ciertas
condiciones de trabajo

De forma que las condicio-
nes en la instalacién cambi-
an, los datos de funcionali-
dad de las unidades de
potencia también cambian de
acuerdo con los valores de
los siguientes factores:
 Corriente continua
* Potencia continua del
DC Bus
* Potencia continua de
frenado

Tomando como base la
frecuencia de conmutacién
de 4 kHz, los valores de
las corrientes de salida de
las unidades de potencia
disminuyen a medida que
se aumenta el valor de la
frecuencia de conmutacion.
Consulte los diagramas
adjuntos para la definir el
factor utilizaciéon de capa-
cidad a emplear en su
aplicacion.
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Rexroth IndraDrive —
unidades de control
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Le ofrecemos unidades de control a medida tanto para aplicaciones estandar
como de gama alta. Motion-Logic integrada, numerosas funciones tecnologicas,
técnica de seguridad certificada e interfaces estandarizadas dejaran todos sus

necesidades mas que cubiertas.

Unidades de control BASIC -

prestaciones y funcionalidad estandar

Estas unidades de control son la solucion mas rentable para todas aquellas
aplicaciones estandar sin grandes exigencias desde el punto de vista de
prestaciones y flexibilidad de las interfaces. En las unidades de control BASIC
ya se encuentra integrada un interface de feedback estandar para motores
IndraDyn. Las unidades de control BASIC UNIVERSAL disponen de adicionales

ranuras para posibles futuras ampliaciones.
Los siguientes unidades de control BASIC estan disponibles:

* BASIC OPEN LOOP

* BASIC ANALOG

* BASIC PROFIBUS

* BASIC SERCOS

* BASIC UNIVERSAL - un-eje

* BASIC UNIVERSAL - doble-eje

Unidades de control AVANCED -

maxima flexibilidad y prestaciones

Estas unidades de control ofrecen las mas altas prestaciones posibles.
Practicamente, tanto con la amplia gama de interfaces de comunicacién y
feedback; como con las entradas y salidas analogicas o digitales que tiene,

se podria realizar cualquier aplicacion.

Prestaciones y funcionalidad
a su medida

I Soluciones individuales para aplicaciones estandar
y gama alta

I Motion-Logic integrada con funciones tecnologicas
innovadoras

I Interfaces estandar para el uso internacional

I Técnica de seguridad certificada

Unidades de control
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IndraDrive —
prestaciones y funcionalidad a medida

Todas las unidades de control
IndraDrive, desde el simple convertidor
de frecuencia hasta el servoacciona-
miento de gama alta con Motion-
Control integrado, se pueden combinar
con todos los convertidores IndraDrive
C e inversores IndraDrive M.

Unidad de potencia

Las unidades de control se distinguen
por sus prestaciones, su funcionalidad
y su configuracién. Combinando estas
unidades con distintas versiones de
firmware y paneles de control se
cumplen todos los requisitos deseados
en una aplicacion. Este concepto de
flexibilidad del sistema le ofrece la
posibilidad de personalizar su aplica-
cion, por supuesto siempre con la
optima solucion técnica y economica.

Unidad de control

Descripcion general

Un-eje
BASIC
OPEN LOOP

Un-eje
BASIC
ANALOG

Un-eje
BASIC
PROFIBUS

Un-eje
BASIC
SERCOS

Un-eje
BASIC
UNIVERSAL

Doble-eje
BASIC
UNIVERSAL

Un-eje
ADVANCED

Comunicacién

Analogico/digital para funcionamiento
en OPEN LOOP

Interface analégica

Q

Interface paralela

PROFIBUS DP

Interface SERCOS

SERCOSII

PROFInet IO

O|0|0|0 |0

CANopen

DeviceNet

O|0|0|0|0|0|0

O|O0|0|O0|0O|0|0O

Configuraciones

Opcién 1

o/

Opcidn 2

o/

Opcién 3

Opcion de seguridad

o/®

Ranura para MultiMediaCard
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Opciones Un-eje Un-eje Un-eje Un-eje Un-eje Doble-eje Un-eje

BASIC BASIC BASIC BASIC BASIC BASIC ADVANCED
OPEN LOOP ANALOG PROFIBUS SERCOS UNIVERSAL UNIVERSAL

Interfaces de Encoder
Motores IndraDyn MSK, MAD y MAF

- ° ° ° ° (@]
Hiperface, 1 Vssy 5 V TTL?
Motores MHD, MKD y MKE - - - - @) (@] O
EnDat 2.1, 1Vey 5V TTL? - - - - O ©) (@)
Opciones de seguridad segin EN 954-1
Bloqueo de arranque EN 954-1,
cat. 3 contra el rearranque accidental N © © © © ©
Técnica de seguridad segun - - - - - (©]
EN 954-1, cat. 3
Ampliaciones
Emulacion de encoder - [ - - O ©) O
Ampliacion E/S analdgica - - - - o O o
Ampliacién E/S digital - - - - - - O
E/S digitales con interface de encoder SSI - - - - - - @)
Comunicacion transversal - - - - - - O o
Médulo de software "E
MultiMediaCard - - - - o o o 8
Panel de control %
Estandar ° [} [} [} ] ® ° )
Confort O @) O o (e} (@) O %

i)
Datos técnicos Un-eje Un-eje Un-eje Un-eje Un-eje Doble-eje Un-eje 5
BASIC BASIC BASIC BASIC BASIC BASIC ADVANCED
OPEN LOOP ANALOG PROFIBUS SERCOS UNIVERSAL UNIVERSAL

Tiempos de ciclo
Control de corriente us 125 62,5
Control de velocidad us 250 125,0
Control de posicion us 500 250,0
Frecuencia PWM
4/8 kHz o/® o/® o/ o/0® o/0® o/® o/
12/16 kHz -/- =/- =/- =-/= —/- —/- o/®
Entradas / Salidas
Entradas digitales, algunas de ellas
utilizables en la medicion de palpador 8/~ 5/ 5/ o o 18/2 =
Entradas/salidas digitales
(configurables libremente) N 4 8 8 8 4 4
Entradas analdgicas 2 2 - - - 1 1
Salidas analogicas 2 - - - - 2 2
Salidas de relé 3 1 1 1 1 1 1
Interfaces
RS232 [ ] ° ° ° ° ° ° °
Datos de tensiéon de mando
Tension de mando \ DC 24
Consumo de potencia sin opciones | W 7,5 8,0 7,5 7,5 6,5 7,5 6,0
Corriente continua sin opciones A 1,5 1,5 5,0 5,0 45 6,0 4,0

® Equipamiento estandar O Opcional ”En combinacion con otras opciones ?Interface de Feedback para motores IndraDyn ® Tension de alimentacion 12 V. “Tension de alimentacién 5 V
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32 05 | Unidades de control

BASIC OPEN LOOP -
para todas las aplicaciones sin feedback

Este elemento de control esta
disefiado especialmente para
aplicaciones de convertidor de
frecuencia sin feedback.

Interfaces
Entradas y salidas digitales
Entradas y salidas analégicas

La velocidad deseada se estable-
ce a través de entradas analogi-

Interfaces cas o digitales.
Salidas de relé

Los mensajes de estado y de dia-
gnostico se emiten a través de
salidas digitales o contactos de
relé aislados.

Interfaces

Entradas y salidas analégicas .
Para la facil puesta en marcha
utilize el panel de control confort

VCPO1 opcionalmente adquirible
o un PC con la herramienta (soft-
ware) de ingenieria IndraWorks
de Rexroth.

Interface serie
RS232

Panel de control
Panel de control estandar

Asi de simple es pedir la unidad de
control BASIC OPEN LOOP:

CSBO01.1N-FC-NNN-NNN-NN-S-NN-FW

Un-eje BASIC Panel de control
S = Estandar

Comunicacion de control
FC = Interface de convertidor de
frecuencia
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BASIC ANALOG -
tecnologia a bajo coste

Interface de encoder
Motores IndraDyn,
Hiperface®, 1 V, y
5V TTL

\.

Interfaces
Entradas y salidas digitales
Entradas y salidas analégicas

/0

Salida de relé
. Opcion de seguridad
Bloqueo de SAFET
arranque ON
BOARD

Emulaciéon de encoder

Interface serie
RS232

Panel de control
® Panel de control estandar

Asi de simple es pedir la unidad de
control BASIC ANALOG: Opcién

CSBO1.1N-AN-ENS-NNN-L1-S-NN-FW

Panel de control

Un-eje BASIC
S = Estandar

Comunicacion de control
AN = Interface analogica

Técnica de seguridad
Interface de encoder L1 = Con bloqueo de arranque
ENS = Motores IndraDyn, Hiperface® etc. NN = Sin bloqueo de arranque

Este componente de control le
permite disfrutar de numerosas
ventajas de la técnica de acciona-
miento digital en controles con la
convencional interface analogica
+10 V. Adicionalmente, existe la
posibilidad de realizar ampliaci-
ones en su equipo de control en
todo momento, de este forma se
pueden afnadir otros tipos de
interface cambiando el compo-
nente de control, mientras se
conserva el armario original de
control.

La especificacion de velocidad se
establece a través de la entrada
analdgica. Las sefiales como
“Desbloqueo del control” o
“Parada de accionamiento” son
comandadas por el sistema de
control y la unidad de control a
través de entradas y salidas digi-
tales. La emulacién de encoder
dentro del accionamiento prepara
los valores reales de posicion
para la unidad de control. En este
aspecto, se puede elegir entre
una sefal de encoder incremental
o de formato SSI.

El interface para la conexion de
los motores IndraDyn o los estan-
darizados encoder, como
Hiperface, ya se encuentran
integrados.

Unidades de control
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34 05 | Unidades de control

BASIC PROFIBUS -
Ideal para la automatizacién de industrial

El interface de bus de campo

Interface de encoder PROFIBUS se utiliza desde hace
Motores IndraDyn,

Hiperface® 1 V muchos afios con éxito en la
5 \e m y \ tecnologia de fabricacion auto-

matizada y automatizacion de

procesos.
Interfaces A través de este sistema de bus,
Entradas y salidas digitales P el sistema de control se comuni-

ca ciclicamente con las estaci-
ones de bus para obtener sus

Salida de relé

especificos y actuales valores,
Opcion de seguridad i i
. Blp " 9 incluyendo Iog mensajes de
MR EI3 SAFET estado y de diagnostico.
L. arranque
Comunicacion de control ON

PROFIBUS BOARD El interface para la conexién
de los motores IndraDyn o los

estandarizados encoder, como
Hiperface, ya se encuentran

. integrados.
Interface serie 9

RS232
La puesta en marcha se puede

realizar con la herramienta de
ingenieria IndraWorks comoda-

mente via PROFIBUS.
Panel de control ' Alternativamente, el accionamien-
® Panel de control estandar to también se podria poner en

marcha a través del panel de

control confort VCPO1 o un PC.
Asi de simple es pedir la unidad de
control BASIC PROFIBUS:

Opcion

CSBO01.1N-PB-ENS-NNN-L1-S-NN-FW

Un-eje BASIC Panel de control

S = Estandar

Comunicacion de control
PB = PROFIBUS

Técnica de seguridad
Interface de encoder L1 = Con bloqueo de arranque
ENS = Motores IndraDyn, Hiperface” etc. NN Sin bloqueo de arranque
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BASIC SERCOS -
preciso y economico

Con el interface SERCOS" ya
puede disfrutar de todas las venta-
jas de la técnica de accionamiento
digital inteligente. La caracteristica
mas importante del interface
SERCOS es el extremadamente
corto tiempo de ciclo que tiene, en
el cual se transmiten todos los
valores actuales entre el sistema
de control y la unidad de control.
En combinacion con la sincroni-
zacion con todos los accionamien-
tos, este interface asegura la maxi-

Interface de encoder
Motores IndraDyn,
Hiperface®, 1 V, y

5V TTL \\\\\\i

Interfaces
Entradas y salidas digitales |——@
Salida de relé

Opcion de seguridad
® Bloqueo de

Comunicacion de control
Interface SERCOS

SAFET
arranque ON

BOARD

SERCOS

interface

ma dinamica y precision.

La transmision de senales a través
de la fibra 6ptica garantiza el inter-
cambio de datos seguro con un
cableado minimo.

Interface serie

RS232 \\\\\\\\\.

El interface para la conexion de los
motores IndraDyn o los estandari-
zados encoder, como Hiperface,
ya se encuentran integrados.

Unidades de control

Panel de control
Panel de control estandar

Con la herramienta de ingenieria
IndraWorks, la puesta en marcha
se realiza comodamente a través
del canal de servicio de SERCOS;
u otra alternativa seria a través del
puerto serie RS232.

Asi de simple es pedir la unidad de
control BASIC SERCOS:

Opcion

CSB01.1N-SE-ENS-NNN-L1-S-NN-FW

Un-eje BASIC
Panel de control
S = Estandar

Comunicacion de control

SE = Interface SERCOS " Interface SERCOS, el interface de accio-
namiento normalizado internacionalmente
(IEC 61491/ EN 61491), asegura la opti-
ma compatibilidad entre los accionamien-
tos digitales y controles de distintos
fabricantes, aprovechando al maximo las
caracteristicas de los productos.

Técnica de seguridad
Interface de encoder L1 = Con bloqueo de arranque
ENS = Motores IndraDyn, Hiperface® etc. NN = Sin bloqueo de arranque
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BASIC UNIVERSAL de un-eje -
flexible para soluciones individuales

Interface de transmisor
Motores IndraDyn,
Hiperface®, 1 V, y

5V TTL

e

Opcidn

Interfaces de encoder
Ampliacién E/S analégicos
Emulaciéon de encoder

Interfaces
Entradas y salidas digitales
Salida de relé

Ranura de conexion
MultiMediaCard

Interface serie
RS232

— 0
Opcion de seguridad
Bloqueo de SAFE
arranque ON

| BOARD
Comunicacioén de control
Interface SERCOS,

e— | PROFIBUS, etc.
Panel de control
.—

Panel de control estandar

Asi de simple es pedir la unidad de control
BASIC UNIVERSAL de un-eje:

Opcién

CSB01.1C-SE-ENS-NNN-L1-S-NN-FW

BASIC UNIVERSAL de un-eje

Comunicacion de control

SE = Interface SERCOS L1 =
PB = PROFIBUS NN =
PL = Interface paralela
CO = CANopen, DeviceNet Opcién
S3 = SERCOS lll, PROFInet IO ENS =
NN = Sin equipar LEN1 =
EN2 =
Interface de encoder MA1 =
ENS = Motores IndraDyn, Hiperface® etc. — MEM =

Panel de control
S = Estandar

Técnica de seguridad
Con bloqueo de arranque
Sin bloqueo de arranque

Motores IndraDyn, Hiperface® etc.
Motores MHD, MKD, MKE

EnDat 2.1, 1 Vg,5 V TTL
Ampliaciéon E/S analdgicas
Emulacion de encoder

NNN = Sin equipar
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No importa qué comunicacion de
control desea, BASIC
UNIVERSAL le ofrece una amplia
gama de interfaces estandariza-
dos a nivel internacional. De este
modo, esta unidad de control es
idénea para una multitud de apli-
caciones — incluyendo las aplica-
ciones de su sector.

El interface para la conexién de
los motores IndraDyn o los estan-
darizados encoder, como
Hiperface, ya se encuentran inte-
grados. Ademas esta unidad de
control tiene una ranura de cone-
xién opcional para la conexion de
otro encoder, para la ampliacion
de E/S analdgicas o para la emi-
sion de sefiales de encoder emu-
ladas.

La conexion adicional de una
MultiMediaCard le ofrece la posi-
bilidad de transmitir o duplicar
sencillamente sus parametros de
accionamiento referentes a los
ejes. Ademas, esta tarjeta se
puede utilizar también para ampli-
ar la memoria de Motion-Logic
(opcion de firmware) integrada en
el accionamiento.

Para la facil puesta en marcha
utilize el panel de control confort
VCPO1 opcionalmente adquirible
o un PC con la herramienta (soft-
ware) de ingenieria IndraWorks
de Rexroth.
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BASIC UNIVERSAL de doble-eje —

flexible, seguro, compacto

Ranura de conexion
MultiMediaCard

Interfaces

Entradas y salidas digitales
Entradas y salidas analogicas
Salida de relé

Interface serie
RS232

./ Panel de control estandar

Asi de simple es pedir la unidad de control
BASIC UNIVERSAL de doble-gje:
Opcioén

—| Interface SERCOS,

Opcion 3y 4

Interfaces de encoder
Ampliacién E/S analdgicas
Emulacién de encoder

Opcién 1y 2
Interfaces de encoder

Opcion de seguridad
Bloqueo de arranque [T}
Técnica de seguridad ON

BOARD

Comunicacion de control

PROFIBUS, etc.

Panel de control

CDBO01.1C-SE-ENS-EN2-NNN-MA1-S1-S-NN-FW

BASIC UNIVERSAL Panel de control
de doble-eje S = Estandar
Comunicacion de control Técnica de seguridad
SE = Interface SERCOS L1 = Con bloqueo de arranque
PB = PROFIBUS S1 = Con técnica de seguridad
S3 = SERCOS Illl, PROFInet 10 NN = Sin técnica de seguridad
NN = Sin equipar

Opcion 3y 4

ENS = Motores IndraDyn, Hiperface” etc.
Opcion 1y 2 EN1 = Motores MHD, MKD, MKE
ENS = Motores IndraDyn, Hiperface® etc. EN2 = EnDat 2.1, 1 Vg,5 V TTL
EN1 = Motores MHD, MKD, MKE MA1 = Ampliacion E/S analégicas
EN2 = EnDat 2.1, 1 Vi,5 V TTL | MEM = Emulacién de encoder
NNN = Sin equipar NNN = Sin equipar

Muchos accionamientos y un
espacio de montaje limitado: estos
son las condiciones tipicas en las
que se puede emplear de forma
segura y extremadamente econdmi-
ca la unidad de control BASIC
UNIVERSAL de doble-eje. En el
BASIC UNIVERSAL de doble-eje
hemos implementado la completa
funcionalidad de dos ejes digitales
de forma especialmente compacta
en un unico elemento de control.
Su ventaja: puede integrar muchos
accionamientos en un espacio
extremadamente reducido minimi-
zando el volumen de sus armarios
de control.

Con la técnica de seguridad certi-
ficada segun EN 954-1, categoria
3, se protege eficazmente a las
personas y a la maquina. Para este
fin, hemos integrado directamente
en el accionamiento multiples fun-
ciones de seguridad, como por
ejemplo la funcion de ,Parada
segura“ o ,Movimiento seguro”.
Esto aumenta la fiabilidad, supone
el ahorro de componentes de vigi-
lancia y minimiza el trabajo a reali-
zar en la instalacion.

Para la comunicacion de control se
puede elegir entre el interface
SERCOS, PROFIBUS SERCOS Il
y PROFInet IO. Con el objetivo de
adecuar el equipo a las necesi-
dades de su aplicacion, IndraDrive
le ofrece adicionales opciones para
la conexion de distintos sistemas
de feedback, una ampliacién de
E/S analdgicas o la emision de
senales de encoder emuladas.

La unidad de control de doble-eje
ofrece la posibilidad de guardar los
parametros de accionamiento refe-
rentes a los ejes para ambos ejes
en la MultiMediaCard.

©°
S
=
[=
o
(3}
()
o
0
o)
o
@
=
=
=)

Comercial Andaluza de Técnicas y Suministros, S.L. (CATS, S.L.) Malaga (Espafa). Telf: +(34) 952 24 61 37 www.cats.es comercial@cats.es



38 05 | Unidades de control

ADVANCED - la seguridad
de maximas prestaciones y flexibilidad

Ranura de conexion Opcién 1 Los elementos de control
MultiMediaCard Interface de encoder AI.DVAN.CED cumplenllas maximas
\. exigencias en prestaciones y
/ dinamica.
\ Opcién 2 Ademas de ofrecer las maximas
Interface de encoder prestaciones, ofrecen una amplia
Ampliacion E/S analdgica gama de interfaces de comunica-
Interfaces Emulacién de encoder cion de control y de encoder. Para
Entradas y salidas digitales —° la comunicacion con controles
Entradas y salidas analdgicas superiores ya se encuentran inte-
Salida de rele Opcidn de seguridad gradas las entradas y salidas digi-
o— | Blogueo de arranque EJ.\Z30  tales y analégicas. Estas también
Técnica de seguridad ]\ se pueden ampliar con adicionales
BOARD 5 digitales o analdgicas y con
salidas de emulacion de encoder.
Opci6n 3 Esta unidad de control de altas
Interface serie Inteﬁgcg§ de encodgr . prestaciones se puede equipar
RS232 Ampliacién E/S analogica adicionalmente con la técnica
/Emmﬁ:é?gndé/sen;oﬁ;r de seguridad certificada segun
Corﬂunicacic’)n trar?sversal EN 954-1, categoria 3. La unidad
de control ADVANCED es la
plataforma ideal para el PLC
integrado en el accionamiento
Comunicacién de control IndraMotion MLD.
Panel de control Interface SERCOS,
Panel de control estandar —— ® PROFIBUS, etc.

Asi de simple es pedir la unidad de .
control ADVANCED: Opcion

CSHO01.1C-SE-ENS-EN2-NNN-S1-S-NN-FW

Panel de control

ADVANCED de un-eje S = Estandar
Técnica de seguridad
Comunicacién de control L1 = Con bloqueo de arranque
SE = Interface SERCOS S1 = Con técnica de seguridad
PB = PROFIBUS NN = Sin técnica de seguridad
PL = Interface paralela i s
_ h Opcion 3
oo = EANgE, [Peesh e ENS = Motores IndraDyn, Hiperface"® etc.

S3 = SERCOS lll, PROFInet 10

. . EN1 = Motores MHD, MKD, MKE

A= S eedlE EN2 = EnDat 2.1, 1 Vg, 5 V TTL
Opcion 2 MA1 = Ampliacion E/S analégica
ENS = Motores IndraDyn, Hiperface®etc. = MEM = Emulacién de encoder

Opcidn 1 (interface de encoder) EN1 = Motores MHD, MKD, MKE MD1 = Ampliacion E/S digital

ENS = Motores IndraDyn, Hiperface® etc. EN2 = EnDat 2.1, 1 Vg, 5V TTL MD2 = E/S digitales con interface de

EN1 = Motores MHD, MKD, MKE MA1 = Ampliacion E/S analégica encoder SSI

EN2 = EnDat 2.1, 1 Vg, 5 V TTL MEM = Emulacién de encoder CCD = Comunicacion transversal

NNN = Sin equipar NNN = Sin equipar NNN = Sin equipar
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Accesorios —

mas ventajas para su unidad de control

Estos componentes le ayudaran a aprovechar todas las ventajas de su accionamiento: en la puesta en marcha, en el manejo y

en el diagndstico.

Paneles de control

Todos las unidades de control estan equipados con un
panel de control estandar conectable. Opcionalmente se
suministra un panel de control confort, el cual dispone
de prestaciones graficas. Este panel le llevara de forma
rapida y precisa por todos los pasos de la puesta en
marcha, sin necesidad de ningun PC. Ademas, el panel
de control confort permite la transmisién rapida y sencilla
de los parametros de un accionamiento a otro.

Terminales de control separados
Para aplicaciones complejas, especial-
mente en combinacion con el Motion-
Logic integrado en el accionamiento,
le recomendamos el uso de nuestros
terminales de control compactos
IndraControl VCP. La conexion se
realiza a través del puerto serie del
accionamiento.

En la gama IndraControl VCP pueden
encontrar desde displays de texto sen-
cillos hasta pantallas tactil con presta-
ciones graficas, los cuales le propor-
cionan una solucion de manejo y visua-
lizacién especialmente economica.

Médulo de software

La opcional MultiMediaCard le ofrece la posibilidad de
transmision o duplicacién sencilla y sin PC de sus para-
metros de accionamiento referentes a los ejes

Este moédulo de software se suminis-

tra en dos variantes:

* PFM02.1-016-NN-FW
con firmware de accionamiento
cargado

* PFM02.1-016-NN-NW
preformateado para la transmision
sencilla de parametros

Unidades de control

Cable de interface

Para la puesta en marcha o el manejo, conecte su PC o un terminal
de control separado directamente al puerto serie RS232 de la uni-
dad de control.

El cable IKB0O041 para la conexion PC se suministra totalmente
confeccionado en longitudes de 2,5, 10 6 15 m.

El cable RKB0004 para la conexion de un panel de control es
adquirible en longitudes de 2, 5y 10 m.
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40 05 | Unidades de control

Descripcion general de las interfaces

Comunicacion de control

Analdgico/digital para funcionamiento Interface SERCOS

en OPEN LOOP o
X31 X32
é ] u é Bornes conectables 2 x 9-pin 2 conexiones para cables de fibra éptica
4l 4 * 8 entradas digitales ol ) o )
i mil * Velocidades de transmision a elegir
]l el i 2, 4, 8 6 16 Mbaudios
X1 X12 Bornes conectables 2 x 5-pin %
3 -HH S * 3 salidas de relé (24 V CC
g m Egig y 230 V CA)

PROFIBUS DP
X35 X36 Bornes conectables 2 x 4-pin @)
1% =] E,é * 2 entradas analdgicas "(33)ls D-SUB, 9-pin,
4 ’#f’jEfZ‘ * 2 salidas analogicas . 8Sllo ports en el dispositivo
©

Interface analdgica

X31 X32

Bornes conectables 2 x 9-pin
* Entradas analogicas = 10 V
* Entradas/salidas digitales

* Salida de rele CANopen/DeviceNet

©ONDUTAWN =

OCONDTRDNO—

(] D-SUB, 15-pin, pins en el dispositivo ? Connector Open-Style, 5-pin
8 15 * Emulacion de encoder, incremental a
o absoluto (SSI) a * Interruptor para la seleccion de
; 9 * Frecuencia de salida max. 1 MHz a CANopen o DeviceNet
(¢} o
| O]

Interface paralela

D-SUB, 37-pin, pins en el dispositivo O SERCOS llI, PROFInet 10
* 16 entradas, protegidos en polaridad @
inversa B

2 x conexions de enchufe RJ45

* 16 salidas, a prueba de cortocircuitos
* Con aislamiento galvanico

20

-

También usado para la ampliacion de entradas/salidas en
combinacion con IndraMotion MLD
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Interfaces de encoder Ampliaciones de entradas/salidas

Interface de encoder ENS

para motores IndraDyn, Hiperface®,
1V, 5V TTL

D-SUB, 15-pin, ports en el dispositivo
 Alimentacién del encoder: 11,6 V/300 mA

Interface de encoder EN1
para motores MHD, MKD, MKE

D-SUB, 15-pin, ports en el aparato
* Alimentacion del encoder 12C: 8 V/250 mA
o resolver: 18,2 V/70 mA

Interface de encoder EN2 para EnDat

o

° B 21,1V, BVTIL

. 9 D-SUB, 15-pin, pins en el dispositivo
(e}

 Alimentacién del encoder: 5 V/300 mA

@)
Emulacién de encoder E
(o] Emulador de encoder MEM .
8((ro)15 Seguridad
D-SUB, 15-pin, pins en el dispositivo
. * Tension de alimentacion interna

* Senales de encoder con aislamiento galvanico
* Incremental o

» Absoluto (formato SSI)

* Frecuencia de salida max. 1 MHz

md
o\(sss)jo
©© o

Comunicacion transversal

O Comunicacion transversal CCD

@ 3 x conexiones de enchufe RJ45

* Maestro para la conexion de hasta
7 esclavos (SERCOS III)

0
@ ¢ Conexion Ethernet-Ingenieria
B

o -
@ 00000 ©
0000
© o

Ampliacion E/S analégicas MA1

D-SUB, 15-pin, ports en el dispositivo

* 2 canales de entrada analdgicos £ 10 V
* 14 bits, incl. sobremuestreo 8 x

* 2 canales de salida analégicos 12 bits

Ampliacion E/S digital MD1

D-SUB, 25-pin, pins en el dispositivo

* Tension de alimentacion externa de
19Va30V

* 12 entradas, protegido en polaridad inversa

* 8 salidas, a prueba de cortocircuitos

E/S digitales con interface SSI MD2

D-SUB, 44-pin, pins en el dispositivo

* Tensién de alimentacion externa de
19Va30V

* 16 entradas, protegidos en polaridad inversa

* 16 salidas, a prueba de cortocircuitos

Conexion de enchufe RJ11 para interface de
encoder SSI

Bloqueo de arranque L1

D-SUB, 9-pin, ports en el dispositivo
* Tension de alimentacion 24 V CC
* Senales de control A, B e inversa

* Confirmacion

* Confirmacion inversa

Técnica de seguridad S1

D-SUB, 9-pin, ports en el dispositivo

* Tension de alimentacion 24 V CC

* Entradas de seleccion de los modos de
servicio

* Confirmacién, dinamizacién forzada y
diagndstico/bloqueo de la puerta de
proteccién

Unidades de control
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49 06 | Firmware

Rexroth IndraDrive —
firmware

El firmware se puede configurar de
forma que se adapte a su aplica- y BASIC _ ADYANCED
cion, se disponen de los siguientes Version de un- y doble-eje Version de un-eje

distintos tipos de firmware:

ampliacion servo ampliacion servo

Distintos paquetes de ampliacion le
ofrecen ademas las opciones de
sincronizacion electrénica, servofun- Paquetes de ampliacién Paquetes de ampliacion
ciones adicionales y operacion en

modo de cabezal.

. X . Funciones X Funciones
. UNE s . UNEEEE tecnolégicas de . tecnolégicas de
* Paquete Basic OPEN LOOP tecnolégicas -  tecnoldgicas olog . olog
(aplicaciones de convertidor de " Motion-Control " Motion-Control
frecuencia) . . . .
« Paquete Basic CLOSED LOOP Motion-Logic Motion-Logic
(aplicaciones servo y de converti-
dor de frecuencia) . .
* Paquetes de ampliacion (opcion) . .
« Motion-Logic (opcién IndraMotion OPEN LOOP X BASIC OPEN LOOP X ADVANCED
MLD) cabezal X cabezal cabezal X cabezal
El paguete basico es normalmente X X
suficiente para solucionar la mayoria OPEN LOOP X BASIC OPEN LOOP X ADVANCED
de las aplicaciones de accionamien- sincronizacion -  sincronizacion sincronizacion -  sincronizacion
to estandar, desde el sencillo con- X X
trol V/f hasta en el funcionamiento X X
en modo de posicionamiento. X BASIC X ADVANCED

E Motion-Logic libremente progra- OPENLOOP . CLOSEDLOOP OPENLOOP . CLOSEDLOOP
mable con el PLC integrado segun . X

IEC 61131-3 y las funciones X X

tecnolégicas preparadas para su Paquete basico Paquete basico

directo empleo, le permiten realizar
de forma sencilla los procesos de
maquina complejas.

Asi de simple es pedir el firmware —
IndraDrive: Opcidn

FWA-INIlDRV*-MPH-04VRS-D5-1 -SNC-ML

Firmware IndraDrive

PLC del accionamiento

Version de firmware ML = Con Motion-Logic y

MPH = ADVANCED funciones tecnoldgicas
MPB = BASIC un-eje TF = Preparado para funciones
MPD = BASIC doble-eje tecnoldgicas

NN = Sin Motion-Logic
Version

Version 04, ultima actualizacion Paquete de ampliacion

SRV = Ampliacion servo
- SNC = Sincronizacion electronica
Idiomas o Control MSP = Ampliacion de cabezal
Aleman, inglés, francés, italiano, 0 = OPENLOOP ALL = Todas las ampliaciones
espaiiol 1 = CLOSED LOOP NNN = Ninguna ampliacién
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Funcionalidad a medida

| Todas las funciones estandar estan incluidas

en el paquete basico

| Ampliaciones de funciones individuales

| Funciones tecnoldgicas especificas segun

el sector de trabajo

| Motion-Logic conforme a IEC integrada

Paquete basico BASIC ADVANCED Paquetes de ampliacion BASIC ADVANCED
OPEN |CLOSED| OPEN | CLOSED OPEN |CLOSED| OPEN | CLOSED
LOOP | LOOP | LOOP LOOP LOOP | LOOP | LOOP LOOP
Funciones basicas Ampliacion servo
Control general del motor Compensacion sencilla del _ ° B °
con caracteristica V/f, incl. compensacion juego de inversion
de deslizamiento, compensacién Correccion de error de eje - - - [
I x Ry proteccion de vuelco Correccioén de error de cuadrante - - - °
Control orientado de campo, sin feedback Compensacion del par de friccion - [ ] - [
Placa de tipo electrénica Palpador de medicion con parada rapida - 1 - 2
Ajuste automatico del circuito de control (] ° ° ) Mecanismo de levas dinamico - [ - [
Generador de valores nominales Cabezal
para la optimizacion de control Cambio de juegos de parametros (] (] ° ]
Desplazamiento hasta el tope fijo Modo de funcionamiento _ ° B °
Reaccion de error ajustable posicionado de cabezal
Control de freno Accionamiento guiado para el _ _ _ °
Funcién de osciloscopio cambio del engranaje
Funciones basicas OPEN LOOP Sincronizacién
Generador de rampa de velocidad ° ° ° ° Sincronizacion de velocidad ° ° o ° 43
Funcién de potenciometro motorizado Sincronizacion angular - [ - [ —_—
Funciones basicas CLOSED LOOP Modo de funcionamiento _ ° B ° 06
Control de posicion, velocidad y par rueda de medicion o
Referenciado guiado por accionamiento Eje maestro real y virtual [ ° ° ° ©
Posicionamiento guiado Disco de levas _ . B . E
por accionamiento (especificacion segun tabla) LE
Interpolacion interna del accionamiento Disco de levas (especificacion analitica) - - - [ ]
Posicionamiento en modo de registro _ ° _ ° Palpador de medicion de tiempo 1 - 1 -
Limitacion de posicion, velocidad y par Palpador de medicion con
Desplazamiento hasta tope fijo funcion de sincronizacion - ! N 2
Ajuste automatico de la conmutacion Mecanismo de levas dinamico - (] - [
Punto de commutacion con conexion
y desconexion umbral Motion-Logic BASIC ADVANCED
Emulacion de encoder, OPEN |CLOSED| OPEN | CLOSED
incremental o absoluto (formato SSI) LOOP LOOP LOOP LOOP
IndraMotion MLD
Libremente programable segun
IEC 61131-3
Sistema de programacion AWL, ST,
AS, KOP, FUP
4 tareas de usuario: periodico,
libre o controlado por evento (X o' ° °
Librerias: especificas del sistema,
especificas del accionamiento, PLCopen
Soporte de librerias de cliente
Paquetes tecnologicos orientados
al proceso

" Los elementos de control BASIC tienen unas prestaciones limitadas
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Rexroth IndraMotion MLD -
Motion-Logic integrado

El primer accionamiento abierto

del mundo

Las funciones del accionamiento
IndraMotion MLD, control de movimi-
entos y logica de procesos conforman
una plataforma de automatizacion
moderna y abierta para conceptos de
maquina modulares. La Motion-Logic
integrada en el accionamiento reduce
o hace innecesario el uso de controles
superiores.

Estandares abiertos

Los lenguajes de programacion
estandar y el entorno de ingenieria
IndraWork simplifican la configuracion
de proyectos, la programacion, el
manejo y el diagndstico. Esto le permi-
te aplicar sus valiosos conocimientos
técnicos directamente en el accionami-
ento, asegurandose de esta forma una
solucion rapida y competitiva.

La programacion se realiza segun IEC
61131-3 en las siguientes lenguajes
de programacion:

* Lista de instrucciones (AWL)

* Texto estructurado (ST)

* Esquema de funciones (FUP)

* Esquema de contactos (KOP)
* Lenguaje de proceso (AS)

Con bloques estandarizados de la lib-
reria de funciones segun PLCopen se
accede a una multitud de funciones
Motion.

Programacion flexible

Puede disefar su aplicacion de forma
libre y flexible seguin sus deseos com-
binando funciones de accionamiento
innovadoras, amplias librerias de fun-
ciones y paquetes tecnologicos orien-
tados al proceso para crear una solu-
cion de automatizacion perfecta.

Alcanze sus objetivos de forma
rapida

Incluso las aplicaciones complejas y
exigentes se realizan de forma especi-
almente sencilla con nuestros modulos
de funciones de uso directo y paquetes
tecnologicos predefinidos. Puede com-
binar ambas cosas en su programa de
usuario o utilizar simplemente como
funciones parametrizables.

Por ejemplo, se puede elegir entre:

* Modulos PLCopen

* Mecanismo de levas

* Control de marcas de impresion

* Control de registros

* Control de tensiones

* Control de lazos

* Enrollador

* Mecanizado simultaneo

* Funciones de accionamiento
ampliadas:
- control de retraccion variable
- control de avance adaptivo
- control de fuerza analégica

etc.

Accionamiento

Motion-Logic

Médulos innovadores para
cualquier aplicacion

Libreria de funciones:
Recopilacién de modulos de
funciones segun IEC o PLCopen

Libreria de usuario: Recopilacion
de moédulos de funciones creados
por el usuario

Paquetes tecnoldgicos: modulos
de funciones orientados al proce-
so, p. Ej. Control de tension

Programa de usuario: Combinacion
de aplicaciones especificas de
distintos modulos de funciones y
paquetes tecnologicos

Programa de usuario

A A
PLC-Logic segun Libreria de
IEC 61131-3 funciones

A A

Libreria de
usuario

Paquetes
tecnoldgicos

Sistema de Runtime, tratamiento E/S, comunicacion

A
v

Firmware
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Accionamiento y control de un

mismo proveedor

| Solucién especialmente econémica para aplicaciones
de un-eje y multi-eje sin necesidad de hardware
adicional

| Reduccion al minimo de la ingenieria mediante la
configuracion conforme a IEC y PLCopen

| Solucién de sistema rapido con paquetes de

tecnologia predefinidos

Solucién de un-eje IndraMotion MLD MLD-S MLD-S MLD-M
BASIC ADVANCED ADVANCED
Numero de ejes 1 1 Hasta 8
L . ) Unidades de control
Requisito de hardware Unidad de control BASIC Unidad de control
ADVANCED CSH
(maestro) csB ADVANCED CSH
con opcion CCD
<--»M ., -
o Opcidn de firmware TF ML ML
HMI Prestaciones
i Depende de la utilizacion 100 ps por 1.000 instrucciones en AWL
| del accionamiento BASIC con procesamiento de bits y palabras
Tareas
Numero de tareas 4
IndraMotion MLD-S Tipos de tarea Periodico, libre o controlado por evento
Motion-Logic integrada Tiempo de ciclo ms 2 1 | 1
Memoria de programa
Solucién multi-eje Firmware 03VRS kB 192 | -
Firmware 04VRS kB approx. 350
----- R T T ey Memoria de datos registrados
v En el elemento de control  (Byte| 248 248 248
Con | ion MD1
‘ on la opcidn 8 ~ a9 ~
1l con el firmware 03VRS
o — O ., .
<=} - Con la opcion MD1, MD2 ¢ 8 _ 30 30
o %U %U %U CCD con el firmware 04VRS
LM} Hi Hi Hi Programacion
i D D D Sistema de programacion Rexroth IndraWorks
| — =— =— . » Lista de instrucciones (AWL), texto estructurado (ST), esquema de funciones (FUP), 0
Lenguajes de programacion ) o
| | | esquema de contactos (KOP) o lenguaje de proceso (AS) o
—
Interfaces de programacion RS232 (Ethernet en preparacion) &
i Funciones para la punto de interrupcion, paso individual, ciclo individual, escritura/forzar, _g
Indr.aMotlo‘n MLD-M comprobacion de programas monitorizacion, trazado de muestreo, simulacion, cambios online Eo
MOtlon;Loglllc mtegrada @il Librerias Especificas del sistema, especificas de accionamiento y PLCopen
comunicacion transversal P
Comunicacién de control
Interface SERCOS, PROFIBUS, PROFInet IO, DeviceNet, CANopen, interface paralela
Alcanze sus objetivos con mayor interface analdgica, analogico/digital para el modo OPEN LOOP, IndraMotion MLD
rapidez Entradas y salidas digitales
La Motion-Logic basada en el accionami- Entradas 5" 7
ento hace innecesario el uso de controles Entradas/Salidas . . Depende del numero y del
superiores. Los lenguajes de programa- (configurables libremente) tipo de las unidades
cion e interfaces estandarizados le ayu- Opcién MD1 - 12 E/8S de control y las opciones
dan a reducir sus costos de formacién e Opcion MD2 _ 16 E/16 S utilizadas
Ingéniéria al minimo. Interface paralela 16 E/16 S 16 E/16 S
) ) Entradas y salidas analdgicas
E_I uso de librerias de funcllor.1es de uso i En la unidad de control - 1E/2S Depende del numero y del
dlrezt.o y paq;etleks tecr;ologlclos. le permi- tipo de las unidades
eI L elifels e MIeX O.W Al e Con opciéon MA1 2E/2S 2E/2S de control y las opciones
po que le permiten reducir los costos de stiizadas

ingenieria. Pero ademas siempre puede
anadir su know-how directamente en el
accionamiento, lo cual le permite diferen-
ciarse de su compentencia.

" Con la unidad de control CSB01.1C
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08 | Técnica de seguridad

Safety on board —
técnica de seguridad integrada

En todas aquellas aplicaciones de
maquina herramienta, maquinas
impresoras y de embalaje o de monta-
je, manipulacion y roboticas, la pro-
teccion de las personas contra movi-
mientos incontrolados de la maquina
tiene prioridad absoluta.

Especificaciones requeridas

por la UE

Todos los fabricantes de maquinas
tienen que realizar antes de la cons-
truccién de la maquina un analisis y
una evaluacion de los posibles ries-
gos. Esta es una norma dictada por la
Directiva Europea de Maquinas 98/37/
CE. Ademas, los peligros detectados
en dicho estudio tienen que ser elimi-
nados paso a paso. La seguridad tiene
que estar integrada en las maquinas y
cumplir los actuales estandares
tecnologicos.

iMas seguro imposible!

IndraDrive es un producto que cumple
con los actuales estandares tecnologi-
cos, ya que la seguridad se encuentra
integrada directamente en el acciona-
miento, presentado como resultado
tiempos de reaccioén hipercortos. Asi,
IndraDrive demuestra lo que puede y
debe conseguir hoy en dia la técnica
de seguridad: IndraDrive es mas rapi-
do, porque el movimiento se controla
desde donde se genera. Esta es una
caracteristica decisiva, especialmente
en el control de accionamientos direc-
tos y otros accionamientos altamente
dinamicos.

Los tiempos mas rapidos de reac-
cion a pesar de la maxima dinamica
del accionamiento

Con la nueva generacion de acciona-
mientos IndraDrive de Rexroth se dis-
pone de multiples funciones de seguri-
dad directamente integradas en el
accionamiento, sin tener que pasar a

Comercial Andaluza de Técnicas y Suministros, S.L. (CATS, S.L.) Malaga (Espafa). Telf:

Minimos movimientos de ejes gracias a tiempos de reaccion
extremadamente cortos

La seguridad aumenta en 400

I Técnica de seguridad IndraDrive de Rexroth

Técnica de seguridad convencional JJ 800

»

Movimiento del eje en mm en caso de error

Antes de que un operador reaccione un motor lineal entre 400 y 800 mm.
ante un error en la zona protegida La técnica de seguridad IndraDrive
validando la seta de emergencia, un eje  detecta el error en 2 ms y el eje sélo

lineal con husillo de bolas circulantes se desplaza 2 mm.
ya ha recorrido entre 100 y 200 mm y

través del control. Esto aumenta la
fiabilidad, ahorra componentes de
control adicionales y reduce el
costo economico y en tiempo de
la instalaciéon.

Esto es posible gracias al uso de
modulos de hardware y software red-
undantes en el accionamiento. El con-
trol sin contactores permite establecer
los valores de tiempo limites, de forma
que se aseguran unos tiempos de
reaccion extremadamente cortos de
menos de 2 ms. Tras la deteccion de
un error, todos los accionamientos se
detienen inmediatamente de forma
automatica conforme a la categoria de
parada seleccionada (0, 1 6 2).

Nuestra técnica de seguridad esta
reconocida por un organismo acre-
ditado y certificado segtin EN 954-1,

categoria 3.

1 +(34) 952 24 61 37 www.cats.es comercial@cats.es




Inteligente y seguro

| Categoria de seguridad 3 certificada
segun EN 954-1

| Amplias gamas de funciones de seguridad

| Tiempos de reaccion extremadamente cortos

I Independiente del control

| Integracién sencilla en la maquina

Las funciones de seguridad internas del accionamiento protegen eficazmente a las personas y la maquina
Alta fiabilidad con funciones de seguridad integradas y certificadas segun EN 954-1, categoria 3
Tiempos de reaccion muy cortos (< 2 ms) en la activacion de los controles internos

Ahorro de sistemas de medicion o sensores
Posibilidad de utilizar cualquier control superior
Dinamizacién online de las entradas y rutas de desconexion durante el mecanizado

Seleccién de tiempos no criticos de las funciones de seguridad, p. €j. por el PLC

Conexion PROFlsafe facilitando la configuracion y el trabajo en la instalacion
Decentralizacion de E/S segura en PROFlsafe
Sistema de frenado y bloque seguro con motor de bloqueo de freno y freno externo
Ahorro de gastos de certificacion por parte cliente
Reducidos tiempos de puesta en marcha y manipulaciones minimas en caso de mantenimiento

00077,

t

Bloqueo de arranque seguro

(Categoria de parada 0 segun EN 60204-1)
Desbloqueo del par de los accionamientos;
los accionamientos quedan desconectados
de forma segura de la fuente de alimenta-
cién

Parada segura

(Categoria de parada 1 segun EN 60204-1)
Parada controlada por el control o el accio-
namiento, parada libre de par en los accio-
namientos; los accionamientos quedan
desconectados de forma segura de la
fuente de alimentacion.

Parada de servicio segura

(Categoria de parada 2 segun EN 60204-1)
Parada controlada por el control o el accio-

namiento. Para los accionamientos manteni-
endo todas las funciones de control.

Reduccion de velocidad segura

Tras validar la correspondiente reduccion,
en el modo de operacion especial, se
dispondra de la reduccion de velocidad
segura.

Sentido seguro de giro
Ademas de la reduccién de velocidad se
puede definir un sentido de giro seguro.

)ik
i ki

Rango de posicion absoluta segura y
final de carrera software segura
Ademas de la reduccién de velocidad
segura y/o sentido de giro seguro se
puede seleccionar adicionalmente un
rango de posicion absoluta segura.

Limitacion de velocidad maxima segura
Independientemente del modo de funcion-
amiento, la velocidad maxima se controla
con seguridad.

Bloqueo de la puerta de proteccion
seguro

Cuando todos los accionamientos de una
zona se encuentran en el estado seguro,
se podra abrir la puerta de proteccion.

Limite de incremento seguro

Tras validar el correspondiente incremento,
en el modo de operacion especial, se dis-
pondra del limite de incremento seguro.

Control de parada segura

Esta funcién se puede realizar con el con-
trol de tiempo de parada seguro o con el
control de tiempo de deceleracion seguro
y el control predictivo.

Técnica de seguridad [ | S
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Safety on board -
la seguridad es lo primero

Bloqueo de arranque seguro

Para evitar el rearranque accidental del
accionamiento, el bloqueo de arranque
es la solucién mas economica. La
fuente de alimentacién se interrumpe

Control Accionamiento
I: L | Unidad de control
Interface
SERCOS,
PROFIBUS,
etc.

Feed- «—
back «———

Desconexién en dos canales

24V 1

por via electronica en dos canales. El
bloqueo de arranque se activa a través
de dos sefiales de 24 V redundantes.
Esta funcion se puede seleccionar en

Control

< N
< >
Interface

SERCOS,
PROFIBUS,
etc.

todas las unidades de control con
excepcion de BASIC OPEN LOOP.

Accionamiento

Unidad de control

Desconexion en dos canales

Seleccion del bloqueo de arranque a través de contactos en NC/NO o a través de dos contactos NC

Parada segura y movimiento seguro
Las unidades de control ADVANCED
y BASIC UNIVERSAL multi-eje le ofre-
cen todas las funciones de seguridad,
incluyendo el movimiento seguro y la
posicion absoluta segura. Esta seguri-

Control

dad se garantiza con dos sistemas

de procesador redundantes, los
cuales ejecutan todos los calculos
relevantes por separado y se controlan
mutuamente.

[

La seleccion de dos-canales de la
funcion de seguridad deseada se
puede realizar de diversas formas.

Accionamiento

Desconexién en dos canales

Interface SERCOS, PROFIBUS, etc. Unidad de
< =:| control
™ T T T —
T ——+—+ >
L =1 1 >
T >/
t t t ‘l/ >
< L1
Feed- | | | | —
back [ I
< | —
‘Li. 1 1 1 :
111 R
24V —— Tt “[E/s
~ T >
‘L" :_
Opcidn de
seguridad

Seleccion y feedback a través de senales de 24 V: |a forma mas sencilla

Comercial Andaluza de Técnicas y Suministros, S.L. (CATS, S.L.) Malaga (Espafa). Telf: +(34) 952 24 61 37

www.cats.es comercial@cats.es



Control
TT T T
N I B

=1 ) ®

| (@]
—1—»|E/S|e—> O |« >

g &
p— (qu) Interface
: SERCOS

Feed-
back

Accionamiento

Unidad de
control

SERCOS

Desconexion en dos canales

24V—  IF

E/S| [canal 2

VVYVY

Opcion de

seguridad

Seleccion y feedback a través de la comunicacion de control (canal 1) y

senales de 24 V (canal 2) para un cableado mas sencillo

49
Control Accionamiento 08
Unidad de E
° PROFIBUS/PROFlsafe Q2 | control o]
@ [« > < =
Contr_ol de | 2le > g)
seguridad | O ) @ Q
x o © 0
o o = o
LA — S o
_ _ PROFlsafe b ©
T T T [ 3 0
_)4_;, = S
1 1 3] @
1 ! 1 .‘S =
%u_,;)u/_’ o 8
~ L ! L PROFlsafe 17}
Feed = R E/S a
back 4 [
- 1 T \ 1
! 1
24V — 2ol :
—HT{_' Opcidn de
—Lf_—b seguridad

Seleccion y feedback via PROFlsafe — una solucion comoda
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50 09 | Ingenieria y manejo

Rexroth IndraWorks —
una herramienta para todas
las tareas de ingenieria

Rexroth IndraWorks es el entorno de Ventajas IndraWorks D para IndraDrive se
ingenieria de manejo sencillo e intuiti- * Entorno de software integrado para puede suministrar en CD-ROM

vo para todos los sistemas de control todas las tareas de automatizacion * Referencia de pedido:

y accionamiento eléctricos de Rexroth. ¢ Herramientas orientadas a la aplica- SWA-IWORKS-D**-xxVRS-DO-
Este entorno de ingenieria engloba en cién CD650-COPY

un Unico interfaz todas las herramien- * Guia de usuario inteligente

tas necesarias para: * Manejo comodo guiado por menu o combinado con el editor de discos
* Configuracién * Programacion uniforme segun de levas CamBuilder

* Programacion IEC 61131-3 * Referencia de pedido:

* Parametrizacion * Librerias de médulos conforme a SWA-IWORKS-DC*-xxVRS-DO-
* Funcionamiento PLCopen CD650

* Visualizacion * Arquitectura abierta gracias a la

* Diagnostico tecnologia FDT/DTM integrada

Tecnologia Microsoft .NET

Configuracion

Programacion

Parametrizacion

Suplementos

Herramientas

Rexroth IndraWorks: el entorno de ingenieria para configuracion, programacion,
parametrizacion, manejo y observacion
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Asistente para la puesta en marcha

Programacion

IndraWorks - el entorno de

ingenieria universal

| Una sola herramienta para todas las tareas de
automatizacion

| Puesta en marcha guiada para la rapida obtencion
de resultados

| Configuracion offline de proyectos

| Entorno de programacion sencillo para el usuario

Autotuning

IndraWorks le guia de forma inter-
activa por todos los pasos de la pue-
sta en marcha, pidiendo unicamente
los datos mas relevantes.

A partir de una multitud de modos
de posicionamiento representados
de forma grafica se configura la
secuencia de movimientos deseada.
Una vez compilado el programa, el
conjunto de parametros creados se
guarda en un fichero y se puede
transmitir comodamente a otras
maquinas a través del bus de campo
o del puerto serie RS232.

Funcionamiento offline

Para la programacion del PLC inte-
grado en el accionamiento, se dispo-

ne de todas las funciones y modos de

programacion segun IEC 61131-3.

Con los modulos de funciones segun
PLCopen, las funciones de acciona-

miento se integran de forma rapida y
transparente en el programa del PLC.

Funciones tecnoldgicas integradas
Las funciones tecnologicas para-
metrizables basadas en Motion-Logic
le permiten realizar un completo y
diverso rango tareas orientadas al
proceso, sin necesidad de tener
conocimientos de programacion.

Osciloscopio de cuatro canales

Todas las funciones de control internas
se parametrizan automaticamente al
conectar los motores IndraDyn.

Este ajuste es optimo para la mayoria
de las aplicaciones en las que no se
requiere un ajuste mas preciso. En caso
de que las exigencias de precision sean
mayores la funciéon Autotuning siempre
le servira de ayuda con el ajuste de
control de su maquina.

CamBuilder (opcion)

Los modos de funcionamiento y los
correspondientes parametros se
pueden definir previamente en modo
offline y transmitir en un momento
posterior a la maquina.

La localizacion de errores o el manteni-

miento preventivo le ayuda la opcion de

osciloscopio de cuatro canales. Para
documentar o registrar todas las medi-
ciones y los correspondientes ajustes,
los datos se pueden o guardar en un
fichero.

El Rexroth CamBuilder es una herrami-
enta de software grafica para la crea-
cion comoda de discos de levas elec-
trénicos. Con pocas entradas puede
realizar las aplicaciones mas diversas
de forma sencilla y rapida.

2
@
c
®
E
>
(1}

=

2
=
)
<)

£

Comercial Andaluza de Técnicas y Suministros, S.L. (CATS, S.L.) Malaga (Espafa). Telf: +(34) 952 24 61 37 www.cats.es comercial@cats.es



52 09 | Ingenieria y manejo

Rexroth IndraSize —
dimensionado rapido y seguro

IndraSize, el sencillo programa para

el dimensionado de accionamientos,
es el modo mas rapido para encontrar
el optimo accionamiento para su apli-
cacion. No importa si se trata de un
servo-eje convencional o un acciona-
miento directo: con IndraSize se define
en pocos pasos la combinacion ideal
de motor / accionamiento.

Sistema mecanico

IndraSize engloba todos los mecanis-

mos de accionamiento tipicos como:

* Husillo de rosca de bolas con
cabezal rotatorio

* Husillo de rosca de bolas con tuerca

rotatoria

Cremallera/plnon. y Perfil de mpwmento . S e S
» Correa de transmision Con IndraSize se puede combinar
¢ Accionamiento directo lineal libremente un perfil movimient .

Acci ionto directo rotatori bre Iet eu |:;e d s e g Husillo de rosca de bolas
e Accionamiento directo rotatorio completo a partir de secuencias de .

. . . i€ partir ¢ con cabezal rotatorio

* Accionamiento de rodillos movimientos individuales.

¢ Cortador transversal

A o e | . fini
demas IndraSize le permite definir Husillo de rosca de bolas

Con el soporte grafico se reproduce aplicaciones tipicas sencillamente .
sencillamente la cinematica de la introduciendo el valor de los parame- RS I oLl
maquina. Para este fin, el motor y tros. Por ejemplo la siguientes aplica-
el sistema mecanico elegido se ciones pueden ser configuradas en L
conectan con distintos elementos poco tiempo: Correa de transmision
de transmision. * Avances de rodillos
* Acoplamiento * Alimentadores de prensas
* Correa de transmision * Mecanizado simultaneo
* Engranaje * Enrollador Cremallera y pifion
Estos se pueden combinar en  Cortador transversal
cualquier numero y orden.
Descarga
IndraSize esta disponible para descar- ~me Accionamiento directo
gar en Internet bajo la direccion: i lineal

www.boschrexroth.com/indrasize

Accionamiento directo
rotatorio

E Mecanismo de rodillos

Y muchos mas
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Su accionamiento en cinco pasos

No importa si quiere solucionar una
tarea de accionamiento sencillo o
complejo: en cualquiera de los
casos, IndraSize le llevara al éxito en
solo 5 pasos. Déjese guiar por el
menu a través de distintas paginas
de configuracion, desde la seleccion
del sistema mecanico y del corres-
pondiente perfil de movimiento hasta
el accionamiento optimo con la
representacion de los datos de
potencia en forma de tabla o gréfica.

1° paso
Seleccion del sistema mecanico y
del perfil de movimiento

4° paso
Seleccion del accionamiento de la
lista generada

2° paso

Introduccion de los datos para el
sistema mecanico y los elementos
de conexion

5° paso

Se representa el resultado obtenido
con el accionamiento elegido

A 4
3° paso

Definicion del ciclo de movimiento

) 4

53
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Ingenieria y manejo
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10 | Motores y reductores

Rexroth IndraDyn —
Motores y reductores
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Una poderosa familia
| Amplia gama con robustas equipaciones y carcasas
de motor
Reerth | Completa gama de potencias
| Sistemas de feedback de alta precision
| Motores lineales sincronos altamente dinamicos
| Versiones con proteccion especiales segun

ATEX o UL/CSA

IndraDyn S

Servomotores sincronos MSK para todos los requisitos de hasta 230 Nm
Servomotores sincronos MKE con proteccién antideflagrante para entornos
explosivos de hasta 190 Nm

IndraDyn A

Servomotores asincronos refrigerados por aire MAD para potencias de hasta

100 kW Servomotores asincronos refrigerados por liquido MAF para potencias de
hasta 120 kW

IndraDyn L

Motores lineales sincronos para fuerzas de avance de hasta 21.500 N

IndraDyn H
Motores modulares de alta velocidad para velocidades de hasta 30.000 r/min
y pares maximos de hasta 4.500 Nm

IndraDyn T

Motores de par sincronos para pares de hasta 13.800 Nm y velocidades de hasta
2.000 r/min

Engranajes
Servo-engranaje planetario GTE para aplicaciones estandar
Servo-engranaje planetario GTM para maximas exigentes

Motores y reductores [ | a

Motores normalizados y motores reductores
Amplia gama de motores de fabricantes conocidos y de calidad para la
combinacién con IndraDrive
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IndraDyn S —

servomotores MSK para
todas las necesidades

La serie de motores MSK se distingue
especialmente por la amplia gama de
potencias y un tamafio reducido. La
elevada densidad de par de estos
servomotores sincronos permite una
construccion especialmente compacta
con pares maximos de hasta 230 Nm.

Segun la precision exigida, se pueden
suministrar los motores con sistemas
de feedback para requisitos estandar
o de alta precision. Ambas variantes
de feedback estan disponibles como
version mono-vuelta y multi-vuelta.

Asi de sencillo es pedir el
servomotor MSK:

Otras opciones adicionales como
ranura de chaveta, freno de retencion,
mayor precision de concentricidad y
una elevada categoria de proteccién

Opcion

MSKO060C-0600-NN-S1-UGO-NNNN

Motor
* Tamafio  (p. ej. ,060")
* Longitud  (p. €j. ,C)

* Devanado (p. ej. ,0600)

Modo de refrigeracion
NN = Conveccion natural

Ventilacion de superficie o (FN)
posibilidad de refrigeracion por
liquido para determinados tamafos

Feedback

S1 = Encoder mono-vuelta
(Hiperface) 128 incrementos

M1 = Encoder multi-vuelta
(Hiperface) 128 incrementos
con 4096 vueltas absolutas

S2 = Encoder mono-vuelta
(EnDat) 2048 incrementos

M2 = Encoder multi-vuelta (EnDat)
2048 incrementos con
4096 vueltas absolutas

Y 3
Mwmax

Mo

NMax

Comercial Andaluza de Técnicas y Suministros, S.L. (CATS, S.L.) Malaga (Espafa). Telf: +(34) 952 24 61 37

Eje

Eje liso con retén
Ranura de chaveta segun
DIN 6885-1 y retén

- e >

IP65 se pueden usar también en
todas aquellas aplicaciones que se
desean.

Otras versiones

N = Estandar

S = Versién con proteccion especial
segun grupo de equipo I,
categoria 3, Gy D

Concentricidad de eje

N = Estandar, solo en combinacion
con encoder S1 6 M1
R = Reducido, movimiento lineal

segun DIN 42955 solo en com-
binacion con encoder S2 6 M2

Freno de retencion

0 = Sin freno de retencion

1 = Con freno de retencion con
desbloqueo eléctrico

www.cats.es comercial@cats.es



Compacto y potente

| Pares de maximos de hasta 230 Nm

| Velocidades maximas de hasta 9.000 rpm

| Sistemas de encoder para un amplio y diverso
rango de aplicaciones

| Alto grado de proteccion IP65

| Distintos modos de refrigeracion

Motor Velocidad Par a rotor Par Intensidad Intensidad | Momento de Dimensiones
maxima?) parado maximo nominal maxima inercia
nMéx Mo MMéx IN 'Ma’x JR A B C oD QE QF 2G H
[rpm] [Nm] [Nm] [A] [A] [kgm?] [mm] [ [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm]
B-0900 9.000 0,4 1,8 1,5 6,8 0,000013 1525
MSK030 C-0900 9.000 0,8 4,0 1,5 6,8 0,000030 54 188 20 ° 40 63 45 | 985
g'gggg 3'288 1,7 5,1 ;g g'g 0,000100 155,5
MSK040 - - t ! 82 30 14 50 95 6,6 |1245
C-0450 6.500 2.7 8,1 25 10,0 0,000140 1855
C-0600 7.500 ' ' 3,1 12,4 ' '
B-0300 4.300 1,8 7,2
B-0450 4.500 3,0 9,0 3,1 12,4 0,000280 173
B-0600 6.000 3,7 14,8
MSK050 C-0300 2.700 3.1 12.4 98 40 19 95 115 9 134,5
C-0450 6.000 5,0 15,0 5,2 20,9 0,000330 203
C-0600 6.000 6,2 24,8
B-0300 4.800 5,0 15,0 3,0 12,0 0,000480 181
B-0600 6.000 6,1 244
MSK060 116 50 24 95 130 9 156
C-0300 4.900 8,0 24,0 4.8 19,2 0,000800 226
C-0600 6.000 ! ! 9,5 38,0 !
C-0200 3.000 3,1 14,0
MSK061 _C-0300 4.200 8,0 32,0 4,5 20,0 0,000752 116 | 264 40 19 95 130 9 156
C-0600 6.000 7,7 34,7
C-0150 2.500 41 16,4
C-0300 5.500 13,0 33,0 8,2 32,8 0,002910 238
C-0450 6.000 123 36,9
D-0150 2.700 6,2 24,8
MSK070 D-0300 4.900 17,5 52,5 11,0 33,0 0,003750 140 | 268 58 32 130 | 165 11 202
D-0450 6.000 16,6 49,8
E-0150 2.300 70,0 6,4 25,6
E-0300 5.100 23,0 60.0 154 46,2 0,004580 298
E-0450 6.000 ! 193 57,9
C-0200 3.200 54 24,2
C-0300 4.500 12,0 44,0 7,2 32,5 0,001730 272
C-0450 5.700 9,1 40,7
D-0200 3.200 7,3 32,8
MSK071 D-0300 3.800 17,5 66,0 9,0 40,5 0,002550 140 | 312 58 32 130 | 165 11 202
D-0450 6.000 15,4 69,3
E-0200 3.400 10,1 45,5
E-0300 4.200 23,0 84,0 12,5 56,3 0,002900 352
E-0450 6.000 20,0 90,1
C-0300 4.700 7,2 32,4
MSK076 C-0450 5.000 12,0 43,5 12,2 54.9 0,004300 140 |292,5| 50 24 110 | 165 11 180
A-0200 4.000 9,3 41,7
A-0300 4.000 15,0 54,0 10,3 46,5 0,011000 302
A-0400 4.500 12,1 54,4
B-0200 4.100 15,5 69,7
RVl 4.750 28,0 102,0 17,4 783 0,019200 368
MSK100 B-0400 4.500 28,7 106,7 192 60 32 130 | 2156 14 (2115 8
B-0450 4.500 24,6 110,7 ! bt
C-0200 3.500 17,7 79,7 S
C-0300 4.500 38,0 148,0 21,9 98,6 0,027300 434 g
C-0450 4.000 35,4 159,3 8
D-0200 2.100 13,0 58,5 =
D-0300 3.000 48,0 187,0 203 100,6 0,035000 502 -
C-0200 3.200 153 69,3 7]
C-0300 4.500 32,0 110,0 19,0 85,6 0,006500 350 o
C-0450 5.700 259 116,56 -8
D-0200 3.400 22,2 99,9 §°
MSK101 D-0300 4.850 50,0 160,0 30,6 137,7 0,009320 192 | 410 80 38 180 | 215 14 258
D-0450 6.000 41,7 187,7
E-0200 3.500 32,1 1445
E-0300 4.600 70,0 231,0 41,6 1874 0,013800 501
E-0450 6.000 58,3 262,4

Todos los datos se refieren a la version basica del motor con encoder S1 y sin freno de retencién
") Para 750 V de tension de circuito intermedio
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IndraDyn S —

servomotores MKE
para entornos explosivos

Los motores de la serie MKE estan
disefiados especialmente para el uso
en plantas de produccion en las
cuales se puede formar mezclas
explosivas de aire y gases infamables,
vapores o polvos.

* Industria quimica
* Mineria
* Imprentas
* Trabajo de madera
* Instalaciones de barnizado
* Molinos
¢ Industria alimentaria
¢ Refinerias
* Tanques agricolas
y etc.

Asi de sencillo es pedir el

Dentro de la amplia gama de pares,
con pares maximos de hasta 190 Nm,
se ofrecen distintos tamanos de moto-
res con proteccion antideflagrante.
Naturalmente, todos ellos estan certi-
ficados seguin ATEX o UL/CSA.

servomotor MKE: Opcidn
MKEO37B-144-AG0-BENN
Motor
* Tamafio  (p. ej. ,037")
* Longitud (p. ej. ,B*)
* Devanado (p. ej. ,144")
Encoder
A = Encoder mono-vuelta

(Hiperface) 128 incrementos

BY = Encoder mono-vuelta (EnDat)
2048 incrementos
C = Encoder multi-vuelta (Hiperface)

128 incrementos con 4096
vueltas absolutas

D" = Encoder multivuelta (EnDat)
2048 incrementos con 4096
vueltas absolutas

" No para los modelos MKEO37 y MKE047

Eje liso con retén
Ranura de chaveta segun
DIN 6885-1 y retén

Eje
G =
P =

Estos motores también se pueden
suministrar con opciones adicionales
como: freno de retencion, ranura de
chaveta y sistemas de encoder en
version mono-vuelta o multi-vuelta.

Entrada de cables

4
6
N

Diametro 13 — 16 mm
Diametro 17 — 19,5 mm
Segun el estandar
americano (UL)

Version de carcasa
E? = SegUn el estandar europeo (ATEX)

U

= Segun el estandar americano (UL)

2 Version E solo disponible con conexién de cables B

Conexion de cables

or-rmwre

En el lado A
En el lado B
En la izquierda
En la derecha

Freno de retencion

0
1

= Sin freno de retencion
= Con freno de retencion con
desbloqueo eléctrico
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Especialmente seguro

| Pares maximos de hasta 190 Nm

| Velocidades maximas de hasta 9.000 rpm

I Distintos sistemas de encoder

| Proteccion antideflagrante
| Proteccion segun ATEX o UL/CSA

Certificacion reconocida
mundialmente

Los motores MKE fueron certifica-
dos por el instituto aleman de
metrologia segun la Directiva 94/9/
CE - ATEX95 (PTB 03 ATEX 1108
X& Il 2 G/D EEx d IIB T4 IP6X T
135 °C).

Estos certificados son reconocidos
por todos los estados miembros de
la Unién Europea, asi como por los
miembros no europeos de
CENELEC.

Los motores MKE basados en el
estandar americano (UL/CSA) con-
forme a la clase |, grupos Cy D
segun UL508C, UL674 y UL1446
fueron certificados directamente por
Underwriters Laboratories Inc. (UL)
en EE.UU.

MKE segun ATEX -
terminal con cables

conectores EExd

Comercial Andaluza de Técnicas y Suministros, S.L. (CATS, S.L.) Malaga (Espafa). Telf: +(34) 952 24 61 37

Motor Velocidad Par a rotor Par Intensidad Intensidad Momento Dimensiones
maxima parado maximo nominal maxima de inercia
NMax Mo MMa’x IN |Méx JR A B C @D QE OF 2G H
[rpm] [Nm] [Nm] [A] [A] [kgm?] [mm]| [mm]| [mm]| [mm]| [mm]| [mm]| [mm] | [mm]
MKE037 B-144 9.000 0,9 4,0 4,7 21,2 0,00003 60 283 20 9 40 70 45 | 123
MKE047 B-144 6.000 2,7 11,3 7,1 32,0 0,00017 88 287 30 14 50 100 | 6,6 | 146
B-047 3.200 43,5 18,9 62,6
MKE098 12,0 0,00430 144 | 383 50 24 110 | 165 11 202
B-058 4.000 43,5 17,5 79,0
B-024 2.000 21,7 97,7
28,0 102,0 0,01940 492
B-058 4.000 40,1 180,56
MKE118 D-012 1.000 17,5 78,8 194 60 32 130 | 215 14 -
D-027 2.000 48,0 187,0 31,3 140,9 0,03620 664
D-035 3.000 422 190,0
IEI | m:[] ' Nn
~
A
Mwmax O ?d
a I
8l
Mo w
Q
T 3l
8
> 1T ‘fﬁ O/
NMax
C OA

MKE segun UL/CSA -
terminal con cables
conectores para instala-
ciones en conductos

Motores y reductores [ | 3
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servomotores MAD para altas potencias

La enorme densidad de potencia de la
serie de motores MAD los predestina
para aplicaciones de servohusillo y
cabezal, p. ej. en aplicaciones de
maquina herramienta, maquinas de
impresion o en la técnica de confor-
macion.

Los sistemas de encoder de alta reso-
lucién en version mono-vuelta o multi-
vuelta, asi como la excelente calidad
de concentricidad, aseguran la maxima
precision en el mecanizado. Ademas
de las opciones de ranura de chaveta
y freno de retencion, estos motores
pueden ser suministrados también con
cojinetes especiales para aplicaciones
de alta velocidad o con una mayor
carga radial.

Asi de sencillo es pedir el
servomotor asincrono MAD:

Motor
* Tamafo
* Longitud

* Devanado (p. ej. ,0100)

El tipo de proteccion del motor IP65
incluye el ventilador del motor, permiti-
endo asi su uso en entorno industrial
exigente.

Opcion

MAD100C-0100-SA-S1-AH0-05-N1

(p- ej. ,100)
(p. &j. ,C)

Modo de refrigeracion
SA = Ventiladocioén axial
SL = Protector de ventilacion

Encoder

S2 = Encoder mono-vuelta (EnDat),
2048 incrementos

M2 = Encoder multi-vuelta (EnDat),
2048 incrementos con
4096 vueltas absolutas

S6 = Encoder mono-vuelta (EnDat)
2048 incrementos, para
entornos de peligro de

explosién 1

M6 = Encoder multi-vuelta (EnDat), Conexion de cables_ Eje . .
. A = Conector hacia el lado A G = Eje liso con retén
2048 incrementos con 4096 . T . .
B = Conector hacia el lado B H = Eje liso sin retén
vueltas absolutas, para entor- . S
; i L = Conector hacia la izquierda P = Con chavetay
nos de peligro de explosion 1) . .
_ ) R = Conector hacia la derecha retén
CO0 = Encoder incremental . .
) F = Caja de bornes hacia el Q = Con chavetay
2048 incrementos ; :
1) Grupo de equipo Il 2G, tipo de proteccion ksl sin reten
2 2R flabed-Sd K = Caja de bornes hacia el

Eex p d lIB T3 solo en conexién con opcién
de refrigeracion de ventilador SL

lado B

El disefio de facil mantenimiento del
motor permite incluso el cambio del
ventilador con el motor en marcha;
esto es especialmente interesante en
la industria de maquinas de impresion.

Nivel de intensidad de vibracion

1 =R
2 =S
3 = Si

Montaje de cojinetes

N = Estandar
H? = Alta velocidad
V = Reforzado

2 'S ¢lo para MAD100 y MAD130

Construccion

05 = Montaje abridado

35 = Montaje abridado o con
base

Freno de retencion

0 = Sin freno de retencion

1 = Con freno de retencion con
desbloqueo eléctrico

3 = Con freno de retencion con
desbloqueo eléctrico, reforzado

5 = Con freno de retencion con

bloqueo eléctrico
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Robusto y de facil mantenimiento

| Potencias de hasta 100 kW

| Velocidades maximas de hasta 11.000 rpm

| Sistemas de encoder para un amplio y diverso
rango de aplicaciones

| Elevado grado de proteccion IP65, incluido el
ventilador del motor

I Disefio de motor de facil mantenimiento

Motor Velocidad | Velocidad Par Par Potencia | Intensidad | Momento Dimensiones
nominal maxima nominal maximo nominal nominal de inercia
nN NMax MN MMa’x PN IN JR A B (3 @D | QE OF | 9G H»
[rpm] [rpm] [Nm] [Nm] kw1 [A] [kgm2]  |[mm]{[mm]|[mm]|[mm]|[mm]{[mm]|[mm]|[mm]
B-0050 500 3.000 34 75,1 1,8 53
B-0100 1.000 6.000 31 74,7 3,2 8,9
B-0150 1.500 9.000 30 68,0 4,7 12,9 0,0190 462
B-0200 2.000 11.000 28 66,2 59 14,6
B-0250 2.500 11.000 25 61,5 6,5 16,2
C-0050 500 3.000 51 1123 2,7 8,2
C-0100 1.000 6.000 50 118,8 52 13,2 277
MAD100 C-0150 1.500 9.000 48 110,4 7,5 19,7 0,0284 192 | 637 | 60 32 | 130 | 215 | 14 (260)
C-0200 2.000 11.000 45 105,5 9,4 25,7
C-0250 2.500 11.000 40 98,9 10,56 27,8
D-0050 500 3.000 70 153,6 3,7 10,1
D-0100 1.000 6.000 64 146,5 6,7 19,3
D-0150 1.500 9.000 59 140,8 9,3 25,6 0,0392 612
D-0200 2.000 11.000 54 129,8 11,3 27,2
D-0250 2.500 11.000 50 118,7 13,1 324
B-0050 500 3.000 95 208,8 50 12,8
B-0100 1.000 6.000 100 230,0 10,5 26,9
B-0150 1.500 9.000 85 200,0 13,4 34,9 0,0840 570
B-0200 2.000 10.000 80 187,2 16,8 43,0
B-0250 2.500 10.000 75 176,5 19,6 47,2
C-0050 500 3.000 140 307,9 7,3 19,7
C-0100 1.000 6.000 125 305,0 13,1 36,2 348
MAD130 C-0150 1.500 9.000 117 275,2 18,4 48,9 0,1080 260 | 640 | 110 | 42 | 250 | 300 | 18 (338)
C-0200 2.000 10.000 110 252,9 23,0 57,0
C-0250 2.500 10.000 100 250,0 26,2 62,0
D-0050 500 3.000 180 395,6 9,4 24,2
D-0100 1.000 6.000 170 4178 17,8 43,7
D-0150 1.500 9.000 155 374,6 24,3 61,5 0,1640 770
D-0200 2.000 10.000 150 340,7 31,4 71,3
D-0250 2.500 10.000 120 310,0 31,4 72,0
B-0050 500 3.000 220 4839 11,56 26,1
B-0100 1.000 6.000 200 460,9 20,9 43,5
B-0150 1.500 6.000 190 440,1 29,9 61,6 0,2500 748
B-0200 2.000 6.000 160 375,3 33,5 75,8 422
MAD160 C-0050 500 3.000 240 528,2 12,6 27,6 816 1101 85 1300 | 350 | 18 (393)
C-0100 1.000 6.000 225 5272 23,6 52,6
C-0150 1.500 6.000 215 496,0 33,8 75,3 03110 838
C-0200 2.000 6.000 210 494,2 44,0 93,9
C-0050 500 3.000 325 715,5 17,0 38,2
C-0100 1.000 6.000 300 620,0 31,4 69,0
C-0150 1.500 6.000 270 681,0 42,4 88,6 0,4580 979 8
C-0200 2.000 6.000 250 5944 52,4 104,6 469 =
MAD180 D-0050 500 3.000 390 857,8 20,4 39,7 820 1401 €0 | 300 | 350 | 18 (449) -'g
D-0100 1.000 6.000 370 901,5 38,7 82,4 3
D-0150 1500 6.000 340 794,0 53,4 107,4 0.5940 1089 B
D-0200 2.000 6.000 300 768,2 62,8 117,4 ;
MAD225 C-0150 1.500 3.750 593 1.450,0 93,1 174,0 1,6500 434 11240 75 | 350 | 400 583 »
Todos los datos se refieren a la versién basica del motor sin freno de retencion. La velocidad maxima depende de la version de los cojinetes. o
1) Tamario de motor H para la version con fijacion de la caja de bornes, los valores en paréntesis valen para conexion de potencia con conector. _,g
=

1 e N .
My . mi =
\ Q ; ;‘

nn Npax i
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62 10 | Motores y reductores

IndraDyn A —
servomotores asincronos MAF
con refrigeracion liquida

Los motores con refrigeracion por
liquido de la serie MAF han sido espe-
cialmente disefiados para aplicaciones
en las cuales se exigen pares maximos
en un reducido espacio. Al mismo
tiempo, el disefio especial del sistema
de refrigeracion asegura el desaco-
plamiento térmico entre el motor y la
maquina, y en consecuencia, la maxi-
ma precision en el mecanizado. Los
acoplamientos rapidos empleados con
parada segura por inercia integrada
facilitan los trabajos de mantenimiento.

Las opciones adicionales como freno
de retencion, distintos sistemas de
encoder, niveles de intensidad de
vibracion y diferentes versiones de
eje permiten que los motores MAF
se adapten de forma optima a su
aplicacion.

Asi de sencillo es pedir el

servomotor asincrono MAF: Opcidn
MAF100C-0100-FQ-S1-AH0-05-N1
Motor Nivel de intensidad de vibracién
* Tamafo (p. Ej. ,100) 1 =R
* Longitud (p. Ej. ,C*) —————— 2 =8
* Devanado (p. Ej. ,0100) Y o= g

Conexion del sistema de refrigeracion

FQ = Conexion par rosca Montaje de cojinetes
FR = Acoplamiento rapido

N = Estandar
£ H? = Alta velocidad
ncoder V = Reforzado

S2 = Encoder mono-vuelta
(EnDat), 2048 incrementos
M2 = Encoder multi-vuelta (EnDat),

? Solo para MAF100 y MAF130

2048 incrementos con Construccion
4096 vueltas absolutas 05 = Montaje abridado

S6 = Encoder mono-vuelta (EnDat) 35 = Montaje abridado o con
2048 incrementos, para base
entornos de peligro de
explosion 1) . . L.

M6 = Encoder multi-vuelta (EnDat), Conexion de cables Eje Freno de retencion
2048incrementos con 4096 A = Conector hacia el lado A G = Ejelisoconretén 0 = Sin freno de retencion
vueltas absolutas, para entor- B = Conector hacia el lado B H = Eje liso sin retén 1 = Con freno de retencion
nos de peligro de explosion " L = Conector hacia la izquierda P = Con chavetay con desbloqueo eléctrico

CO = Encoder incremental 2048 R = Conector hacia la derecha retén 3 = Con freno de retencion
norementos F = Caja de bornes hacia el Q. = Con chavetay con desbloqueo eléctrico,

) Grupo de equipo Il 2G, tipo de proteccion lad_o A i sin retén reforzado .

Eex p d IIB T3 solo en conexién con opcién K = Caja de bornes hacia el 5 = Con freno de retencion
de refrigeracion de ventilador SL lado B con bquueo eléctrico
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Compacto y potente

| Potencias de hasta 120 kW

| Velocidades maximas de hasta 11.000 rpm

| Sistemas de encoder para un amplio y diverso
rango de aplicaciones
| Elevado grado de proteccion IP65

| Refrigeracion por liquido con acoplamiento rapido

Motor Velocidad | Velocidad Par Par Potencia Intensidad [ Momento Dimensiones
nominal maxima nominal maximo nominal nominal de inercia
nyN NMax MN MMéx PN IN JR A B © 2D QE OF 2G H"»
[rpm] [rpm] [Nm] [Nm] kw1 [A] [kgm2]  |[mm]|Imm]|[mm]{[mm]|[mm]|Imm]|[mm]{[mm]

B-0050 500 3.000 50 109,7 26 8,5

B-0100 1.000 6.000 46 110,2 4,8 14,3

B-0150 1.500 9.000 42 101,4 6,6 18,1 0,0190 382

B-0200 2.000 11.000 38 92,4 8,0 23,9

B-0250 2.500 11.000 33 83,6 8,6 26,0

C-0050 500 3.000 70 153,7 3,9 121

C-0100 1.000 6.000 68 1540 7,5 19,0 077
MAF100 C-0150 1.500 9.000 66 149,5 10,4 27,9 0,0284 192 | 457 | 60 38 | 130 | 215 | 14

C-0200 2.000 11.000 64 145,2 13,4 36,7 (260)

C-0250 2.500 11.000 62 138,1 16,2 40,2

D-0050 500 3.000 88 193,3 4.6 14,5

D-0100 1.000 6.000 84 1940 8,8 251

D-0150 1.500 9.000 79 185,3 124 32,7 0,0320 532

D-0200 2.000 11.000 80 182,3 16,8 43,1

D-0250 2.500 11.000 75 177,5 19,6 45,8

B-0050 500 3.000 116 254,7 6,1 14,7

B-0100 1.000 6.000 112 254,7 11,7 28,4

B-0150 1.500 9.000 115 264,0 18,1 43,7 0,0790 408

B-0200 2.000 10.000 100 220,0 20,9 52,7

B-0250 2.500 10.000 90 220,9 23,6 55,5

C-0050 500 3.000 155 340,0 8,1 21,0

C-0100 1.000 6.000 150 330,0 15,7 38,0 345
MAF130 C-0150 1.500 9.000 145 329,8 22,8 53,2 0,1010 260 | 478 | 110 | 42 [ 250 | 300 | 18

C-0200 2.000 10.000 135 314,7 28,3 69,8 (338)

C-0250 2.500 10.000 125 2984 32,7 75,5

D-0050 500 3.000 230 506,3 12,0 32,3

D-0100 1.000 6.000 220 505,7 23,0 52,0

D-0150 1.500 9.000 200 4844 31,4 72,6 0,1510 608

D-0200 2.000 10.000 200 461,4 41,9 93,9

D-0250 2.500 10.000 190 432,1 49,7 113,0

B-0050 500 3.000 270 594,5 141 34,3

B-0100 1.000 6.000 260 592,7 27,2 73,7

B-0150 1.500 6.000 250 570,8 39,3 89,5 0,2300 618

B-0200 2.000 6.000 240 550,1 50,3 108,5 422
MAF160 C-0050 500 3.000 340 7478 17,8 47,4 316 110/ 60 | 300 | 350 | 18 (393)

C-0100 1.000 6.000 325 746,4 34,0 91,2

C-0150 1.500 6.000 300 681,4 471 109,5 0,2600 708

C-0200 2.000 6.000 285 677,4 59,7 136,0

C-0050 500 3.000 435 986,2 22,8 50,0

C-0100 1.000 6.000 390 956,7 40,8 90,7

C-0150 1.500 6.000 365 858,1 57,3 128,8 0,4900 792

C-0200 2.000 6.000 318 739,2 66,6 1540 469
MAF180 D-0050 500 3.000 500 1.100,2 26,2 60,4 820 140/ 60 | 300 | 350 | 18 (449)

D-0100 1.000 6.000 460 1.094,5 48,2 94,8

D-0150 1.500 6.000 435 1.013,0 68,3 1461 0,6100 902

D-0200 2.000 6.000 400 1.008,0 83,8 168,5
MAF225 C-0150 1.500 3.750 764 1.750,0 120,0 215,0 1,6500 434 | 932 75 | 350 | 400 577

Todos los datos se refieren a la version basica del motor sin freno de retencion. La velocidad de giro maxima depende de la version de los cojinetes.
1) Tamario de motor H para la version con fijacion de la caja de bornes, los valores en paréntesis valen para conexion de potencia con conector.

A
My

LY

@

OE
@D
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64 10 | Motores y reductores

IndraDyn L -
motores lineales para la maxima dinamica

Construccion compacta, alta dinamica ~ Estos motores se pueden suministrar La combinacién de varios motores
y fuerzas maximas de hasta 21.500 N: en diversos tamafos adaptandose a la lineales, sea en serie o paralelo,
Estas son las caracteristicas inigualab-  aplicacién practica, con encapsulado supone un nuevo concepto de

les con los cuales nuestros motores estandar o térmico para la maxima maquina con un aumento conside-
lineales sincronos IndraDyn L desta- estabilidad térmica. rable de la fuerza de mecanizado.

can. Estos motores han sido particu-
larmente disefiados para aplicaciones
en las que las exigencias de acelera-
cion y precision son maximas, tal y
como lo demuestra su minima varia-
cion de la potencia.

Asi de sencillo es pedir el

motor lineal sincrono IndraDyn L: Opcién
Elemento primario MLP140C-0170-FS-NOCN-NNNN
] Encapsulado
T S = Encapsulado estandar
@ T = Encapsulado térmico
Motor (elemento primario)
* Tamafio  (p. ej. ,140)
qu ‘ * Longitud  (p. ej. ,C)
\ c \ + Devanado (p. ej. ,0170%)
I

O
N Opc|6n
MLS140S-3A-0150-NNNN
. Longitud del segmento
Elemento secundario 0150 = 150 mm
0450 = 450 mm
o & L o o o o 0600 = 600 mm
Motor (elemento secundario)
e—e—~° ¢ —9o oo 20 * Tamaiio (p. ej. ,140")
A
FMa'x
Fn
Vemax  Wn
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Altamente dinamico y preciso

| Fuerzas maximas de hasta 21.500 N

| Velocidades maximas de hasta 600 m/min

I Construccion compacta

| Variacion minima de fuerza

| Disipacion térmica minima gracias al

encapsulamiento térmico

Encapsulado estandar

Encapsulado térmico

Motor Fuerza Fuerza |Velocidad|Velocidad | Intensidad | Intensidad |Altura de| Ancho |Longitud| Masa [Alturade| Ancho |Longitud| Masa
nominal | maxima [ nominal | maxima | nominal maxima | montaje |elemento|elemento|elemento| montaje |elemento|elemento|elemento
constante conF total primario | primario | primario | total primario | primario | primario
Fn Fvax N VF Méx IN Imax A B c mp A B c mp
[N] [N] [m/min] | [m/min] [A] [A] [mm] [mm] [mm] [kal [mm] [mm] [mm] kgl
A-0300 250 800 500 300 4,2 20 210 4,7 235 6,1
MLP040 B-0150 300 150 4,2 20 100 108
B-0250 370 1.150 400 250 5,3 27 285 6,1 310 8,1
B-0300 500 300 6,0 35
A-0150 200 150 55 36
A-0220 550 2.000 360 220 6,3 35 285 8,4 310 10,9
A-0300 450 300 10,5 55
B-0100 200 100 5,5 28
B-0120 220 120 5,8 42
MLPO70 B-0150 820 2.600 260 150 6,2 48 130 360 10,4 138 385 13,4
B-0250 400 250 10,0 55
B-0300 450 300 12,0 70
C-0120 180 120 8,9 55
C0150] 1.200 3.800 250 150 11,7 70 510 145 535 18,4
C-0240 ' ' 350 240 13,0 70 ' '
C-0300 450 300 19,0 110
A-0090 150 90 6,6 38
A-0120 190 120 8,0 44
—— 1.180 3.750 360 135 385 17
A-0150 220 150 10,0 55
A-0190 290 190 12,0 70
MLP100 B-0120 190 120 12,0 70 160 168
— 1.785 5.600 61,4 510 18,7 73,9 535 23,3
B-0250 350 250 22,0 130
C-0090 170 90 13,0 90
C-0120| 2.310 7.150 190 120 15,0 85 660 24 685 29,7
C-0190 290 190 23,0 140
A-0120 | 1.680 5.200 190 120 12,0 70 360 17 385 21,2
B-0090 160 90 15,0 85
—— 2415 7.650 510 24,5 535 30,1
B-0120 190 120 18,0 105
MLP140 C-0050 110 50 13,0 70 208
C-0120 190 120 21,0 125
———1 3.150 10.000 660 32 685 38,9
C-0170 250 170 29,0 140
C-0350 400 350 53,5 260
A-0090 170 90 13,0 70
—— 2415 7.450 360 23 385 28,3
A-0120 190 120 16,0 88 200
B0040 | 3.465 10.900 100 40 130 70 510 33 535 40
B-0120 ) ) 190 120 22,0 130
MLP200 C-0090 170 90 23,3 120 268
C-0120 | 4.460 14.250 190 120 30,0 175 660 42 685 50,7
C-0170 220 170 46,0 210
D-0060 140 60 28,0 140
D-0100 | 5.560 17.750 180 100 46,0 210 810 51 835 61,3
D-0120 190 120 53,0 225
A0090 3.350 11.000 160 90 19,0 110 385 40,8
A-0120 190 120 23,0 138
B-0070 140 70 28,0 140
—— 5.150 16.300 535 58,3
MLP300 B-0120 190 120 35,0 205 - - - - 77,9 368
C-0060 110 60 29,0 140
C-0090 | 6.720 21.500 150 90 37,0 212 685 74,9
C-0120 180 120 52,3 222

Todos los datos se refieren al funcionamiento con refrigeracion por liquido y una tension del DC Bus de 540 V.

Motores y reductores 3 | &

Comercial Andaluza de Técnicas y Suministros, S.L. (CATS, S.L.) Malaga (Espafa). Telf: +(34) 952 24 61 37 www.cats.es comercial@cats.es



66 10 | Motores y reductores

IndraDyn H —
motores de alta velocidad sin carcasa

Los motores de alta velocidad con
refrigeracién por liquido IndraDyn H
alcanzan los pares maximos de hasta
4.500 Nm, con unas velocidades de
hasta 30.000 rpm.

El amplio rango de potencias constan-
tes, el reducido tiempo de arranque

y las bajas temperaturas del rotor pre-
destinan a estos motores para aplica-

ciones de husillos motorizados y apli-

caciones de similares caracteristicas.

El novedoso sistema de refrigeracion
incorporado en el motor simplifica su
integracion en la maquina y aumenta la
eficacia de la refrigeracion.

Para facilitar al maximo el montaje y
desmontaje, se puede suministrar el
rotor con un paso de interferencia
apropiado y las correspondientes
conexiones hidraulicas.

Asi de sencillo es pedir el

motor de alta velocidad IndraDyn H: Opcién
Estator MSS182A-0100-FA-NOCN-NNNN
Motor (Stator)
* Tamaiio  (p. ej. ,182%)
* Longitud (p. ej. ,A“)
* Devanado (p. ej. ,0100)
Opcidn
Rotor MRS182A-1N-0075-NNNN
Diametro interior del rotor
Para cada tamano de rotor se ofrecen
los correspondientes diametros
interiores. Para mas detalles consultar
el manual de configuracion.
Version del rotor
Motor (rotor) _ 1N = Taladro liso
* Tamafio  (p. ej. ,182¢) 2N = Unién de apriete escalonada
* Longitud  (p. ej. ,A") con conexion hidraulica
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Altamente dinamico y preciso
| Pares maximos de hasta 4.500 Nm

| Velocidades maximas de hasta 30.000 rpm

| Amplia rango de potencia constante

| Sistema de refrigeracion integrado

| Integracion sencilla en la maquina

Motor Velocidad | Velocidad Par Par Potencia | Intensidad | Intensidad Rotor momento de Dimensiones
nominal maxima nominal maximo nominal nominal maxima inercia®
ny Niax My Mpiax PN In Ivax Jr A B | ecv
[rpm] [rpm] [Nm] [Nm] [kw1 [A] [A] [kgm2] [mm] | [mm] | [mm]

B-0800 8.000 30.000 10,5 30 8,8 18 48 0,0030 156
MSS102 D-0800 8.000 30.000 20 45 16,8 24 69 0,0040 120 206 46

F-0800 8.000 30.000 33 75 27,6 39 100 0,0060 306

B-0700 7.000 28.000 35 80 25,7 38 100 0,0110 181
MSS142 D-0700 7.000 28.000 50 115 36,7 55 145 0,0140 160 231 58

F-0700 7.000 28.000 65 150 47,6 68 180 0,0170 281

B-0400 4.000 20.000 50 115 20,9 42 110 0,0140 206

D-0400 4.000 20.000 70 160 29,3 64 170 0,0180 256
MSS162 F-0310 3.100 15.500 90 200 29,3 64 170 0,0220 180 306 68

J-0200 2.000 10.000 120 275 251 64 170 0,0280 381

A-0100 1.000 6.000 12 30 1,3 4 11

A-0250 2.500 12.000 12 30 3,1 5 15 0,0089 82
MSS182 B-0280 2.800 12.000 100 230 29,3 64 170 0,0310 200 232 85

D-0260 2.600 12.000 140 320 38,1 71 200 0,0390 282

F-0200 2.000 12.000 200 450 41,9 71 200 0,0530 382

A-0200 2.000 11.000 105 270 22,0 45 130 0,0500 215

B-0150 1.500 8.200 140 390 22,0 52 141 0.0640 265
MSS202  B-0210 2.100 11.500 140 390 30,8 68 180 ' 220 96

D-0170 1.700 9.300 175 480 31,2 68 180 0,0770 315

F-0120 1.200 6.600 245 650 30,8 68 180 0,1040 415

B-0100 1.000 6.000 250 575 26,2 68 180 0,1190 275
MSS242 D-0070 700 4.200 375 860 27,5 50 180 0,1670 270 375 110

F-0060 600 3.600 425 970 26,7 68 180 0,1930 425

B-0065 650 3.000 400 900 27,2 71 200
MSS272 B-0080 800 3.200 400 900 33,5 82 250 0,2680 300 330 135

D-0050 500 2.200 525 1.200 27,5 71 200 0,3350 405

F-0040 400 1.800 650 1.500 27,2 71 200 0,4030 480

B-0035 350 1.500 650 1.550 23,8 62 180 0,6170 380

D-0028 280 1.200 820 1.950 24,0 60 160
MSS312 D-0060 600 2.400 820 1.950 51,56 93 250 07810 340 455 170

F-0028 280 1.200 975 2.275 28,6 62 180 0,8850 530

H-0025 250 1.100 1.125 2.750 29,5 62 180

H-0085 850 3.400 1.100 2.750 97,9 197 570 1,0640 630

B-0025 250 1.000 1.375 2.875 36,0 85 250 1,6250 430
MSS382 D-0020 200 800 1.775 3.700 37,2 85 250 1,9110 405 530 240

F-0018 180 720 2.170 4.500 40,9 84 250 2,2960 630
MSS482 A-0200 2.000 5.000 120 275 25,1 40 140 0,6040 510 115 345

Todos los datos se refieren al funcionamiento con refrigeracion por liquido y una tension del DC Bus de 540 V
1) depende de la version del rotor
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IndraDyn T —
motores de par sin carcasa

Los motores de par IndraDyn T son
motores refrigerados por liquido, opti-
mizados para pares elevados de hasta
13.800 Nm. Se componen de un esta-
tor con devanado trifasico y un rotor
con imanes permanentes.

Los campos tipicos de aplicacion

de estos motores son principalmen-
te aquellas aplicaciones donde los
accionamientos actuan directamente
en mesas giratorias o ejes de centros
de mecanizado. Sin embargo, estos
motores también ofrecen nuevas alter-
nativas para aquellas soluciones de
aplicaciones mecanicas donde hay
robots, maquinas de procesado de
plasticos, maquinas de madera, tornos
y maquinas especiales.

Para un montaje rapido y sencillo los

motores se pueden suministrar opcio-
nalmente premontados.

Asi de sencillo es pedir el

motor de par IndraDyn T: Opcidn

Estator MST530B-0070-FT-NOCN-NNNN

Motor (estator) j Conexion eléctrica

» Tamaiio  (p. ej. ,530%) CN = Axial en el lado de mayor @

* Longitud (p. €j. ,B) SN = Axial en el lado de menor @

* Devanado (p. ej. ,0070) RN = Radial en el lado de mayor @
Opcién

Rotor

MRT530B-3A-0410-NNNN

Motor (Rotor) \ Diametro interior del rotor
« Tamafio  (p. &j. ,530*) Se dispone de distintos diametros

* Longitud (p. ej. ,B) interiores de rotor.
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| Montaje sencillo

Potentes y directos
| Pares maximos de hasta 13.800 Nm
| Par total en estado de parada

| Capacidad de sobrecarga extrema

| Refrigeracion por liquido con encapsulado térmico

Motor Par Par Velocidad Velocidad Intensidad Intensidad Rotor momento Dimensiones
nominal maximo con Mysx nominal nominal maxima de inercia®
My Mpax NMMax nN In IMax Jr A B oc
[Nm] [Nm] [rpm] [rpm] [A] [A] [kgm2] [mm] [mm] [mm]
A-0200 9 15 900 2.000 7,5 16 0,0008 63
MST130  C-0050 25 40 225 500 7,5 12 0,0018 150 103 60
E-0020 42 65 90 200 7,5 12 0,0029 143
A-0050 35 90 180 500 6,5 20 0,0059 95
MST160  C-0050 70 180 180 500 13,0 40 0,0108 180 145 80
E-0050 105 270 180 500 19,5 60 0,0158 195
A-0027 50 100 100 270 7,0 25 0,0120 75
C-0027 100 270 13,0 50
1 120 250 0,0230 120
MST210  C-0050 200 500 25,0 100 230 120
D-0070 150 300 270 700 32,0 120 0,0270 150
E-0027 240 500 100 270 24,0 90 0,0420 195
B-0018 220 460 70 180 14,8 60 0,0800 105
D-0002 10 25 6,3 25
D-0004 350 700 17 45 10,4 30 0,1100 135
MST290 ————— 310 200
D-0018 70 180 26,0 100
E-0004 16 40 12,5 50
- 575 1.150 0,1700 195
E-0018 70 180 35,0 125
B-0018 375 900 70 180 20,0 70 0,1900 120
D-0012 45 120 16,5 60
MST360 ————— 525 1.150 0,2700 385 150 260
D-0018 70 180 28,0 100
E-0018 875 1.900 70 180 42,0 141 0,4400 210
B-0012 540 1.200 45 120 22,0 70 0,4500 120
D-0006 25 60 18,8 50
— 810 1.800 0,6400 150
MST450  D-0012 45 120 33,0 100 480 350
E-0006 25 60 32,0 88
T 1.400 3.250 1,0100 210
E-0012 45 120 46,0 125
B-0010 800 1.800 45 100 28,6 71 0,9200 120
C-0010 1.200 2.700 40 100 31,2 88 1,2500 150
MST530  E-0010 2.100 4.700 40 100 64,0 212 1,9200 565 210 410
G-0007 4.200 9.200 28 70 96,0 305 3,8400 370
L-0006 6.300 13.800 25 60 120,0 380 5,7600 520

Todos los datos se refieren al funcionamiento con refrigeracion por liquido y una tension del DC Bus de 540 V
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GTE -
engranaje planetario
para aplicaciones estandar

Los engranajes planetarios compactos
de la serie GTE aseguran, junto con
nuestros motores MSK dinamicos,
unos pares elevados en todas las apli-
caciones estandar.

Los campos de aplicacion tipicos son
sistemas de manipulacion o automa-
tizacion sencillos con accionamientos
de pifion/cremallera o accionmientos
sincronos de correa dentada.

Gracias a los adecuados tamanos y a
la alta densidad de potencia de estos
engranajes, se proporcionan todos lo
requisitos requeridos en las aplicacio-
nes citadas previamente.

El engranaje de uno o dos etapas se
puede suministrar opcionalmente con
el eje liso o ranura de chaveta.

Asi de sencillo es pedir el
engranaje planetario GTE: Opcion

GTEO060-NN1-004A-NNO3

Engranajes
* Tamario (p. ej. ,040")

Combinacion de motor y engranaje

. Motor GTE060 | GTE080 | GTE120 | GTE160
Etapa de engranaje
1 = Unaetapa 030 | NNO2 | NNO2 | - -
2 = Dos etapas 040 - NNO3 | NNO3 -
050 - - NN20 NN20
(% 060 - - NN21"9 [ NN21
- = 061 - - NNO5" | NNO5
070 - - - NN16
Eje de salida y juego de torsién 071 - - - NN16
A = Con chaveta 076 - - - NNO06
B = Ejeliso 1) Combinacion sélo posible con engranaje de una tapa
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| Reducido juego de torsion

| Marcha silenciosa
| Lubricaciéon permanente

Econdémico y compacto
| Ideal para aplicaciones estandar

| Posicion de instalacion libre

Engranaje| Relacion de | Velocidad | Velocidad | Velocidad Par de Par de Par de Par de |Juego de Rigidez Rendi- |Momento| Masa
transmision | de entrada | de entrada | de salida | entrada salida entrada salida torsion ala miento |de inercia
nominal maxima maxima nominal [ nominal | maximo | maximo torsion
i NN N NiNmax | MouTmax | MinnN | Moutrn | Minmax |Moutmax| - D m J m
[rpm] [rpm] [rpm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [arcmin] | [NM/arcmin] [%] [kgem?] | [kgl
3 4.000 13.000 4.333 4,0 12 4,0 12 0,135
un 4 4.000 13.000 3.250 4,0 16 4,0 16 0,093
etapa 5 4.000 13.000 2.600 3,2 16 3,2 16 <20 8 9 0,078 09
GTEO60 8 4.000 13.000 1.625 1,9 15 1,9 15 0,065
12 4.000 13.000 1.083 3,7 44 3,7 44 0,127
:tc:pas 20 4.000 13.000 650 2,2 44 2,2 44 <25 1,5 94 0,075 1,1
40 4.000 13.000 325 1,0 40 1,0 40 0,064
4.000 7.000 2.333 13,3 40 13,3 40 0,770
un 4.000 7.000 1.750 12,5 50 12,5 50 0,620
etapa 4.000 7.000 1.400 10,0 50 10,0 50 <12 48 9 0,450 21
GTEO080 4.000 7.000 875 6,3 50 6,3 50 0,390
dos 12 4.000 7.000 583 10,0 120 10,0 120 0,720
etapas 20 4.000 7.000 350 6,0 120 6,0 120 <17 5,2 94 0,440 2,6
40 4.000 7.000 175 2,8 110 2,8 110 0,390
3.500 6.500 2.167 26,7 80 26,7 80 2,630
un 3.500 6.500 1.625 25,0 100 25,0 100 1,790
etapa 3.500 6.500 1.300 22,0 110 22,0 110 <8 1 9 1,630 6
GTE120 3.500 6.500 813 15,0 120 15,0 120 1,320
12 3.500 6.500 542 21,7 260 21,7 260 2,560
dos 20 3.500 6.500 325 13,0 260 13,0 260 <12 11 94 1,500 8
stapas 40 3.500 6.500 163 5,8 230 5,8 230 1,300
3.000 6.500 2.167 133,3 400 133,3 400 12,140
un 3.000 6.500 1.625 112,56 450 112,56 450 7,780
etapa 3.000 6.500 1.300 90,0 450 90,0 450 <6 825 9 6,070 18
GTE160 3.000 6.500 813 56,3 450 56,3 450 4,630
12 3.000 6.500 542 66,7 800 66,7 800 12,370
:’Zispas 20 3.000 6.500 325 40,0 800 40,0 800 <10 35 94 6,650 22
40 3.000 6.500 163 17,5 700 17,5 700 5,280

~
iy

—-—
Motores y reductores =) |
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GTM -
servo-engranaje planetario
para maximas exigencias

Los engranajes planetarios de alta pre-  Estos engranajes de uno o dos etapas
cision de la serie GTM han sido desar-  se pueden suministrar opcionalmente

rollados para el montaje directo en con eje liso o ranura de chaveta, y si
servomotores y se distinguen por su se desea, también con juego de tor-
densidad de potencia especialmente sién reducido.

elevada y su minimo juego de torsion.

Su alto grado de rendimiento predesti-
na a este engranaje para el modo de
operacion continuo S1 y con ello, por
ejemplo, para el uso en maquinas de
impresion.

En combinacion con los motores
dinamicos IndraDyn se alcanzan velo-
cidades y aceleraciones maximas, asi
como una éptima precision de posicio-
namiento.

Asi de sencillo es pedir el
engranaje planetario GTM: Opcion

GTMO75-NN1-004A-NNO3

Engranajes Combinacion de motor y engranaje
* Tamafio (p. ej. ,075) Motor GTM060|GTM075 | GTM100 | GTM140 | GTM180 | GTM240
030 NNO2 - - - - -
040 NNO3 NNO3 - - - -
. 050 - NN20 | NN20 | NN20 - -
Etap:s S:aee':g;"a‘e 060 - | NN21 | NN21 [ NN2t | - -
2 = Dos etapas % | ost - NNO5 | NNO5 | NNO5 - -
= 070 - - NN16 | NN16 | NN16 -
071 - - NN16 | NN16 | NN16 -
076 - - NNO6 | NNO6 - -
Eje de salida y juego de torsion L 100 - - - NNO9 | NNO9 -
g - gzr‘“;’:a"eta 101 - - - |nNte [ NNte |-
C = Con chaveta, juego de 037 NN13 - - - - -
torsion reducido w 047 NN14 | NN14 - - - -
D = Eje liso, juego de torsion = 098 _ _ NNO6 | NNo& - -
reducido 118 - - - NNO9 | NNo9 -
100 - - - - NNO09 -
g 130 - - - - NN111 | NN111
160 - - - - - NN121
& 100 - - - - NNO8 -
= 130 - - - - NN11D | NN111

1) Combinacion sélo posible con engranaje de una etapa
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Alta precision y flexibilidad

| Maxima precision de posicionamiento gracias al
dentado de alta precision

| Minima pérdida de potencia en funcionamiento continuo

| Marcha silenciosa gracias a la forma optimizada de
dentado

| Carcasa herméticamente cerrada, resistente a las
influencias ambientales

| Par elevado de aceleracion gracias a la construcion

compacta y rigida

Engranaje| Relacion de | Velocidad | Velocidad | Velocidad Par de Par de Par de Par de | Juego de Rigidez Rendi- | Momento | Masa
transmision |de entrada|de entrada| de salida | entrada salida entrada salida torsion | alatorsion | miento | de inercia
nominal maxima maxima nominal | nominal | maximo | maximo | estandar
reducido
i NN N NiNmax | Noutmax | Minn | Moutn | Minmax |Mout max - D h J m
[rpm] [rpm] [rpm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [arcmin] |[NM/arcminl| [%] [kgecm2] | [kgl
3.000 5.000 1.250 6,25 25 12,5 50 0,16
un 5 4.000 6.300 1.260 5,00 25 10,0 50 0,16
=6/=3 =97 1,6
etapa 7 5.000 8.000 1.143 3,60 25 7.1 50 0,15
GTMO060 3,5
10 6.000 10.000 1.000 2,00 20 4,0 40 0,14
dos 20 4.000 6.300 315 1,25 25 2,5 50 0,12
=8/<6 =94 2,2
etapas | 50 6.000 10.000 200 0,50 25 1,0 50 0,10
3.000 5.000 1.250 21,30 85 425 170 0,55
un 5 4.000 6.300 1.260 20,00 100 40,0 200 0,47
=6/=3 =97 2,9
etapa 7 5.000 8.000 1.143 12,10 85 24,3 170 0,41
GTMO075 8,2
10 6.000 10.000 1.000 6,00 60 11,0 110 0,38
dos 20 4.000 6.300 315 4,25 85 8,5 170 0,47
=8/=6 =94 3,8
etapas [ 50 6.000 10.000 200 2,00 100 4,0 200 0,47
2.300 4.000 1.333 40,00 120 73,3 220 2,80
2.500 4.000 1.000 4250 170 85,0 340 2,00
un
3.000 5.000 1.000 40,00 200 80,0 400 =97 1,64 5,7
etapa <4/<2
GTM100 7 4.000 6.300 900 24,30 170 48,6 340 24 1,36
10 5.000 8.000 800 12,00 120 22,0 220 1,22
dos 20 3.000 5.000 250 8,50 170 17,0 340 1,56
=6/=4 =94 7,5
etapas | 50 5.000 8.000 160 4,00 200 8,0 400 1,44
3 1.800 3.200 1.067 93,30 280 186,7 560 8,20
2.000 3.200 800 105,00 420 210,0 840 6,75
un
" 2.500 4.000 800 100,00 500 200,0 1.000 =4/=2 =97 5,54 11,56
etapa
GTM140 P 7 3.000 5.000 714 60,00 420 120,0 840 48 459
10 4.000 6.300 630 28,00 280 56,0 560 4,10
dos 20 2.500 4.000 200 21,00 420 420 840 5,29
=6/=4 =94 15
etapas | 50 4.000 6.300 126 10,00 500 20,0 1.000 4,96
1.300 2.500 833 240,00 720 480,0 1.440 36,00
1.500 2.500 625 255,00 1.020 510,0 2.040 24,50
un
" 2.000 3.200 640 240,00 1.200 480,0 2.400 =4/=2 =97 18,80 27
etapa
GTM180 P 7 2.500 4.000 571 145,70 1.020 291,4 2.040 148 14,50
10 3.000 5.000 500 72,00 720 144,0 1.440 12,30 8
dos 20 2.000 3.200 160 51,00 1.020 102,0 2.040 6,95 °
=6/=4 =94 35 =
etapas [ 50 3.000 5.000 100 24,00 1.200 48,0 2.400 5,45 g
800 2.000 667 600,00 1.800 1.000,0 3.000 128,00 8
1.000 2.000 500 625,00 2.500 1.250,0 5.000 97,60 ;
un
GTM240 ; 5 1.200 2.500 500 600,00 3.000 1.200,0 6.000 =4/<2 340 =97 76,40 62 8
etapa
P 1.500 3.000 429 357,10 2.500 714,3 5.000 59,90 5
el
10 2.000 3.500 350 180,00 1.800 300,0 3.000 51,10 §
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Motores normalizados y motores reductores
para aplicaciones sencillas

Con el uso de convertidores de fre-
cuencia le recomendamos combinar
el regulador IndraDrive con motores
reductores o motores asincronos de
corriente continua de las empresas

NORD Drivesystems y VEM Motors.

Opcionalmente, Rexroth puede sumis-
trar la solucion completa compuesta
por reguladores y motores opcional-
mente si asi se solicita.

La gama de motores reductores
engloba distintos tipos de engranajes
en funcion del grado de prestaciones:

* Motores de engranaje recto con
potencias nominales de hasta 160 kW
y pares de hasta 26.000 Nm

* Motores de engranaje plano con
potencias nominales de hasta
200 kW y pares de hasta
200.000 Nm
* Motores de engranaje conico
con potencias nominales de hasta
160 kW y pares de hasta 32.000 Nm
* Motores de engranaje helicoidal con
potencias nominales de hasta 15 kW
y pares de hasta 3.000 Nm

La gama de motores asincronos de
corriente continua se compone de:

* Motores normalizados con potencias
nominales de hasta 500 kW

* Motores de bajo consumo con
potencias nominales de hasta
335 kW

Estos motores se utilizan principal-
mente con convertidores de frecuen-
cia y se distinguen por las siguientes
caracteristicas:

* Disefio del motor segun
DIN EN 60034 (IEC 72)

* Dimensiones de montaje y
asignacion de las potencias
segun DIN 42673, 42677

* Robustos, version de bajas
vibraciones

* Grado de proteccion IP 55, grado
de proteccion superior hasta IP 65
opcional

* Clase térmica F con reserva térmi-
ca, clase térmica H opcional

* Opciones adicionales: frenos,
feedback, posicion de la caja de
conexion, etc.
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1,0 X INom

t

| 1,1 XINom

1
1
1mini

Tmini

Potencia mecanica

Modo de operacion

Modo de operacién

Modo de operacion

Modo de operacion

del motor continua en sobrecarga en sobrecarga en sobrecarga
PNom INom | cos @ M 1 X Iyom (> 10 min) 1,1 X Iyom (1 min) 1,5 X Iyom (1 min) 2 X Inom (2 )
1 X Inom (9 min) 1 X Inom (4 min) 1 X Iyom (18 5)
HCS02.1E-W0012 HCS02.1E-W0012 HCS02.1E-W0012 HCS02.1E-W0012
1,1 kW 2,6 A 0,79 76,6 % HMS01.1N-W0020 HMS01.1N-W0020 HMS01.1N-W0020 HMS01.1N-W0020
HMDO1.1N-W0012 HMDO1.1N-W0012 HMDO1.1N-W0012 HMDO1.1N-W0012
HCS02.1E-W0012 HCS02.1E-W0012 HCS02.1E-W0028 HCS02.1E-W0028
1,5 kW 34A 0,81 78,8 % HMS01.1N-W0020 HMS01.1N-W0020 HMS01.1N-W0020 HMS01.1N-W0020
HMDO1.1N-W0012 HMDO1.1N-W0012 HMDO1.1N-W0012 HMDO1.1N-W0012
HCS02.1E-W0028 HCS02.1E-W0028 HCS02.1E-W0028 HCS02.1E-W0028
2,2 kW 52A 0,76 81,0 % HMSO01.1N-W0020 HMSO01.1N-W0020 HMSO01.1N-W0020 HMSO01.1N-W0020
HMDO1.1N-W0012 HMDO1.1N-W0012 HMDO1.1N-W0012 HMDO1.1N-W0012
HCS02.1E-W0028 HCS02.1E-W0028 HCS02.1E-W0028 HCS02.1E-W0028
3,0 kW 6,7 A 0,79 82,6 % HMSO01.1N-W0020 HMSO01.1N-W0020 HMSO01.1N-W0020 HMSO01.1N-W0020
HMDO1.1N-W0012 HMDO01.1N-W0020 HMDO01.1N-W0020 HMDO01.1N-W0020
HCS02.1E-W0028 HCS02.1E-W0028 HCS02.1E-W0028 HCS02.1E-W00541"
4,0 kW 88 A 0,78 | 84,2 % HMS01.1N-W0020 HMS01.1N-W0020 HMS01.1N-W0036 HMS01.1N-W0036
HMDO01.1N-W0020 HMDO01.1N-W0020 HMDO01.1N-W0036 HMDO01.1N-W0036
HCS02.1E-W00541) HCS02.1E-W00541" HCS02.1E-W00541) HCS02.1E-W00541"
5,5 kW 11,8 A 0,77 | 85,7 % HMS01.1N-W0020 HMS01.1N-W0036 HMS01.1N-W0036 HMS01.1N-W0036
HMDO1.1N-W0036 HMDO1.1N-W0036 HMDO1.1N-W0036 HMDO1.1N-W0036
HCS02.1E-W00541) HCS02.1E-W00541" HCS02.1E-W0070" HCS02.1E-W0070"
7,5 kW 150 A 0,84 87,0 % HMSO01.1N-W0036 HMSO01.1N-W0036 HMSO01.1N-W0036 HMSO01.1N-W0036
HMDO1.1N-W0036 HMDO1.1N-W0036 HMDO1.1N-W0036 HMDO1.1N-W0036
HCS02.1E-W0070" HCS02.1E-W0070" HCS02.1E-W0070" HCS03.1E-W0070"
11,0 kW 21,0A | 085 |884%
HMSO01.1N-W0036 HMSO01.1N-W0054 HMSO01.1N-W0054 HMSO01.1N-W0054
HCS083.1E-W0070" HCS03.1E-W0070" HCS03.1E-W0070" HCS083.1E-W0070"
15,0 kW 28,0 A 0,86 | 89,4 %
HMSO01.1N-W0054 HMSO01.1N-W0054 HMSO01.1N-W0070 HMSO01.1N-W0070
HCS03.1E-W0070" HCS03.1E-W0070" HCS03.1E-W0100" HCS03.1E-W0100"
18,56 kW 345 A 0,86 | 90,0 %
HMS01.1N-W0054 HMS01.1N-W0070 HMS01.1N-W0150 HMSO01.1N-W0150
HCS03.1E-W0070" HCS03.1E-W0100" HCS083.1E-W0100" HCS03.1E-W0100"
22,0 kW 42,0 A 0,84 | 90,5 %
HMSO01.1N-W0070 HMSO01.1N-W0150 HMSO01.1N-W0150 HMSO01.1N-W0150
HCS03.1E-W0100" HCS03.1E-W0100" HCS03.1E-W0150" HCS03.1E-W0150"
30,0 kW 555 A 0,85 [915%
HMS01.1N-W0150 HMS01.1N-W0150 HMS01.1N-W0150 HMS01.1N-W0150
HCS03.1E-W0100" HCS03.1E-W0150" HCS03.1E-W01501) HCS03.1E-W0150"
37,0 kW 67,0 A 0,86 |925%
HMSO01.1N-W0150 HMSO01.1N-W0150 HMSO01.1N-W0150 HMSO01.1N-W0150
HCS03.1E-W0150" HCS03.1E-W0150" HCS03.1E-W0210" HCS03.1E-W0210"
45,0 kW 81,0A 0,86 | 93,0%
HMS01.1N-W0150 HMS01.1N-W0150 HMS01.1N-W0210 HMS01.1N-W0210
HCS03.1E-W02101 HCS03.1E-W0210" HCS03.1E-W02101 HCS03.1E-W0210"
55,0 kW 98,5 A 0,86 | 935%
HMSO01.1N-W0150 HMSO01.1N-W0210 HMSO01.1N-W0210 HMSO01.1N-W0210
HCS03.1E-W0210" HCS03.1E-W0210"
75,0 kW 1340A( 086 |941% - -

HMS01.1N-W0210

HMS01.1N-W0210

Los ejemplos seleccionados se refieren al funcionamiento de motores normalizados estandar-NEMA de 4 polos para 3 CA 400 V/60 Hz con una frecuencia de

conmutacion de 4 kHz y frecuencia de giro de > 4 Hz. La utilizaciéon de un ventilador externo puede ser necesario segun el tipo aplicacion.
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Componentes adicionales
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Accesorios para todos

los requisitos

| Filtros e inductancias para el funcionamiento seguro
segun CEM

| Componentes especiales para absorber altas
potencias de frenado

| Capacidades como acumulador de energia para
procesos dinamicos

| Accesorios para facilitar el montaje y la instalacion

Filtro de red
* Filtro CEM para las fuentes de alimentacion y convertidores
* Para reducir los circuitos de feedback

Filtro de red con inductancia de red integrada
* Para el montaje directo en convertidores de la serie HCS03

Inductancias de red
» Para aumentar la potencia constante del DC Bus

e Para reducir armonicas

Filtro de motor
* Para la proteccion del devanado del motor en caso de tensiones elevadas
 Para la reduccion eficaz de interferencias en el cable del motor

Resistencias de frenado
* Para la entrada de potencia en el modo regenerativo
* Para el montaje directo en convertidores de la serie HCS03 y HCS04

Unidad de freno
* Resistencia de frenado y transistor de frenado en una unidad
* Para aumentar la potencia de frenado

Capacidad DC Bus
* Unidad de condensador para el almacenamiento dindmico de energia

* Posibilidad de combinar con fuentes de alimentacion o convertidores para reducir espacio

14

Ventilador adicional
* Directa conexién a la fuente de alimentacion HMV01.1RW0120

Otros accesorios

* Accesorios basicos para el montaje y la instalacion

» Chapas de conexion apantallados para la conexion, conforme a CEM, entre el cable de motor y la
unidad de potencia

* Adaptador de armario de control para la combinacion de unidades de control de diversas profundidades

* Condensador adicional

» Accesorios de conexion electricos

* Prolongacion del bus de médulos para poder puentear mayores distancias que las distancias medias

. -—t
Componentes adicionales = | 3

entre los grupos de accionamientos
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Filtro de red —
para fuentes de alimentacion HMV
y convertidores HCS

Filtro de red para fuentes Corriente Potencia

de alimentacion HMV constante disipada Anchura W Altura H Profundidad D Masa

y convertidores HCS A w mm mm mm kg
HNFO01.1A-F240-E0051-A-480-NNNN 51 <89 100 440 262 15
HNF01.1A-M900-E0051-A-480-NNNN 51 <91 100 440 262 15
HNF01.1A-F240-E0125-A-480-NNNN 125 <127 150 440 262 18
HNFO01.1A-M900-E0125-A-480-NNNN 125 <174 150 440 262 30
HNFO01.1A-F240-E0202-A-480-NNNN 202 <238 150 440 262 29
HNFO01.1A-M900-E0202-A-480-NNNN 202 <373 250 440 262 37
HNFO01.1A-A0075-E0235-A-500-NNNN 235 en preparacion en preparacion en preparacion en preparacion en preparacion
HNFO1.1A-A0075-E0309-A-500-NNNN 309 en preparacion 175 263 180 en preparacion
HNF01.1A-F240-R0026-A-480-NNNN 26 <73 100 440 262 14
HNFO01.1A-M900-R0026-A-480-NNNN 26 <77 150 440 262 17
HNFO01.1A-F240-R0065-A-480-NNNN 65 <163 150 440 262 25
HNFO01.1A-M900-R0065-A-480-NNNN 65 <157 150 440 262 26
HNF01.1A-F240-R0094-A-480-NNNN 94 <135 150 440 262 28
HNF01.1A-M900-R0094-A-480-NNNN 94 <146 150 440 262 29
HNF01.1A-H0350-R0180-A-500-NNNN 180 i.V. 250 440 262 en preparacion
Para convertidores HCS A w mm mm mm kg
NFDO03.1-480-007 7 3,9 50 160 90 0,7
NFDO03.1-480-016 16 6,4 55 220 90 1
NFD03.1-480-030 30 11,9 60 270 100 1,4
NFD03.1-480-055 55 25,9 90 220 105 2
NFDO03.1-480-075 75 30,4 90 240 145 3,6

Todos los datos se cumplen para una tension nominal de red de 3 CA 400 V.
La asignacion exacta a las unidades de potencia se indica en las tablas de seleccion al final de este capitulo.

- BT

Los filtros de red aseguran el cumplimi-
ento de los valores limites de CEM y
eliminan las corrientes de fuga produci-
das por capacidades de linea.

Nuestros filtros de red estan adaptados
de forma optima a las unidades de
potencia y se pueden seleccionar
segun intensidad, numero de acciona-
mientos y longitud del cable de motor.

En combinacién con nuestros cables
de motor apantallados conseguira un L :
funcionamiento sin interferencias segun |_, |_ﬁ"tl_|_|_|ﬂ_|
EN 61800-3, clase A, grupo 2, con lon- D w
gitudes de cables de hasta 75 m.
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Filtros de red con inductancia de red

Integrada para convertidores

CS03

Filtro de red con inductancia de red Corriente Potencia Inductancia

integrada constante disipada nominal Capacidad Anchura W Altura H Profundidad D Masa
A w wH uF mm mm mm kg

HNKO01.1A-A075-E0050-A-500-NNNN 50 50 3 x571 3x1,1 125 3225 251,5 15

HNKO01.1A-A075-E0080-A-500-NNNN 80 80 3 x 362 3x2.2 225 310 270 20

HNKO01.1A-A075-E0106-A-500-NNNN 106 110 3 x 240 3x22 225 310 270 20

HNKO01.1A-A075-E0146-A-500-NNNN 146 130 3x170 3x22 350 380 270 28

Todos los datos se cumplen para una tension nominal de red de 3 CA 400 V.
La asignacion exacta a las unidades de potencia se indica en las tablas de seleccion al final de este capitulo.

La combinacion del filtro y de la induc-
tancia de red en una unica unidad sim-

plifica el montaje y facilita la instala-

cion. Se acopla en el lado inferior del
convertidor de forma que asegura una

unidad especialmente compacta.
Al mismo tiempo, se cumplen las

instrucciones de EN 61800-3, clase A,

grupo 2 de una forma sencilla.

O L n©
] | S I O S I S — E
lelelT

w

Ejemplo de montaje

. -—t
Componentes adicionales = | 3
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Inductancias de red -
para fuentes de alimentacion HMVO1

.
y convertidores HCS02
Inductancia de red Corriente Potencia Inductancia
constante disipacion nominal Capacidad Anchura W Altura H Profundidad D Masa
A w uH uF mm mm mm kg
HNLO1.1E-1000-N0012-A-500-NNNN 12 40 3 x 1.000 - 120 164 61 2,7
HNLO1.1E-1000-N0020-A-500-NNNN 20 60 3 x 1.000 - 150 184 66,5 3,8
HNLO1.1E-0600-N0032-A-500-NNNN 32 75 3x 600 - 150 184 66,5 45
HNLO1.1E-0400-N0051-A-480-NNNN 51 165 3x 400 - 180 225 112 13,5
HNLO1.1E-0200-N0125-A-480-NNNN 125 170 3x 200 - 230 295 148 24
HNLO1.1E-0100-N0202-A-480-NNNN 202 200 3x 100 - 265 350 152 33
HNLO01.1R-0980-C0026-A-480-NNNN 26 225 3x 980 3x10 210 245 172 16
HNLO1.1R-0590-C0065-A-480-NNNN 65 310 3x 590 3x20 300 360 205 45
HNLO1.1R-0540-C0094-A-480-NNNN 94 420 3x 540 3x20 340 385 229 65
HNLO1.1R-0300-C0180-A-480-NNNN 180 800 3x 300 3x30 340 400 261 73

Todos los datos se cumplen para una tension nominal de red de 3 CA 400 V.
La asignacion exacta a las unidades de potencia se indica en las tablas de seleccion al final de este capitulo.

[D1F 1

Las inductancias de red se pueden uti-
lizar opcionalmente con las fuentes de
alimentacion con el objetivo de aumen-
tar la potencia continua del DC Bus de
las unidades de alimentacién y conver-
tidores.

HNLO1.1E...

En caso de utilizar fuentes de alimenta-
cién con realimentacion es necesario

el empleo de dichas inductancias.

Los cuales reducen los armonicos en

la corriente de red e impiden al mismo
tiempo el feedback de perturbaciones =
alared. i O

HNLO1.1R...
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Inductancias de red —
para convertidores HCS03 y HCS04

Inductancia de red Corriente Potencia Inductancia
constante disipacion nominal Anchura W Altura H Profundidad D Masa
A w vH mm mm mm kg
HNLO1.1E-0571-N0050-A-500-NNNN 50 50 3x571 183 238 100 13
HNLO1.1E-0362-N0080-A-500-NNNN 80 80 3 x 362 205 175 180 17
HNLO1.1E-0240-N0106-A-500-NNNN 106 100 3 x 240 205 193 210 17
HNLO1.1E-0170-N0146-A-500-NNNN 146 130 3x170 250 205 230 23
HNLO1.1E-0106-N0235-A-500-NNNN 235 en preparacion 3x106 en preparacion | en preparacion | en preparacion | en preparacion
HNLO1.1E-0080-N0309-A-500-NNNN 309 en preparacion 3x 80 350 268 170 34
Todos los datos se cumplen para una tension nominal de red de 3 CA 400 V.
La asignacion exacta a las unidades de potencia se indica en las tablas de seleccion al final de este capitulo.
En combinacién con las inductancias de
red, los convertidores de la serie —
HCS03 y HCS04 consiguen mayores @
potencias constantes del DC Bus. Las
inductancias reducen las armonicas en @
la corriente de red y evitan asi feedback
de perturbaciones a la red. v
Esta combinacion siempre cumple los
valores CEM admisibles para redes
industriales segun EN 61000-2-4. HNLOT.TE-0571...
T
L
D
HNLO1.1E-0362... a HNLO1.1E-0170...
| | | |
T e @ 0O 'IHHHHHHHH I
— LI
€] [ [£3] [ — ——
o & o I
SO S HHHH
W

HNLO1.1E-0080...

- —-—
Componentes adicionales = | 2
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Filtros de motor —
para convertidores HCS03 y HCS04

Filtro de motor Corriente Potencia
constante disipacion Inductancia Anchura W Altura H Profundidad D Masa

A w wH mm mm mm kg
HMFO01.1A-NOK2-D0045-A-500-NNNN 45 120 3x 160 125 330 270 15
HMFO01.1A-NOK2-D0073-A-500-NNNN 72 160 3x100 225 315 270 20
HMFO01.1A-NOK2-D0095-A-500-NNNN 95 190 3x 78 225 315 270 20
HMFO01.1A-NOK2-D0145-A-500-NNNN 145 220 3x 50 350 400 260 38
HMFO01.1N-NOK2-D0230-A-500-NNNN 230 en preparacion | en preparacion | en preparacion | en preparacion | en preparacion | en preparacion
HMFO01.1N-NOK2-C0303-A-500-NNNN 303 en preparacion | en preparacion | en preparacion | en preparacion | en preparacion | en preparacion

Todos los datos para el régimen nominal con una tension de red de 3 CA 400 V y una frecuencia de reloj de 4 kHz (HMFO1.1A-NOK2-C303: 2 kHz).
La frecuencia de salida maxima es de 200 Hz. La asignacion exacta a las unidades de potencia se indica en las tablas de seleccion al final de este capitulo.

0]
[A A

fer

La combinacién de cables largos de
motor y las curvas de elevada pendien-
te de los flancos de conmutacion de
los modernos convertidores, producen
frecuentemente sobretensiones en los
bornes de motor. Utilizando un filtro de
motor a la salida del convertidor, estas
sobretensiones disminuyen y ademas
se reducen las corrientes de fuga en
los cables de motor. | °

Las ventajas de la utilizaciéon de los
filtros de motor son las siguientes:

* Aumento de tension limitado a
valores inferiores a 1 kV/ps

* Proteccion del aislamiento de
devanado mediante la limitacion de
la tension de pico a max. 1.000 V -

* Funcionamiento de varios motores IT T HEEIREN
conectados en paralelo con un
convertidor de frecuencia a través
de cables largos

* Cumplimiento de los requisitos
CEM mas estrictos gracias a mini-
mas tensiones de perturbacion.

D w

Ejemplo de montaje por
HMF...D0045 a ...D0145
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Resistencias de frenado —
para convertidores HCS03

Resistencia de frenado

Max.
consumo
de energia

Potencia de frenado

Duracién

max

tcon

teiclo de carga

Resistencia

Anchura W

Altura H

Profundidad D

Masa

kWs

kW

kW

S

s

Q

mm

mm

mm

kg

HLRO1.1N-0300-N17R5-A-007-NNNN

37

0,30

37

120

20,5

123

300

196

3

HLRO1.1N-0470-N11R7-A-007-NNNN

56

0,47

56

120

13,7

300

210

45

HLRO1.1N-0780-N07R0-A-007-NNNN

93

0,78

93

120

8,2

300

210

55

HLRO1.1N-1K08-NO5R0-A-007-NNNN

130

1,08

130

;
]
]
]

120

5,8

300

220

8

HLRO1.1N-01K3-NO3R5-A-007-NNNN

180

1,30

180

1

120

1,3

en prepa-

racion

300

en preparacion

en prepa-

racion

La asignacion exacta a las unidades de potencia se indica en las tablas de seleccion al final de este capitulo.

Para el uso de los convertidores

HCSO03 en el modo regenerativo se
dispone de resistencias de frenado con
una construccion especialmente com-
pacta para distintos niveles de consu-

mo de potencia.

La resistencia de frenado se monta
directamente en la parte superior del
convertidor. La disposicion compacta
simplifica también los trabajos de mon-
taje en la instalacion. Al mismo tiempo,
la corriente de aire de salida del con-
vertidor asegura una refrigeracion

eficaz.

La robusta construccion y alta resisten-
cia dieléctrica de los elementos de
resistencia permiten una alta potencia
e impulso de carga. Los elementos de
resistencia utilizados no son inflamab-
les y estan protegidos contra influen-
cias ambientales dafinas mediante el

completo encapsulado.

Ji

S —y — — | —

w

Ejemplo de montaje

. -—t
Componentes adicionales = | 3

Comercial Andaluza de Técnicas y Suministros, S.L. (CATS, S.L.) Malaga (Espafa). Telf: +(34) 952 24 61 37 www.cats.es comercial@cats.es



84 11 | Componentes adicionales

Resistencias de frenado,
version reforzada —

.
para convertidores HCS03 y HCS04
Resistencia de frenado Max.
consumo Potencia de frenado Profundi-

de energia | duracién | max | tcon | tciclo de carga | Resistencia | Tipo | Anchura W | AlturaH | dad D Masa
kWs kW kW s s Q mm mm mm kg

HLRO1.1N-01K6-N18R0-A-007-NNNN 109 1,6 34 3,3 120 20 A 185 586 120 5,2
HLRO1.1N-03K5-N19R0-A-007-NNNN 252 3,56 31 8 120 21,3 B 300 270 490 9,5
HLRO1.1N-04K5-N18R0-A-007-NNNN 432 4,5 33 13 120 20,2 B 400 270 490 13
HLRO1.1N-06K5-N18R0-A-007-NNNN 686 6,5 33 21 120 20,2 B 400 270 490 13
HLRO1.1N-10K0-N18R0-A-007-NNNN 1.080 10 33 32 120 20,2 B 600 270 490 22
HLRO1.1N-02K0-N15R0-A-007-NNNN 137 2 40 3,4 120 16,7 A 185 686 120 6,2
HLRO1.1N-05K0-N15R0-A-007-NNNN 360 5 40 9 120 16,9 B 400 270 490 13
HLRO1.1N-07K0-N14R0-A-007-NNNN 672 7 43 16 120 15,7 B 600 270 490 22
HLRO1.1N-09K5-N13R0-A-007-NNNN 1.003 9,5 46 22 120 14,6 B 600 270 490 22
HLRO1.1N-14K5-N13R0-A-007-NNNN 1.566 14,5 46 34 120 14,6 B 800 270 490 33
HLRO1.1N-04K5-NO7R4-A-007-NNNN 246 4,5 81 3 120 8,3 B 300 270 490 9,5
HLRO1.1N-08K5-NO8R0O-A-007-NNNN 612 8,5 75 8,2 120 9 B 600 270 490 22
HLRO1.1N-11K0-N07R3-A-007-NNNN 1.056 11 82 13 120 8,2 B 600 270 490 22
HLRO1.1N-15K0-NO8R1-A-007-NNNN 1.584 15 74 21 120 9,1 B 800 270 490 33
HLRO1.1N-24K0-NO7R2-A-007-NNNN 2.592 24 83 31 120 8,1 (¢} 795 710 490 80
HLRO1.1N-06K5-NO6R1-A-007-NNNN 356 6,5 98 3,6 120 6,9 B 400 270 490 13
HLRO1.1N-12K5-NO5R5-A-007-NNNN 900 12,5 109 8,3 120 6,2 B 800 270 490 33
HLRO1.1N-17K0-NO5R1-A-007-NNNN 1.632 17 117 14 120 5,7 B 1.000 270 490 43
HLRO1.1N-23K0-NO5R5-A-007-NNNN 2.429 23 109 22 120 6,2 (¢} 595 710 490 56
HLRO1.1N-36K0-NO5R4-A-007-NNNN 3.888 36 111 35 120 6,1 C 995 710 490 93
HLRO1.1N-13K0-NO3R1-A-007-NNNN | en preparacion 13 100 7,2 120 3,1 C 795 460 490 45
HLRO1.1N-25K0-NO2R8-A-007-NNNN | en preparacion 25 100 18 120 2,8 (e} 795 710 490 80
HLRO1.1N-36K0-NO2R6-A-007-NNNN | en preparacion 36 100 30 120 2,6 (¢} 595 960 490 74
HLRO1.1N-45K0-NO2R7-A-007-NNNN | en preparacion 45 100 48 120 2,7 C 795 960 490 102
HLRO1.1N-17K0-NO2R6-A-007-NNNN 930 17 144 7,2 120 29 C 995 460 490 54
HLRO1.1N-36K0-NO2R7-A-007-NNNN 2.592 36 144 18 120 3,0 (¢} 995 710 490 93
HLRO1.1N-48K0-NO2R4-A-007-NNNN 4.608 48 144 30 120 2,7 C 795 960 490 102
HLRO1.1N-66K0-NO2R7-A-007-NNNN 6.970 66 144 48 120 3,1 C 795 710 490 80

La asignacion exacta a las unidades de potencia se indica en las tablas de seleccion al final de este capitulo.
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El uso de la resistencia de frenado

en version reforzada se debe de usar
siempre en aplicaciones donde se
produce una elevada regeneracion de
energia a lo largo de un periodo de
tiempo prolongado. Esto ocurre, por
ejemplo, al bajar grandes cargas o al
frenar masas de alto momento de
inercia.

Segun la potencia de frenado que se
necesite, se ofrecen resistencias de
frenado compactas en distintos niveles
de potencia y disefios para cada
convertidor.

Tipo A ;
0 _ 0
I
U 1T D jimn]
i O
A
L W _ D
Tipo B
(] 1]
© &
O
il
= D i ‘4
Tipo C 3 9 9
T
Y
T=490 mm

. -—t
Componentes adicionales = | &
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Unidades de freno —

para fuentes de alimentacion HMV
y convertidores HCS

Resistencia de frenado

Max. consumo
de energia

Potencia de frenado

Duraciéon

max

tcon

tCiclo de carga

Anchura W

Altura H

Profundidad D

Masa

kWs

kW

kW

s

S

mm

mm

mm

kg

HLBO01.1C-01K0-NO6R0-A-007-NNNN

100

1

100

5

100

65

352

251,5

5,8

HLBO01.1D-02K0-NO3R4-A-007-NNNN

500

2

100

1

250

100

440

309

12,2

La asignacion exacta a las unidades de potencia se indica en las tablas de seleccion al final de este capitulo.

La conexion de unidades de freno
aumenta la duracién y la potencia
maxima de regenerativa.

Ademas, la unidad de freno ofrece la

posibilidad de disponer de forma sen-
cilla de la opcion de cortocircuito del

DC Bus en el sistema del accionami-

ento.

Esta funcion permite frenar los motores
sincronos conectados incluso en caso
de fallo de la red.
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Capacidades adicionales —
para fuentes de alimentacion HMV
y convertidores HCS

Capacidad adicional Capacidad Anchura W Altura H Profundidad D Masa
mF mm mm mm kg
HLCO01.1C-01MO0-A-007-NNNN 1 50 352 251,5 3,2
HLCO01.1C-02M4-A-007-NNNN 2.4 50 352 251,5 4.3
HLCO01.1D-05MO0-A-007-NNNN 5 75 440 309 8,6

La asignacion exacta a las unidades de potencia se indica en las tablas de seleccion al final de este capitulo.

Las capacidades de DC Bus mejoran
el balance energético en aplicaciones 1 x
con ciclos de mecanizado de rapida
sucesion, p. ej. avances de rodillos o
sistemas de corte transversal.

Conectada al DC Bus, dichas capaci- J’
dades trabajan como acumulador inter-
medio de energia y reducen la pérdida
de calor en armario de control median-

te la descarga a través de la resisten- b

cia de frenado.

— {

En caso de un fallo de red, la cantidad w D
de energia almacenada posibilita un

movimiento de retirada controlado. Por

ejemplo, en aplicaciones de corte, esto

protege tanto la pieza como la herrami-

enta.

. -—t
Componentes adicionales = | 3
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Ventilador adicional —
para las fuentes de alimentacion HMVO1

Ventilador adicional Anchura W Altura H Profundidad D Masa
mm mm mm kg
HABO1.1-0350-1640-NN 350 308 152 7,5
(A 7] Y

El ventilador adicional HABO1 es valido
para el funcionamiento de las fuentes
de alimentacion HMV01.1R-WO0120.
Se monta directamente debajo de la
fuente de alimentacion optimizando el L |
volumen que ocupa todo el conjunto.
La conexion eléctrica se realiza a tra-
vés de un simple conector.

i ] [
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Otros accesorios

Accesorios basicos HASO1

Los accesorios basicos contienen todos los elementos para la fijacion y montaje.
Dependiendo de la aplicacion, suministramos estos accesorios completos con todos los
cables de conexion para la tensién de mando y el DC Bus.

Conexion de proteccion HAS02

A través la chapa de conexion apantallada, el cable de motor se conecta conforme a
CEM a la unidad de control. Al mismo tiempo, este accesorio también sirve para la
descarga de la traccion.

Adaptador del armario de control HAS03

Los adaptadores del armario de control se utilizan para combinar convertidores HCS02 y sus componentes adicionales como la
unidad de freno HLB y la capacidad adicional HLC con aparatos de la serie IndraDrive M. Con la ayuda de pernos distanciadores
se puede compensar las profundidades, consiguiendo asi una superficie frontal de equipo continuo y un nivel de instalacion uniforme.

Condensador adicional HAS04
Con la utilizacion del condensador adicional HAS04 puede utilizar el convertidor HCS02 y HCS03 con un filtro de red
HNF, sin que se tenga que cumplir la minima cantidad predeterminada de reguladores.

Accesorio de conexion eléctrico HAS05
HAS05.1-001 El HAS05.1-001 con el adaptador HAS05.1-001-NNN-NN se conecta con el filtro de red HNK o un filtro de
motor HMF al convertidor HCS03.1E-W0070.

HAS05.1-002 El adaptador HAS05.1-002-NNN-NN se emplea en combinacion con el filtro de red y el filtro del motor.

HAS05.1-003 Con el adaptador de tension HAS05.1-003 se regula la amplitud de la sefal de tension simulada por el encoder
a las necesidades de la aplicacion. Se puede graduar la sefnal de tension entre 5 y 30 Voltios. El adaptador de
tension se coloca directamente en el conector D-Sub de la unidad de control optimizando el volumen que ocupa
todo el conjunto.

HAS05.1-004  Con la ayuda del adaptador del circuito intermedio HAS05.1-005 se puede alimentar el conjunto del
convertidor sin utilizar terminales estandar de corriente. Se podran conectar conectores con una seccion de hasta
2 x 50 mm? por Fase.

HAS05.1-005 Con el adaptador de puertos HAS05.1-005 se pueden realizar facilmente conexiones de bus segun el estandar
RS485 entre los equipos IndraDrive. Para la conexion del adaptador al puerto RS232 de la unidad de control
se utilizaran cables ya confeccionados. El adaptador puede ir sobre unas guias o también fijado en la placa de
montaje.

Prolongacion del bus de médulos RKB0001
Todas las unidades de control estan equipados con un cable de bus; adaptado al ancho del equipo; para la transmision
de las sefiales de control.

En caso de mayores distancias entre las distintas unidades de control, se pueden suministrar las correspondientes
extensiones de los modulos de bus. Estos se ofrecen en longitudes estandares de 0,5 m a 40 m.

Componentes adicionales
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Componentes adicionales —
ayuda para la seleccion

Componentes

HMVO1.1E-
Wo0030
HMVO1.1E-
W0075
HMVO1.1E-
Wo120
HMVO1.1R-
Woo018
HMVO1.1R-
W0045
HMVO1.1R-
W0065
HMVO1.1R-
Wo120
HCS02.1E-
Wo012
HCS02.1E-
Wo028
HCS02.1E-
Wo0054
HCSO03.1E-
Wo0070
HCS03.1E-
Wo0070
HCS03.1E-
Wo100
HCS03.1E-
Wo150
HCS03.1R-
Wo210
HCS03.1E-
x0350
HCS04.2E-
x0500

Filtro de red HNF

HNFO01.1A-F240-E0051-A-480-NNNN 12/280 6/240%

HNF01.1A-M900-E0051-A-480-NNNN  |21/1050 12/900" 12/900"2(12/900212/9002

HNFO01.1A-F240-E0125-A-480-NNNN 12/280 6/2402

HNFO01.1A-M900-E0125-A-480-NNNN 21/1050 12/9002

HNFO1.1A-F240-E0202-A-480-NNNN 12/280 6/2402

HNF01.1A-M900-E0202-A-480-NNNN 21/1050 12/900?
HNFO1.1A-A075-E0235-A-500-NNNN 1/75
HNFO1.1A-A075-E0309-A-500-NNNN
HNFO01.1A-F240-R0026-A-480-NNNN 12/280 6/240" 6/240? | 6/2402
HNF01.1A-M900-R0026-A-480-NNNN 21/1050 12/900" 12/9002 [12/900?
HNFO1.1A-F240-R0065-A-480-NNNN 12/280
HNFO1.1A-M900-R0065-A-480-NNNN 21/1050

1/75

HNFO01.1A-F240-R0094-A-480-NNNN 12/280 6/2402

HNF01.1A-M900-R0094-A-480-NNNN 21/1050 12/900?
HNF01.1A-H350-R0180-A-480-NNNN 8/350
Filtro de red NFD03

NFD03.1-480-007 6/120"

NFDO03.1-480-016 6/120"

NFD03.1-480-030 6/120" 6/1202 | 6/120%

NFD03.1-480-055 6/120" 6/1202 | 6/120?

NFD03.1-480-075 6/120" 6/1202 | 6/120?

Aclaracion: 12/280 = filtro de red valido desde para una maxima cantidad de 12 accionamientos conectables hasta un cable de motor de longitud total de 280 m. Este tipo de valores son muy dependientes del tipo de
aplicacion, donde probablemente se puedan usar también otros componentes adicionales.

Independientemente del nimero de ejes la suma de las corrientes de red no podra exceder la sobrecarga de corriente admisible del filtro de red..

Al emplear cables no apantallados o el modo de operacion en Open-Loop se pueden tener diferentes longitudes maximas admisibles.

"Tipos de valores para grupos de alimentacion sin conexion con el circuito intermedio, la longitud de cable admisible para un tnico accionamiento es de 75 m.

2 Tipos de valores para la alimentacion central: EI convertidor como equipo de alimentacion para otros convertidores o invertidores, la longitud de cable admisible para un unico accionamiento es de 75 m.

Filtro de red con inductancia de red HNK integrado

HNKO01.1A-A075-E0050-A-500-NNNN 1/75
HNKO01.1A-A075-E0080-A-500-NNNN 1/75
HNKO01.1A-A075-E0106-A-500-NNNN 1/75
HNKO1.1A-A075-E0146-A-500-NNNN 1/75

Aclaracion: 1/75 = filtro de red valido desde un accionamiento hasta un cable de motor de longitud total de 75 m. Este tipo de valor es muy dependientes del tipo de aplicacion, donde probablemente se puedan usar
también otros componentes adicionales. Las corrientes de red no podran exceder la sobrecarga de corriente admisible del filtro de red.
Al emplear cables no apantallados o el modo de operacion en Open-Loop se pueden tener diferentes longitudes maximas admisibles.
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Componentes

HCS03.1R-
HCS03.1E-
x0350
HCS04.2E-
x0500

HCS03.1E-
wo210

HMVO1.1E-
W0030
HMVO1.1E-
W0075
HMVO1.1E-
W0120
HMVO1.1R-
Woo18
HMVO1.1R-
W0045
HMVO1.1R-
W0065
HMVO1.1R-
W0120
HCS02.1E-
Wo0012
HCS02.1E-
W0028
HCS02.1E-
W0054
HCS03.1E-
W0070
HCS03.1E-
W0070
HCS03.1E-
W0100
W0150

Inductancia de red HNL

HNLO1.1E-0400-N0051-A-480-NNNN [

HNLO1.1E-0200-N0125-A-480-NNNN °
HNLO1.1E-0100-N0202-A-480-NNNN []
HNLO1.1R-0980-C0026-A-480-NNNN [ ]

HNLO1.1R-0590-C0065-A-480-NNNN [

HNLO1.1R-0540-C0094-A-480-NNNN o

HNLO1.1R-0300-C0180-A-480-NNNN °

HNLO1.1E-1000-N0012-A-500-NNNN [ °

HNLO1.1E-1000-N0020-A-500-NNNN °

HNLO1.1E-0600-N0032-A-500-NNNN []

HNLO1.1E-0571-N0050-A-500-NNNN []

HNLO1.1E-0362-N0080-A-500-NNNN °

HNLO1.1E-0240-N0106-A-500-NNNN o

HNLO1.1E-0170-N0146-A-500-NNNN []

HNLO1.1E-0106-N0235-A-500-NNNN ]
HNLO1.1E-0080-N0309-A-500-NNNN °

Las corrientes de red determinadas para la aplicacion no podran exceder la sobrecarga de corriente admisible de la inductancia de red.

Filtro de motor HMF
HMF01.1A-NOK2-D0045-A-500-NNNN °
HMFO01.1A-NOK2-D0073-A-500-NNNN [
HMF01.1A-NOK2-D0095-A-500-NNNN °
HMF01.1A-NOK2-D0145-A-500-NNNN °
HMF01.1N-NOK2-D0230-A-5600-NNNN °
HMFO01.1N-NOK2-C0303-A-500-NNNN °

- —
Componentes adicionales = | <
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92 11 | Componentes adicionales

Componentes adicionales —
ayuda para la seleccion

Componentes | HCS03.1E-W0070 | HCS03.1E-W0100 | HCSO031E-W0150 | HCSO3.1E-W0210 | HCS03.1Ex0350 | HCS04.2E-x0500

Resistencias de frenado HLR

HLRO1.1N-0300-N17R5-A-007-NNNN
HLRO1.1N-01K6-N18R0-A-007-NNNN
HLRO1.1N-03K5-N19R0-A-007-NNNN
HLRO1.1N-04K5-N18R0-A-007-NNNN
HLRO1.1N-06K5-N18R0-A-007-NNNN
HLRO1.1N-10K0-N18R0-A-007-NNNN
HLRO1.1N-0470-N11R7-A-007-NNNN
HLRO1.1N-02K0-N15R0-A-007-NNNN
HLRO1.1N-05K0-N15R0-A-007-NNNN
HLRO1.1N-07K0-N14R0-A-007-NNNN
HLRO1.1N-09K5-N13R0-A-007-NNNN
HLRO1.1N-14K5-N13R0-A-007-NNNN
HLRO1.1N-0780-NO7R0-A-007-NNNN
HLRO1.1N-04K5-N07R4-A-007-NNNN
HLRO1.1N-08K5-NO8R0-A-007-NNNN
HLRO1.1N-11K0-NO7R3-A-007-NNNN
HLRO1.1N-15K0-NO8R1-A-007-NNNN
HLRO1.1N-24K0-NO7R2-A-007-NNNN
HLRO1.1N-1K08-NO5R0-A-007-NNNN
HLRO1.1N-06K5-NO6R1-A-007-NNNN
HLRO1.1N-12K5-NO5R5-A-007-NNNN
HLRO1.1N-17K0-NO5R1-A-007-NNNN
HLRO1.1N-23K0-NO5R5-A-007-NNNN
HLRO1.1N-36K0-NO5R4-A-007-NNNN
HLRO1.1N-01K3-NO3R5-A-007-NNNN
HLRO1.1N-13K0-NO3R1-A-007-NNNN
HLRO1.1N-25K0-N02R8-A-007-NNNN
HLRO1.1N-36K0-N02R6-A-007-NNNN
HLRO1.1N-45K0-NO2R7-A-007-NNNN
HLRO1.1N-17K0-NO2R6-A-007-NNNN
HLRO1.1N-36K0-NO2R7-A-007-NNNN
HLRO1.1N-48K0-N02R4-A-007-NNNN
HLRO1.1N-66K0-NO2R7-A-007-NNNN

O|O0O|O|O|O|e

O|0|O0|0O|0O|e

O|O0|O|0O|0O|e

O|0|O0|0O|0O|e

O|0|O|0O|e

O|0|0|0O

® \ersion estandar O Version reforzada
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Componentes

HMV01.1E-W0030

HMVO01.1E-W0075

HMVO01.1E-W0120

HMVO01.1R-W0018

HMVO01.1R-W0045

HMVO01.1R-W0065

HMVO01.1R-W0120

HMSO01.1N-W0020

HMSO01.1N-W0036

HMSO01.1N-W0054

HMSO01.1N-W0070

HMSO01.1N-W0110

HMSO01.1N-W0150

HMS01.1N-W0210

HMDO01.1N-W0012

HMDO01.1N-W0020

HMDO1.1N-W0036

HCS02.1E-W0012

HCS02.1E-W0028

HCS02.1E-W0054

HCS02.1E-W0070

HCS03.1E-W0070

HCS03.1E-W0100

HCS03.1E-W0150

HCS03.1E-W0210

HCS03.1E-x0350

HCS04.2E-x0500

Unidad de freno HLB

HLB01.1C-01K0-NOBRO-A-007-NNNN

o

(0]

(0]

o

O

O

(0]

o

o

o

O

O

HLBO01.1D-02K0-NO6R0-A-007-NNNN

O Con adaptador del armario de control HASO3 para la compensacion de las distintas profundidades de la unidades

Capacidad adicional HLC

HLCO01.1C-01M0-A-007-NNNN

e}

o

o

o

O

O

o

HLCO01.1C-02M4-A-007-NNNN

o

o

o

o

O

e}

o

o

o

o

HLCO01.1D-05M0-A-007-NNNN

O Con adaptador del armario de control HAS03 para la compensacion de las distintas profundidades de la unidades

Accesorios basicos HAS01

HAS01.1-050-072-MN

HAS01.1-065-072-CN

HASO01.1-065-NNN-CN

HAS01.1-075-072-MN

HAS01.1-100-072-MN

HAS01.1-105-072-CN

HASO01.1-105-NNN-CN

HAS01.1-125-072-CN

HAS01.1-125-072-MN

HAS01.1-125-NNN-CN

HASO01.1-150-072-MN

HASO01.1-150-NNN-MN

HAS01.1-175-072-MN

HAS01.1-175-NNN-MN

HAS01.1-200-072-MN

HAS01.1-225-072-CN

HAS01.1-225-NNN-CN

HAS01.1-250-072-MN

HASO01.1-250-NNN-MN

HASO01.1-xxx-072-CN

en
prepa-
racion

HASO1.1-xxx-NNN-CN

en
prepa-
racion

HAS01.1-350-072-CA

HAS01.1-350-072-CN

HAS01.1-350-072-MN

HASO01.1-350-NNN-CA

HASO01.1-350-NNN-CN

HAS01.1-350-NNN-MN

. -—t
Componentes adicionales = | &
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94 11 | Componentes adicionales

Componentes adicionales —
ayuda para la seleccion

Componentes slelzlelelaglelelalsg|lalalslolelealale gl8|8|¢
S|8|8|5|F|2|s|ls|8|8|z|8|8|5|5|c|le|g|8|[8|]8|8|5]|5
S1S|2|2(2|8|2|2|5|5|s|s|2|s|8|2|2|g|g|8|%|%]|4Y
SIE|E|Z|2|2|E |2 |22 | |ujujujdjuo b b il g)3)s)2)s
olsa|la|ala|a|lalsa|e|ce|la8|g|le|ls|l8|8&|a8|8|8|3|s|le|le]|e

Conexion de apantallado HAS02

HAS02.1-001-NNN-NN ] L[] ] ]

HAS02.1-002-NNN-NN [ ] ] ° [ ° [ °

HAS02.1-003-NNN-NN ° [ °

HAS02.1-004-NNN-NN °

HAS02.1-005-NNN-NN [ °

HAS02.1-006-NNN-NN [

HAS02.1-007-NNN-NN ] °

HAS02.1-008-NNN-NN o

HAS02.1-009-NNN-NN L]

HAS02.1-012-NNN-NN ]

en

HAS02.1-xxx-NNN-NN prepa-

racion

Componentes HCS02.1E-W0012 HCS02.1E-W0028 HCS02.1E-W0054 HCS02.1E-W0070 HLBO1.1C HLCo01.1C

Adaptador del armario de control HAS03

HAS03.1-002-NNN-NN ° ] ° °

HAS03.1-004-NNN-NN ° °

Componentes HCS02.1E- | HCS02.1E- | HCS02.1E- | HCS02.1E- | HCS03.1E- | HCS03.1E- | HCS03.1E- | HCS03.1E- | HCS03.1E- | HCS04.2E-
Wo0012 Woo028 Wo0054 Wo0070 Wo0070 Wo100 Wo0150 wo210 x0350 x0500

Condensador adicional HAS04

HAS04.1-001-NNN-NN ° ° °

HAS04.1-002-NNN-NN ° L[] ] °

Valido solamente en conexion con el filtro de red HNF o con la fuente de alimentacion de otro inversor HMSO1
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Componentes © o © < o =) o =) o o ©
o 0 o 0 0 =)
3 S g S S 8 S 3 ] ] S = 2 S S S 3
o o o o o o o (=3 o o (=3 o o o o o o
= | 2| 28|38 |8 |8 |8 || 2|53 |5|2|58]|%]|:%
H} L ] -3 x x -3 z z z z = = = = = =
= = = = = = = = = o = = o = = = =
S S S S S S S & & & & & b & a a a
= = = = = = = = = = = = = = = = =
T T T T T T T T T T T T T T T T T

Adaptador HAS05 - Conexion del DC Bus

HAS05.1-004-NNL-NN L[] (] L[] (] [ °

HAS05.1-004-NNR-NN ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° °

Componentes BASIC BASIC BASIC BASIC BASIC BASIC ADVANCED
OPEN LOOP ANALOG PROFIBUS SERCOS UNIVERSAL UNIVERSAL

un-eje doble-eje

CSBO1.1N-FC CSBO01.1N-AN CSBO01.1N-PB CSBO01.1N-SE CSB01.1C CDBo01.1C CSHo1.1C

Adaptador HAS05 - Transductor de nivel
HASO05.1-003-NNN-NN ° o o PRl

" s¢lo para la parte de control con opcién de emulacion de encoder MEM

Adaptador HAS05 - RS232/485-Convertidor

HAS05.1-005-NNN-NN [ ] ° ° ° ° [ °
Componentes HCS03.1E-W0070 HCS03.1E-W0070 HCS03.1E-W0070 con filtro de motor HMF
con filtro de motor HMF con filtro de red HNK y filtro de red HNK

Adaptador HAS05 - Accessorios de conexion
HAS05.1-001-NNN-NN ° )
HAS05.1-002-NNN-NN

. -—t
Componentes adicionales = | &
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96 11 | Componentes adicionales

Componentes adicionales —
cables de conexion

Motor Unidad de control Cable de potencia Cable de feedback
MSK030B-0900 HMDO1.1N-W0012

MSK030C-0900 HMx01.1N-W0020

MSK040B-0450, -0600 HMx01.1N-W0036 RKL4302
MSK040C-0450, -0600 HCS02.1E-W0012

MSK050B-0300, -0450, -0600 HCS02.1E-W0028

MSK050C-0300, -0450, -0600 HMSO01.1N-W0054

MSK060B-0300, -0600 HMSO01.1N-W0070

MSK060C-0300, -0600 HCS02.1E-W0054 RKL4303
MSKO061C-0200, -0300, -0600 HCS02.1E-W0070

MSK076C-0300, -0450 HCS03.1E-W0070

HMDO1.1N-WO0012
HMx01.1N-W0020
HMx01.1N-W0036 RKL4306
HCS02.1E-W0012
HCS02.1E-W0028
HMSO01.1N-W0054
HMS01.1N-W0070
HCS02.1E-W0054 RKL4307
HCS02.1E-W0070
HCS03.1E-W0070
HMx01.1N-W0020
HMx01.1N-WO0036
HCS02.1E-W0012
MSK100B-0200 HCS02.1E-W0028
MSK100D-0200 HMSO01.1N-W0054
MSK101C-0200 HMS01.1N-W0070 RKG4200
HCS02.1E-W0054 RKL4320
HCS02.1E-W0070
HCS03.1E-W0070
HMx01.1N-W0020
HMx01.1N-W0036
HCS02.1E-W0012
HCS02.1E-W0028
HMSO01.1N-W0054
MSK070D-0300, -0450 HMSO01.1N-W0070
MSK070E-0300 HCS02.1E-W0054 RKL4309
MSK071E-0450 HCS02.1E-W0070
HCS03.1E-W0070
HMx01.1N-W0150
HMx01.1N-W0210
HCS03.1E-W0100
HCS03.1E-W0150
HMx01.1N-W0020
HMx01.1N-WO0036
HCS02.1E-W0012
MSK100B-0300 HCS02.1E-W0028
MSK100C-0200, -0300 HMSO01.1N-W0054
MSK100D-0300 HMSO01.1N-W0070
HCS02.1E-W0054 RKL4321
HCS02.1E-W0070
HCS03.1E-W0070

MSK070C-0150, -0300, -0450
MSKO070D-0150
MSKO070E-0150
MSKO071C-0200, -0300, -0450
MSKO071D-0200, -0300, -0450
MSKO071E-0200, -0300
MSK100A-0200, -0300, -0400

RKL4325

RKL4308

RKL4310

RKL4326
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Motor

Unidad de control

Cable de potencia

Cable de feedback

MSK100B-0400
MSK100B-0450
MSK101C-0300, -0450

HMx01.1N-W0020
HMx01.1N-W0036
HCS02.1E-W0012
HCS02.1E-W0028

RKL4327

HMSO01.1N-W0054
HMSO01.1N-W0070
HCS02.1E-W0054
HCS02.1E-W0070
HCS03.1E-W0070

RKL4322

MSK100C-0450

HMSO01.1N-W0054
HMS01.1N-W0070
HCS02.1E-W0054
HCS02.1E-W0070
HCS03.1E-W0070

RKL4314

HMx01.1N-W0150
HMx01.1N-W0210
HCS03.1E-W0100
HCS03.1E-W0150

RKL4315

MSKO070E-0450
MSK101D-0200, -0300
MSK101E-0200

HMSO01.1N-W0054
HMSO01.1N-W0070
HCS02.1E-W0054
HCS02.1E-W0070
HCS03.1E-W0070

RKL4323

HMS01.1N-W0150
HMS01.1N-W0210
HCS03.1E-W0100
HCS03.1E-W0150

RKL4328

MSK101D-0450
MSK101E-0300

HMSO01.1N-W0054
HMSO01.1N-W0070
HCS02.1E-W0054
HCS02.1E-W0070
HCS03.1E-W0070

RKL4324

HMS01.1N-W0150
HMS01.1N-W0210
HCS03.1E-W0100
HCS03.1E-W0150

RKL4329

MSK101E-0450

HMS01.1N-W0150
HMS01.1N-W0210
HCS03.1E-W0100
HCS03.1E-W0150

RKL4330

RKG4200

Estas tablas representan un extracto de nuestra amplia gama de cables. Cables adicionales para otros motores se encuentran en nuestra documentacion

,Cables de conexién — Datos de seleccion”. Todos los datos se refieren a motores con conveccion natural.

. -—
Componentes adicionales = | N
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98 12 | Glosario

Glosario

Accesorios basicos

Adaptador del
armario de control

ADVANCED

BASIC

Bus de moédulos

Cable de feedback

Cable de potencia

Capacidad DC Bus

CEM

Chopper de freno

Transistor de frenado

CLOSED LOOP

Conexion apantallada

Convertidor

Derating

Todos los elementos de montaje y hardware,
asi como los rieles de conexién para la
tension de mando y el DC Bus

Perno distanciador para compensar diferentes
profundidades de las unidades

Unidades de control para la maxima calidad
de regulacion y dinamica con numerosas
opciones de configuracion

Unidad de control para aplicaciones estandar

Conexién de bus entre las unidades de
potencia para el intercambio de sefiales
de control internas

Cable para la conexién del encoder de motor
a la interface de feedback de la unidad de
control

Cable para la conexion del motor y la unidad
de potencia

Componente adicional para aumentar el
almacenamiento de energia del DC Bus

Compeatibilidad electromagnética

Transistor que conecta y desconecta una
resistencia de frenado

Circuito de regulacion en lazo cerrado (modo
controlado automaticamente), en el cual la
magnitud a regular se controla mediante un
sistema de medicién y se comunica al
accionamiento

Chapa de conexion conforme a CEM del
cable de motor a la unidad de control del
accionamiento

Crea a partir de la tension de red de amplitud
y frecuencia fija una tension sinusoidal
trifasica con amplitud y frecuencia variable

Reduccion de los datos indicados en caso de
distintas condiciones de trabajo

Extensién del bus
de mdédulos

Filtro de motor

Filtro de red

Firmware

Frecuencia de
conmutacion

Fuente de alimentacion

IndraDrive C

IndraDrive M

IndraDyn A

IndraDyn H
IndraDyn L

IndraDyn S

IndraDyn T

IndraMotion MLD

IndraSize

IndraWorks

Conexién de bus opcional para puentear
distancias mayores que las habituales entre
las individuales unidades de control de
accionamiento

Para la proteccién del devanado del motor
contra sobretensiones

Filtro CEM para fuentes de alimentacion y
convertidores para la reduccion de feedback
a la red

Software especifico de la unidad para las
funciones de accionamiento

Frecuencia de clock del ancho del
impulso de modulacion (PWM)

Crea a partir de la tensién de red de amplitud
y frecuencia fija una tension continua del
DC Bus

Serie de accionamientos compactos,
convertidores

Serie de accionamientos modulares,
inversores y fuentes de alimentacion

Servomotores asincronos refrigerados por
aire o liquido

Motores modulares de alta velocidad
Motores lineales sincronos

Servomotores sincronos, también para
ambientes explosivos

Motores de par sincronos

Solucion de automatizacion integrada con
funciones de accionamiento, control de
movimientos y légica de proceso

Herramienta de software para el dimensio-
nado y la seleccion de accionamientos en
base a los datos de maquina o aplicacion

Software de ingenieria para configuracion
de proyectos, parametrizacion, puesta en
marcha, diagnostico, etc.
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Inductancia de red

Inversor

Libreria de funciones

Libreria del usuario

Modulo de software

Motion-Logic

OPEN LOOP

Paquete tecnolégico

Potencia de frenado

Programa de usuario

Regeneracion

Resistencia de frenado

Safety on Board

Tension de DC Bus

Para aumentar la potencia constante del
DC Bus y eliminar arménicas

Crea a partir de la tension continua de
DC Bus una tension sinusoidal trifasica
con amplitud y frecuencia variablez

Recopilacién de bloques de funciones segun
IEC o PLCopen

Recopilacion de bloques de funciones
creados por el usuario

MultiMediaCard para la transmision sencilla y
sin PC de parametros de accionamiento
referentes a los ejes

Solucion de automatizacion integrada con
funciones de accionamiento, control de
movimientos y légica de proceso

Circuito de regulacion en lazo abierto
(modo controlado) en el cual la magnitud a
controlar no se mide a través de un sistema
de medicion

Bloques de funciones orientados al proceso,
p. €j. control de tension

Potencia que se recupera en el modo
regenerativo de los motores

Combinacion especifica de aplicaciones con
distintos bloques de funciones y paquetes
tecnoldgicos

Recirculacion de la energia a la red de
alimentacion durante el modo regenerativo
del accionamiento

Para el consumo de potencia en el modo
regenerativo (conversion en calor)

Tecnologia de seguridad integrada en el
accionamiento, certificado segun
EN 954-1, categoria 3

Tension continua, creada a partir de la tension
alterna de red, utilizada para la alimentacion
de las unidades de potencia y al mismo
tiempo también se utiliza como buffer de
almacenamiento de energia

Unidad de control

Unidad de control
del regulador

Unidad de freno

Unidad de potencia

Parte del accionamiento con todas las
funciones de control e interfaces para la
instalacion en la unidad de potencia

Convertidor o inversor, compuesto de una
uni dad de potencia y una unidad de control,
para el control de servomotores y motores
normalizados

Equipo completo, compuesto de una
resistencia de frenado con transistor de
frenado (chopper de freno) para aumentar
la potencia de frenado

Parte de la unidad de control del acciona-
miento que contiene la electronica de
potencia para el control de los motores,
sirve también para el alojar la unidad de
control

Glosario
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Recopilacion de formulas

Velocidad Par Potencia Momento de inercia
Accionamiento de cilindro, rueda, pinén
Fv«— v F-v
| = | n= M=F-r P= J=m-r?
2:r-m 60
M’ n <®
Accionamiento de husillo de bolas
circulantes
2
F,v v-1000 F-h F-v h
' T h =— M= ———— = J=m-|——=
2-1m-1000

: h = 271000 60
" He

Accionamiento de polea

>M,n v m-g-v

= M= . . P= ——— J= . r2
VI n=o m-g-r = m-r
m

Velocidad Par Relacion de transmision Momento de inercia
Conversion en el reductor
J4 s
n, ny=ny-i M, = 2 = L =2
— i=he 1= ny 1=
Ny
M, M,
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Otros
, ) o= 2:T-n e . _ J
Frecuencia de rotacion a0 Potencia eléctrica activa P=U:l-cosgp:-Vv3
o : J. . .
Energia cinética de rotacion W = ry w? Potencia eléctrica aparente S=U-1-V3
2
g 0z m \ . s . .
Energia cinética de traslacion W = ry <%> Potencia eléctrica reactiva Q=U:I:sing- V3
. . f-60 -,
Velocidad de giro n= 5 Tension de DC Bus U=Uy. V2
Velocidad sincrona v=2-f-. To Fuerza F=m-a
Conversion de unidades
Magnitud fisica Nombre de la unidad Conversion Nombre de la unidad
Fuerza pound-force 1lbf = 4,4482 N Newton
Potencia horsepower 1hp = 7457 W watios
Longitud inch 1in = 254 mm milimetros
Longitud foot 1 ft = 0,3048 m metros
Masa pound 1b = 0,4536 kg kilos
n
S
35
£
0
Leyenda o
a - Aceleracion [ms?] J. — Momento de inercia [kgm?] r — Radio [m] 2
0
F - Fuerza [N] M - Par [Nm] S - Potencia aparente [VA] 'g
f - Frecuencia [s™] m - Masa [kg] U - Tension [V] Tg-
; . . . . 3]
g - Aceleracion de gravedad [9,81 ms?] n — Velocidad de giro [rpm] v — Velocidad [m/min] K
h - Paso de husillo [mm] P - Potencia [W] W - Energia [Ws]
| - Intensidad [A] p - Numero de pares de polos Tp — Paso polar
i - Relacion de transmision Q - Potencia reactiva [var] o - Frecuencia de rotacion [s7]
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Documentacion e
iInformacion adicional

Existe informacion adicional sobre
IndraDrive e IndraDyn que puede
obtenerlo como version impresa, en
CD-ROM o DVD y en Internet.

También se puede dirigir directamente
a la delegacion oficial de Rexroth en
su zona. Las direcciones globales de
Rexroth las puede encontrar en la con-
traportada de este catalogo.

Documentacion — Version impresa

Sistema de
accionamiento
Configuracién
IndraDrive
R911309635/DE
R911309636/EN

Convertidor HCS02
Configuracién
IndraDrive C
R911306137/DE
R911306138/EN

Convertidor HCS03
Configuracién
IndraDrive C
R911307048/DE
R911307049/EN
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Inversor
Configuracion
IndraDrive M
R911295013/DE
R911295014/EN

Fuentes de
alimentacion
IndraDrive M
Configuracion
R911299228/DE
R911299229/EN

Unidades de control
IndraDrive
Configuracion
R911295011/DE
R911295012/EN

Firmware
Principio de
funcionamiento
R911299224/DE
R911299225/EN

Firmware
Descripcion de
parametros
R911297316/DE
R911297317/EN

Técnica de
seguridad
Descripcion de la
aplicacion
R911297837/DE
R911297838/EN

IndraMotion MLD
Descripcion de la
aplicacion

R911306071/DE
R911306084/EN

Instrucciones de
programacion
IndraLogic
R911305035/DE
R911305036/EN

Componentes
adicionales
Configuracién
IndraDrive
R911306139/DE
R911306140/EN

Indicaciones para la
eliminacion de fallos
R911297318/DE
R911297319/EN



IndraDyn S
Configuracién
R911296288/DE
R911296289/EN

IndraDyn A
Configuracién
R911295054/DE
R911295781/EN

IndraDyn L
Configuracion
R911293634/DE
R911293635/EN

IndraDyn H
Configuracién
R911297894/DE
R911297895/EN

IndraDyn T
Configuracién
R911291224/DE
R911298798/EN

Reductores GTE
Configuracion

R911308841/DE
R911308842/EN

Reductores GTM
Configuracion

R911297320/DE
R911297321/EN

Cables de conexiéon
Datos de seleccion
R911280894/DE
R911280897/EN

Documentacion en CD/DVD

La completa documentacion de IndraDrive
e IndraDyn se encuentra disponible tanto
en formato CD-ROM como en DVD.

R911306531/DE
y EN

Documentacion online

Todas las documentaciones actuales
también se encuentran en:
www.boschrexroth.com/brcdoku

Descarga de IndraSize

IndraSize — el programa para el dimen-
sionado de accionamientos se encuentra
disponible para su descarga en:
www.boschrexroth.com/indrasize

Rexroth online

Mas informacion sobre Bosch Rexroth AG
o sobre nuestros productos y soluciones
de sistema en la pagina de internet:
www.boschrexroth.com
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Centrales

Goimendi Automation S.L.
Grupo Bosch Rexroth
Francisco Grandmontagne 2,
Parque Empresarial Zuatzu
20018 San Sebastian

Tel.: +34 943 31 84-10

Fax: +34 943 31 84-18
www.boschrexroth.es

Bosch Rexroth S.A.

P.l. Santiga

C/Obradors, 14-16
08130 Santa Perpetua de
Mogoda (Barcelona)

Tel.: +34 93 74 79-400
Fax: +34 93 74 79-401
www.boschrexroth.es

Delegaciones

Goimendi Automation S.L.
Grupo Bosch Rexroth
Almazara 9

28760 Tres Cantos (Madrid)
Tel.: +34 91 80 40-085
Fax: +34 91 80 40-044

Goimendi Automation S.L.
Grupo Bosch Rexroth
Pol. Ind. Betofio, Eibar 16
01013 Vitoria

Tel.: +34 945 25 52-00
Fax: +34 945 28 77-36

Goimendi Automation S.L.
Grupo Bosch Rexroth

Bajada de la Gandara, Nave 7
36330 Corujo (Vigo)

Tel.: +34 986 24 79-01

Fax: +34 986 24 79-02

Goimendi Automation S.L.
Grupo Bosch Rexroth

Pol. Ind. Cerro de San Cristobal
C/Cobalto, Parcela 32, Nave 6

47012 Valladolid
Tel.: +34 983 30 40-66
Fax: +34 983 30 04-51

Goimendi Automation S.L.
Grupo Bosch Rexroth
Pol. Ind. Malpica, Calle B
Parcela 93, Nave 4
50016 Zaragoza

Tel.: +34 976 46 50-71
Fax: +34 976 46 50-72

Goimendi Automation S.L.

Grupo Bosch Rexroth

Poligono de Falmuria

Nave 42

33438 Prendes-Carrefio (Asturias)
Tel.: +34 98 58 87-606

Fax: +34 98 58 87-725

Goimendi Automation S.L.
Grupo Bosch Rexroth
Poligono Agustinos

Calle G, Nave D 39
331160 Orcoyen (Navarra)
Tel.: +34 948 35 05-60
Fax: +34 948 35 05-59

Los datos indicatos sirven solo para describir el producto. De nuestras especifica-

ciones no puede derivarse ninguna declaracion sobre una cierta composicion o

idoneidad para un cierta fin de empleo. Las especificaciones no liberan al usuario
de las proprias evaluaciones y verificaciones. Hay que tener en cuenta que nuestros

productos estan sometidos a un proceso natural de desgaste y envejecimiento.

Rexroth
Bosch Group

Bosch Rexroth AG

Electric Drives and Controls
P.O. Box 13 57

978083 Lohr, Alemania
Bgm.-Dr.-Nebel-Str. 2
97816 Lohr, Alemania

Tel.: +49 9352 40-0

Fax: +49 9352 40-4885
www.boschrexroth.com

Goimendi Automation S.L.
Grupo Bosch Rexroth
Poligono Calonge
Azogue 8

41007 Sevilla

Tel.: +34 95 44 30-503
Fax: +34 95 44 30-458

Goimendi Automation S.L.
Grupo Bosch Rexroth
Parque Empresarial Larrondo
Larrondo Beheko Etorbidea,
Edif. 2, P 5

48180 Loiu (Vizcaya)

Tel.: +34 94 45 38-230

Fax: +34 94 45 31-784

Bosch Rexroth S.A.
Paseo de la Pechina, 34
46008 Valencia

Tel.: +34 96 38 20-804
Fax: +34 96 38 23-689
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